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UWAGA PROJEKTANTA

do Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru robét oraz projektu budowlanego i wykonawczego dla
zadania:

Projekt wykonawczy hali sportowej wraz z tacznikiem podziemnym, przewidzianej do realizacji na fragmencie
dzialki nr ew. 38 obreb geodezyjny Popow, w gminie Popow.

Ewentualne nazwy wtasne materiatéw przywolane w specyfikacjach technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz w projektach shuzg okre§leniu wymaganego standardu wykonania i okresleniu wlasciwosci
zatozonych w dokumentacji technicznej dla danego typu rozwigzan.

Dopuszcza si¢ rozwigzania zamienne (w oparciu o produkty innych producentéw) pod warunkiem:
. Spelnienia co najmniej takich samych wtasciwosci technicznych

. Przedstawienia zamiennych rozwigzan na pismie (dane techniczne, atesty, dopuszczenia do
stosowania)

. Uzyskania akceptacji Projektanta i Zamawiajacego

DM.00.00.00. WYMAGNIA OGOLNE

1. Wstep
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania: ,Projekt wykonawczy hali
sportowej wraz z tacznikiem podziemnym, przewidzianej do realizacji na fragmencie dzialki nr ew. 38 obreb
geodezyjny Popoéw, w gminie Popow.”

1.2 Zakres stosowania STWiORB

STWiORB stanowig czgs¢ Dokumentoéw Przetargowych i Kontraktowych i nalezy je stosowa¢ w zlecaniu i
wykonaniu Robét opisanych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot

Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowaé w powigzaniu ze szczegdétowymi Specyfikacjami Technicznymi
Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych:

Nazwy i kody Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV) dla zakresu robdt budowlanych objetych przedmiotem
zamowienia i w/w specyfikacjami technicznymi wykonania i odbioru robot budowlanych:

Grupa: 45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe
Klasa: 45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych, roboty ziemne
Kategorie: 45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

45112000-5 Roboty w zakresie usuwania gleby

Grupa: 45200000-9 Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektow budowlanych
lub ich czgéci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej i wodnej

Klasa: 45220000-5 Roboty inzynieryjne i budowlane
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Kategoria: 45221000-2 Roboty budowlane w zakresie budowy mostow 1 tuneli, szybow i kolei
podziemnej.
Kategorie: 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, fundamentowania oraz wykonywania

nawierzchni autostrad, drog

Wykonawca w cenie oferty uwzgledni obowigzujace na dzien zlozenia oferty warunki techniczne, normy
europejskie i polskie obowigzujace w Polsce oraz przepisy prawa polskiego. Instrukcje i przepisy wymienione
w STWiORB beda stosowane przez Wykonawce w jezyku polskim.

Normy te winny by¢ odczytywane w powigzaniu z rysunkami oraz STWiORB i by¢ uwazane za integralng
czgs$¢ tychze jak gdyby byty w nich powielone. Uwaza si¢ Wykonawce za w petni zaznajomionego z ich trescig
i wymaganiami.

Konsekwencje wynikajace z nieznajomos$ci w/w norm, instrukcji, przepiséw itp. obciazaja Wykonawce.

Gdziekolwiek w Dokumentacji Projektowej pojawia si¢ termin Specyfikacje Techniczne (ST) nalezy przez to
rozumie¢ Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych zgodnie z Rozporzadzeniem
Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 (Dz. U. Nr 202 poz. 2072 z 2004r.)

1.4 Okreslenia podstawowe
Uzyte w STWiORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

1.4.1 Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowiacy cato$¢ techniczno-uzytkowa
(droge) albo jego czg$¢ stanowigca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus
ziemny, wezet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych i
odpowiednio utwardzony.

1.4.3 Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja sporzgdzana przez Wykonawce robot zgodnie z
obowigzujacym Prawem Budowlanym wraz z pdzniejszymi zmianami, ujmujaca cato$¢ robdt wykonanych z
naniesionymi zmianami dokonanymi w toku wykonywanych robdt oraz pomiary geodezyjne powykonawcze.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (montazowa) - droga (zaprojektowana i wykonana przez Wykonawce robot) specjalnie
przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdow obstugujacych zadanie budowlane na czas jego wykonania,
przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.

1.4.6 Dziennik Budowy - opatrzony pieczecig Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania budowlanego, rejestrowania dokonywanych
odbioréw Robot, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem, Wykonawcg
i Projektantem.

1.4.7 Inzynier - osoba wymieniona w danych kontraktowych, ktéra na zlecenie Zamawiajacego za pomoca
cztonkow swojego zespotu (w tym Inspektorow Nadzoru) o $ci$le oddelegowanych uprawnieniach zarzadza
oraz sprawuje nadzor nad wykonywaniem prac budowlanych oraz postepem rzeczowo finansowym, zgodnie z
Ustawg Prawo Budowlane i warunkami kontraktowymi.

1.4.8 Jezdnia - cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.9 Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania budowa
(Robotami) i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji Kontraktu (spetniajagca Wymagania Prawa
Budowlanego)

1.4.10 Kierownik Projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych bedaca przedstawicielem
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca, odpowiedzialna za zarzadzanie
kontraktem.
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1.4.11 Korona drogi - jezdnia z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.

1.4.12 Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.

1.4.13 Konstrukcja nosna (przgsto lub przesta obiektu mostowego) - czgs¢ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworzaca ustroj niosacy dla przeniesienia ruchu kotowego, pieszego.

1.4.14 Korpus drogowy - nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.4.15 Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16 Rejestr Obmiardéw - akceptowany przez Inzyniera rejestr z ponumerowanymi stronami shuzacy do
wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Roboét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych
zalacznikow. Wpisy w Rejestrze Obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.17 Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne
do przeprowadzenia wszelkich badan i prob zwiazanych z oceng jako$ci materialéw oraz Robot.

1.4.18 Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania Robdt, zgodne z Dokumentacja Projektowsa i
Specyfikacjami Technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.19 Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obcigzen od ruchu na
podtoze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa §cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniu ruchu i czynnikow

atmosferycznych.

b) Warstwa wigzgca - warstwa znajdujgca si¢ miedzy warstwa $cieralng a podbudowa, zapewniajaca lepsze

rozlozenie naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

€) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa stluzgca do wyrd6wnania nierdéwno$ci podbudowy lub profilu istniejace;j

nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni shuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na podtoze.

Podbudowa moze sktada¢ si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;j.

e) Podbudowa zasadnicza - gérna cz¢s¢ podbudowy spetniajaca funkcje no$ne w konstrukcji nawierzchni.

Moze ona sktada¢ si¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$¢ podbudowy speiniajgca, obok funkcji no$nych, funkcje

zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podtoza. Moze zawiera¢

warstwe mrozoochronng, odsaczajaca lub odcinajaca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gldwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami

dziatania mrozu.

h)  Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu

do warstwy nawierzchni lezacej powyzej.

i)  Warstwa odsaczajaca - warstwa stuzaca do odprowadzenia wody przedostajacej si¢ do nawierzchni.
1.4.20 Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi
1.4.21 Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchu
publicznego na okres budowy.

1.4.22 Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodnos¢ wykonywanych Robot z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostal okre§lony - z przeci¢tnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju Robdt budowlanych.

1.4.23 Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim
drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze réwniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i
budowy urzadzen chronigcych ludzi i sSrodowisko przed ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.4.24 Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania sie¢ pojazdéw, umieszczenia
urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do bocznego oparcia
konstrukcji nawierzchni.

1.4.25 Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokos$ci przemarzania.

1.4.26 Podtoze ulepszone - gorna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnig, ulepszona w celu
umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i wlasciwego wykonania nawierzchni.

1.4.27 Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera, w formie pisemne;j,
dotyczace sposobu realizacji Robdt lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.28 Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji Projektowej.
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1.4.29 Przedsigwzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub calkowita
modernizacja (zmiana parametroOw geometrycznych trasy w planie i przekroju podluznym) istniejacego
polaczenia.

1.4.30 Przepust - obiekty wybudowane w formie zamknictej obudowy konstrukeyjnej, shuzace do przeptywu
matych ciekow wodnych pod nasypami korpusu drogowego lub dla ruchu kotowego, pieszego.

1.4.31 Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalnego, stanowiagcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyktad dolina, bagno, rzeka itp.

1.4.32 Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad droga, kolej, rurociag itp.

1.4.33 Rekultywacja - Roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdocenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.34 Slepy Kosztorys - wykaz Robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.35 Zadanie budowlane - cz¢é¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebng cato$¢ konstrukcyjng lub
technologiczna, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie
moze polega¢ na wykonywaniu Robo6t zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu.

1.4.36 Teren budowy — teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace cz¢$¢ terenu budowy

1.5 Ogolne wymagania dotyczace Robot
Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z Warunkami Ogoélnymi i
Szczegbdlnymi, STWiORB, Dokumentacjg Projektowa, obowiazujacymi warunkami technicznymi, europejskimi
i polskimi normami obowigzujagcymi w Polsce i poleceniami Inzyniera lub Kierownika Projektu zgodnie z
warunkami kontraktu.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonywanych robot i bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na terenie
budowy i terenie przyleglym do budowy oraz bezpieczenstwo terenéw, na ktoérych moga wystapi¢ zagrozenia dla
ludzi i mienia w zwigzku z prowadzonymi robotami. Metody uzyte przy budowie wyrazajace si¢ rodzajem
zastosowanej technologii, maszyn, urzadzen i sprze¢tu musza zapewnia¢ skuteczng ochrong¢ ludzi, srodowiska
budynkoéw i budowli na tych obszarach w szczegodlnosei przed:

- hatasem

- wibracjg

- drganiami i wstrzgsami

- zanieczyszczeniem odpadami poprodukcyjnymi i komunalnymi gleb wod i powietrza

- zanieczyszczeniem powietrza emisja gazow, pytow i dymow

- zanieczyszczeniem $rodowiska przetrwalnikami zarazkow chorobotworczych i

metalami cigzkimi - znaczacymi lub gwaltownymi zmianami poziomu wod gruntowych.

1.5.1 Przekazanie Terenu Budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w Dokumentach Kontraktowych przekaze Wykonawcy Plac Budowy wraz
ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, Dziennik Budowy oraz co najmniej
dwa egzemplarze Dokumentacji Projektowej i dwa komplety STWiORB.

Dane dotyczace osnowy geodezyjnej poziomej i wysokosciowej oraz punktow granicznych nalezy pobraé z
wilasciwego Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej. Po przekazaniu placu budowy
Wykonawca wyznaczy i utrwali punkty gtéwne trasy.

Na wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong znakéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego
robot. W przypadku natrafienia na punkty poligonowe w ich rejonie roboty nalezy prowadzi¢ recznie. Uszkodzone
lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.
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Przed przekazaniem terenu budowy Wykonawca winien przedstawi¢ Inzynierowi harmonogram robot, plan
platnosci oraz polisy ubezpieczeniowe zgodnie z warunkami okreslonymi w Specyfikacji Istotnych Warunkow
Zamowienia.

1.5.2 Dokumentacja projektowa
Dokumentacja Projektowa sktada si¢ z:
— Dokumentacji Projektowej Zamawiajacego,
— Dokumentacji Projektowej sporzadzonej przez Wykonawece.
1.5.2.1 Dokumentacja Projektowa, ktéra Wykonawca opracuje we wlasnym zakresie w ramach Ceny
Kontraktowej
Wykonawca zobowigzany jest do opracowania we wlasnym zakresie nastepujacych projektow:
- geodezyjna dokumentacja powykonawcza
- powykonawczg dokumentacje¢ odbiorowg (operat kolaudacyjny) w zakresie zgodnym z pkt. 8.4,
- projekty Technologii i Organizacji Robdt oraz Program Zapewnienia Jakosci dla poszczegolnych STWiORB -
Plan Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia
- plan zabezpieczenia dowozu materiatdw budowlanych po istniejacej sieci drog oraz ewentualnych drog
technologicznych - projekty wykonawcze i warsztatowe fundamentéw oznakowania drogowego, konstrukcji
wsporczych dla znakéw drogowych wg stalej organizacji ruchu (w zalezno$ci od przyjgtego systemu oraz
producenta i dostawcy),
- projekty szczegotowe tablic drogowych organizacji ruchu
- projekt zabezpieczenia i odwodnienia wykopow na czas budowy (dla wszystkich wykopow),
- projekty zabezpieczenia i przektadek urzadzen obcych zawierajace uzgodnienia i nadzory,
- projekty Wykonawcze Zabezpieczenia Skarp Wykopow,
- projekty Wykonawcze umocnien wykopow i ich rozparcia,
- inwentaryzacja fotograficzna stanu technicznego drég oraz budynkéw przed realizacja zadania wraz z
podpisaniem dwustronnych protokotow z ich wiascicielami lub zarzadcami,
- dokumentacja fotograficzna i archiwalna dla wszystkich prowadzonych robét, w szczegdlnosci dla robot
zanikajacych,
- inne projekty robocze wyszczegélnione w STWiORB,
- operat odbiorowy, zgodnie z postanowieniami punktu 8.3.1 niniejszej STWiORB
- dokumentacja okre§lajaca gospodarowanie odpadami w trakcie prowadzenia robo6t zgodnie z wymaganiami
przepiséw ustawy o odpadach (Dz.U. z 2007 r Nr 39, poz. 251 z pbzniejszymi zmianami).
- projekty urzadzen technologicznych zabezpieczajacych cigglo$é ruchu pojazdow i pieszych po drogach oraz
zapewniajacych dojazd i dojscie do obiektow na odcinku prowadzenia robét,
- oraz wszelkg inng dokumentacj¢ nie wymieniong powyzej a konieczng do wykonania robdt w terminie.

W/w Projekty muszg zosta¢ opracowane przez osoby z uprawnieniami, a ponadto uzgodnione z Zamawiajacym
i zatwierdzone przez Inzyniera oraz przekazane do uzgodnienia.

Wykonawca, przed przystapieniem do robot zobowigzany jest rowniez do uzyskania decyzji zatwierdzajacej dla
Projektu organizacji ruchu na czas budowy, przez wlasciwe organy administracji zarzadzajacej ruchem.
Wszelkie koszty wynikajace z powyzszych wymagan nie podlegaja odrgbnej zaptacie i przyjmuje sie, ze sg
wlaczone w ceng kontraktowa jak rowniez wszelkie koszty robot wynikajace z w/w projektow. Za wyjatkiem
sytuacji, gdy koszty te zostaty ujete w przedmiarze robot jako wydzielone pozycje.

Opracowania muszg by¢ przekazane do zatwierdzenia w terminach zgodnych z Warunkami Ogolnymi i
Warunkami Szczegétowymi, a przed harmonogramowymi terminami rozpoczgcia odpowiednich robot.
Opoznienia w powyzszym terminie sa jednoznaczne z opdznieniami z winy Wykonawcy w terminach realizacji
robot.

Do obowiazkow Wykonawcy bedzie naleze¢ rowniez opracowanie dokumentacji:
a) okreslajacej gospodarowanie odpadami w trakcie prowadzenia robot zgodnie z wymaganiami przepisOw
ustawy o odpadach (Dz. U z 2007 r Nr 39, poz. 251 z p6zniejszymi zmianami) oraz uzyskanie na ich podstawie
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odpowiednich zezwolen w zakresie gospodarowania odpadami przed rozpoczgciem robdt rozbidrkowych, w
szczegblnosci w zaleznosci od zaistniatej koniecznosci:
—  opracowanie programu gospodarowania odpadami niebezpiecznymi i zlozenie wniosku o jego
zatwierdzenie przed rozpoczeciem robot rozbidrkowych (zgodny z ustawg o ochronie przyrody),
—  uzyskanie decyzji zatwierdzajacej program gospodarki odpadami niebezpiecznymi,
—  sporzadzenie informacji o wytwarzanych odpadach oraz o sposobach gospodarowania wytworzonymi
odpadami i ztozenie jej do wiasciwego organu ochrony srodowiska przed rozpoczeciem robot.
Jezeli w trakcie wykonywania robot okaze si¢ koniecznym uzupelienie rysunkéw z uwagi na wybrang
technologie Wykonawcy, Wykonawca sporzadzi brakujace rysunki i Specyfikacje na wlasny koszt i przedlozy
je Inzynierowi do zatwierdzenia.
Opracowania muszg by¢ przekazane do zatwierdzenia na 6 tygodni przed harmonogramowymi terminami
rozpoczgcia odpowiednich robot. Za wyjatkiem opracowan, dla ktorych ustalono odrebnie inne terminy
wykonania.
Wszelkie koszty zwigzane z przygotowaniem, zaopiniowaniem i uzgodnieniem w/w dokumentacji sg zawarte w
cenie Kontraktowej i nie beda podlegaty odrgbnej zaptacie.

1.5.2.2 Projekty i rysunki przedstawione przez Wykonawce

Dodatkowo poza Specyfikacjami, rysunkami i innymi informacjami zawartymi w Kontrakcie, Wykonawca
powinien dostarczy¢ wszystkie rysunki, dokumenty, zezwolenia zwigzane i inne dane potrzebne do wykonania
robot oraz osiagnigcia parametréw technicznych wymaganych w Kontrakcie. Wykonawca moze sktadac te
informacje kolejno w cze$ciach, lecz komplet Dokumentacji musi zosta¢ ztozony w terminach okreslonych w pkt.
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Wykonawca przed ztozeniem rysunkow, dokumentacji i danych powinien skonsultowac¢ si¢ z Inzynierem, ustali¢
wstepnie przyjmowane rozwigzania i terminy skladania Dokumentacji (ewentualnie terminy sktadania
poszczegolnych czesci Dokumentacji oraz zawarto$¢ poszezegolnych czescei).

Konsultacje wraz z ustaleniami spisanymi w formie notatki, powinny si¢ odby¢, co najmniej 7 dni przed datg
ztozenia w/w dokumentow.

1.5.2.3 Rysunki przyjete przez Inzyniera

Inzynier powinien sformutowaé komentarz i/lub zastrzezenia dotyczace rysunkow, dokumentacji i danych
przedstawionych przez Wykonawce, w ciggu 7 dni od daty ich otrzymania. Te komentarze lub zastrzezenia nalezy
uwazac za przyjete przez Wykonawece, jesli w ciagu 7 dni od daty otrzymania nie zglosi zastrzezen na piSmie.

1.5.2.4 Rysunki powykonawcze

Wykonawca powinien bezzwlocznie uzupetni¢ dokumentacj¢ oraz rysunki dostarczone Inzynierowi w zakresie
zmian wprowadzonych w czasie wykonania rob6t. Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi rysunki
powykonawcze kompletne i bez wad w przejrzystej, prostej formie w czterech egzemplarzach dla kazdego
ukonczonego odcinka robot, ktory bedzie przekazany do uzytkowania, w formie i tre$ci zgodnej z przepisami
prawa polskiego, nie pdzniej niz 28 dni roboczych przed datg przekazania do uzytkowania. Opo6znienia w
przekazaniu dokumentacji powykonawczej beda traktowane jako op6znienia w terminowym wykonaniu robot.

1.5.3 Nadzor autorski

Nadzor autorski bedzie prowadzony przez Projektanta zgodnie z obowigzujacym Prawem Budowlanym (Art. 20
ust 1 pkt 4) i bedzie obejmowat:

— stwierdzenia w toku wykonywania robdt budowlanych zgodnosci realizacji z projektem,

— uzgadniania mozliwo$ci wprowadzenia rozwigzan zamiennych w stosunku do przewidzianych w projekcie,
zgloszonych przez Kierownika budowy lub Inzyniera (po przedstawieniu przez zglaszajacego pozytywnego
stanowiska Kierownika Projektu wraz z informacja, ze zmiana jest zgodna z Warunkami Kontraktu).

1.5.4 Zgodno$¢ Robot z Dokumentacja Projektowa i STWiORB
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Dokumentacja Projektowa, Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych oraz dodatkowe
dokumenty przekazane Wykonawcy przez Kierownika Projektu stanowia cze$§¢ umowy, a wymagania
wyszczegdlnione w choéby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji. Wykonawca winien na etapie przygotowania oferty zapozna¢ si¢ z cala dokumentacjg i ujaé
wszystkie wynikajace z niej wymagania i roboty w cenie kontraktowej poszczegdlnych pozycji.

Brak wyszczegdlnienia w pkt. 9 ,,Podstawa ptatnosci” odpowiedniej STWiORB robét, a wymienionych chocby
w jednej z cze$ci Dokumentacji Projektowej nie moze by¢ podstawa roszczen finansowych.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegodlnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich waznosci
wymieniona w ,,Kontraktowych warunkach ogdlnych” (,,0gdlnych warunkach umowy”).

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczen w Dokumentach Kontraktowych, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera, ktory dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

Wykonawca ma obowiazek sprawdzi¢ przekazane Dokumentacje Projektowe i STWiORBYy oraz zglosi¢ wszystkie
uwagi do ich zawartosci w terminie 4 tygodni od otrzymania tych dokumentow. Wszystkie zgloszenia brakow,
ewentualnych bledow, niescistosci itp. po tym terminie nie mogg skutkowaé opdznieniami lub wstrzymaniem
robét. Dzialania takie beda uznawane za wystepujace z winy Wykonawcy Robét.

W przypadku rozbieznos$ci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali rysunkéw i potwierdzony przez
Inzyniera po konsultacji z Projektantem.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bedg zgodne z Dokumentacja Projektowa i STWiORB.
Dane okreslone w Dokumentacji Projektowej i wymagania zawarte w STWiORB bg¢dg uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow
i elementéw budowli muszg by¢ jednorodne i wykazywaé zgodno$¢ z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych
cech nie mogg przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub Roboty nie beda w pelni zgodne z wymaganiami Dokumentacji Projektowej lub
STWiORB, to takie materialy beda niezwtocznie zastgpione innymi, a Roboty rozebrane i wykonane ponownie
na koszt Wykonawcy.

1.5.5 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych obiektow (jezdnie,
obiekty mostowe, $ciezki rowerowe, ciagi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzadzenia odwodnienia,
zielen, pozostate elementy wyposazenia drogi itp.) na terenie budowy, w okresie od dnia przejecia terenu budowy
do dnia przekazania odcinka drogi w utrzymanie odpowiedniemu organowi administracji drogowej, po uprzednim
uzyskaniu od Inzyniera Swiadectwa Przejecia Robét (lub odpowiednio: czgéci robot albo odcinka). Powyzsze
zobowigzanie Wykonawcy do utrzymania nie obejmuje utrzymania tzw. ,,zimowego utrzymania”, polegajacego
na zwalczaniu $liskosci zimowej i od$niezania odcinkéw drég publicznych dopuszczonych do ruchu, a nie
objetych przekazanym terenem budowy, za ktére odpowiedzialny jest odpowiedni organ administracji drogowe;j.
Wymaga si¢, aby na odcinkach drogi dopuszczonych do ruchu pojazdéw budowy, Wykonawca nie pozostawiat
na nawierzchni jezdni brudu (resztek gruntu, blota, kruszywa, gruzu) oraz nie deformowat poboczy, co moze
stwarza¢ zagrozenie warunkow bezpieczenstwa ruchu drogowego lub utrudniaé prowadzenie robot
utrzymaniowych. Wszelkie ewentualne zanieczyszczenia musza by¢ natychmiast usunigte. Przed uruchomieniem
transportu budowy, Wykonawca jest zobowigzany do:

— wykonania inwentaryzacji ,,przegladu zerowego” z opisem stanu technicznego drég przewidywanych do
transportu,

— wykonania dokumentacji fotograficznej,

— zabezpieczenie, przeniesienie, odtworzenie punktow osnowy geodezyjnej

— spisania protokotu z administratorem, ktérego trescig beda ustalenia dotyczace sposobu korzystania z
uzgodnionych drég, a zalgcznikiem bedzie dokumentacja inwentaryzacyjna (w tym fotograficzna). Protokot
powyzszy, Wykonawca przedtozy Inzynierowi i Ubezpieczycielowi.

Wykonawca bedzie mogt transportowac¢ materiaty i wyposazenie na i z terenu budowy wytacznie po drogach,
ktorych stan zostat zinwentaryzowany w w/w sposob i potwierdzony powyzszym protokétem. W przypadku
ewentualnych roszczen odszkodowawczych za zniszczenie drog przez transport budowy Wykonawca jest
zobowigzany do ich naprawy na wilasny koszt.
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Przed przystgpieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim
zarzadem drogi i organem zarzadzajagcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie
trwania budowy.

W zaleznosci od potrzeb i postgpu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez
Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo
ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania rob6t Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obshugiwal wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, sSwiatla ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewniajagc w ten sposob
bezpieczenstwo pojazdoéw i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakéw, dla ktorych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace beda akceptowane przez Inzyniera.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymania, to na polecenie Inzyniera powinien zareagowac
natychmiast nie p6zniej jednak niz w przeciagu do 24 godzin i przystapi¢ do kontynuacji utrzymania. Reasumujac:
zabezpieczenia terenu budowy

— zabezpieczenie, przeniesienie, odtworzenie punktow osnowy geodezyjnej

— utrzymanie organizacji ruchu w tym: obstuga tymczasowych urzadzen zabezpieczajacych,

— utrzymania ciaggéw ruchu kotowego tacznie z trasami objazdow nie podlegaja odrebnej zaptacie i utrzymuje
sie, ze s3 wlaczone w Cen¢ Kontraktows.

Wykonawca niezwlocznie po rozpoczeciu realizacji kontraktu dostarczy, zainstaluje i utrzyma w czasie trwania
kontraktu tablice informacyjne dotyczace Robot Kontraktowych o tresci uzgodnionej z Kierownikiem Projektu.
Tablice informacyjne budowy beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji
kontraktu. Dojazdy do posesji zlokalizowanych w poblizu placu budowy winny by¢ utrzymywane przez
Wykonawce na jego koszt przez caty czas budowy.

Wijazdy 1 wyjazdy z Terenu Budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji Robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w sposob uzgodniony z Inzynierem.

1.5.6 Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony
srodowiska naturalnego w tym w szczego6lnoséci wynikajace z przepisow [4], [5]1 [6] i [17].
Wykonawca zobowigzany jest do stosowania si¢ do wymogow zawartych w decyzjach oraz wszelkich uzyskanych
uzgodnieniach zawartych w Dokumentacji Projektowej.
Wszelkie koszty wynikajace z powyzszych przepisow nie podlegaja odrebnej zaptacie i przyjmuje sig, ze sa
wigczone w ceng kontraktows.
W okresie trwania budowy i wykanczania rob6t Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisbw i norm
dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokdt terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
uciazliwosci dla osob lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:
1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i droég dojazdowych, 2) $rodki ostroznosci i
zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pylami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami,
c) mozliwo$cig powstania pozaru.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie szkody w srodowisku powstate w wyniku realizacji robot.
Uznaje sig¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan ochrony §rodowiska okre§lonych powyzej nie
podlegaja odrgbnej zaptacie 1 sa uwzglgdnione w cenie kontraktowe;.

1.5.7 Ochrona przeciwpozarowa
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Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowe;.

Wykonawca bgdzie utrzymywac sprawny sprzgt przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach. Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone
przed dostepem oso6b trzecich.

Wykonawca begdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
Robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.8 Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposdb trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od
dopuszczalnego, okre§lonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do Robot beda miaty §wiadectwa dopuszczenia, wydane przez uprawniong
jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddzialywania tych materialéw na §rodowisko.
Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robo6t ich szkodliwo$é zanika
(np. materialy pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
Zgode na ich wbudowanie powinien wyrazi¢ Inzynier ustalajac odpowiednie wymagania i warunki.

1.5.9 Ochrona wtasnosci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi,
kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji
dostarczonych mu przez Zamawiajagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wilasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem przepisowych wymagan nie podlegaja odrgbnej zaptacie
i sg uwzglednione w Cenie Kontraktowe;j.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowa mieszkaniows, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w
sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalno$cig. W celu uniknigcia
niestusznych roszczen odszkodowawczych ze strony wiascicieli istniejacych nieruchomosci, Wykonawca przed
rozpoczeciem robot budowlanych sporzadzi inwentaryzacje stanu istniejacej zabudowy zlokalizowanej w
bezposrednim sasiedztwie pasa drogowego, dokumentujac stan techniczny tych obiektow. Nieodtaczng czescig tej
dokumentacji beda zdjecia, skatalogowane w sposob nie budzacy watpliwosci, co do momentu ich wykonania
oraz obiektu, ktory dokumentuja, inwentaryzacja taka zostanie przekazana do wiadomo$ci Inzyniera i
Zamawiajgcego.

Wykonawca podpisze dwustronne protokoty z wlascicielami budynkow, ktorych zatacznikiem bedzie
dokumentacja z inwentaryzaciji.

Inzynier bedzie na biezaco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawca a
wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewngtrznych. Jednakze, ani Inzynier
ani Zamawiajacy nie bedzie ingerowatl w takie porozumienia, o ile nie beda one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy. Wykonawca winien powiadomi¢ na 7 dni przed wejSciem w teren - whasciciela
nieruchomosci, na ktorym beda prowadzone prace zwigzane z czasowym zaj¢ciem terenu. Po zakonczeniu robét
- winien uporzadkowaé teren, naprawic zaistniate szkody i1 wyptaci¢ wiascicielom stosowne, uzgodnione
odszkodowania za niemozno$¢ uzytkowania, badz inne trwate szkody. Na koniec podpisze protokot stwierdzajacy,
iz ten nie ro$ci sobie juz zadnych pretensji do wykonawcy. Koszty ewentualnych odszkodowan beda po stronie
Wykonawcy.

1.5.10 Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatdw i wyposazenia na i z terenu budowy. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia
i uzgodnienia od wilasciwych organéw administracji, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkow
(ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie bedzie powiadamiat Inzyniera. Inzynier moze poleci¢, aby
pojazdy nie speiajgce tych warunkéw zostaly usunigte z terenu budowy. Pojazdy powodujace nadmierne
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obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na §wiezo ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i
Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe wszelkich robot w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inzyniera.

1.5.11 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji Robdt Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy
oraz opracuje Plan Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia (,,Plan BiOZ”)wynikajacy z Art. 21a Prawa Budowlanego
w szczegblnym zakresie zgodnym z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dn 27. 08 2002 DZ. U Nr 151 i
uzgodni go z Inzynierem.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrebnej zaptacie i sg uwzglgdnione w Cenie Kontraktowej.

1.5.12 Ochrona i utrzymanie Robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robdt od
Daty Rozpoczecia do daty wystawienia Swiadectwa Wykonania przez Inzyniera.

Wykonawca bedzie utrzymywac Roboty do czasu ostatecznego odbioru Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w
taki sposob, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas, do momentu
odbioru ostatecznego.

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na Terenie Budowy, w okresie trwania realizacji
Kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot w zakresie wynikajacym z warunkéw zatwierdzenia
projektu organizacji ruchu na czas budowy.

Wszystkie ciagi ruchu drogowego objete obszarem budowy a eksploatowane komunikacyjnie w trakcie budowy,
zgodnie z etapami realizacji wynikajacymi z projektéw organizacji ruchu na czas budowy, beda podlegaty
utrzymaniu (likwidacja ubytkow w nawierzchni, likwidacja nierdéwnosci, czyszczenie jezdni, itp.).

Wykonawca jest zobowigzany do czyszczenia opon samochodéw wyjezdzajacych z budowy na droge np. przy
pomocy stanowisk do czyszczenia opon strumieniem wody badz sprezonym powietrzem.

Wykonawca ma obowigzek zapewnienia przejezdnosci w catym okresie trwania robot.

Jezeli Zamawiajacy przekaze Projekt lub wytyczne czasowej organizacji ruchu Wykonawca jest zobowigzany do
zastosowania zasad w nim zawartych podczas opracowywania wlasnej czasowej organizacji ruchu (w przypadku
nie przekazania tych danych Wykonawca przed opracowaniem Projektu winien o nie wystgpic¢). Opracowany
Projekt czasowej organizacji ruchu podlega uzgodnieniu z odpowiednimi instytucjami oraz zatwierdzeniu w
organie zarzadzajacym ruchem.

1.5.13 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest znaé¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
obowigzujace przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z wykonywanymi
robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

Jezeli w trakcie realizacji zadania okreSlonego umowa, zostang wydane nowe: przepisy, rozporzadzenia,
uzupehnienia (erraty do opublikowanych dokumentéw), normy PN-EN - Wykonawca bezwzglednie musi je
wdrozy¢ jako przepisy uzupehiajgce i/lub zastepujace (dotychczasowe) - do przekazanej dokumentacji.
Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich
wymagan prawnych odnosnie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzetu,
materialow lub urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robot i w sposob ciagly bedzie informowac
Inzyniera o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postgpowania, obcigzenia i wydatki wynikte lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych
pokryje Wykonawca, z wyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z dokumentacji przekazanej
przez Inzyniera.
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1.5.14 Zgodno$¢ z wymaganiami zezwolen

Wykonawca uzyska wszystkie pozwolenia (poza przekazanymi przez Zamawiajacego) niezb¢dne do realizacji
robot na wlasny koszt.

W ciggu dwoch tygodni od wejscia na budowe Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi liste wszystkich
pozwolen wymaganych do rozpoczgcia robot zgodnie z Projektem

Wykonawca powinien stosowac si¢ do wymagan tych zezwolen i powinien umozliwi¢ jednostkom kontrolujagcym
wykonanie inspekcji i sprawdzenia sposobu ich realizacji. Ponadto, powinien umozliwi¢ uczestniczenie w
procedurach badawczych. Wszelkie prowadzone kontrole nie zwalniaja Wykonawcy z odpowiedzialnosci
prowadzenia Kontraktu zgodnie z prawem, stosownymi zapisami w dokumentach budowy i Warunkami Kontraktu

1.5.15 Prace archeologiczne

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostatoSci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy beda uwazane za wlasno§¢ Zamawiajacego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomi¢ Inzyniera i postgpowac zgodnie z jego poleceniami. Jezeli w wyniku
tych polecen Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdznienia w robotach, Inzynier po uzgodnieniu z
Zamawiajacym i Wykonawcg ustali wydluzenie czasu wykonania robdt i/lub wysokos$¢ kwoty, o ktorg nalezy
zwigkszy¢ ceng kontraktowa.

1.5.16 Niewypaty, niewybuchy

Przed rozpoczgciem Robdt budowlanych Wykonawca zobowigzany jest sprawdzi¢ teren budowy pod katem
wystgpowania niewybuchow. W razie natrafienia w czasie prowadzenia prac na niewypaly/niewybuchy
Wykonawca zobowigzany jest do niezwlocznego przerwania robot, zabezpieczenia terenu oraz wezwania
odpowiednich stuzb (policja, straz pozarna, pogotowie saperskie) i niezwlocznego powiadomienia Inzyniera.
Koszty zabezpieczenia terenu oraz akcji usuni¢cia niewypatdw/niewybuchéw poniesie Wykonaweca.

1.5.17 Réwnowazno$¢ norm i zbioréw przepisd6w prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sa konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢ maja
materiaty, sprzgt i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, b¢da obowiazywaé postanowienia najnowszego
wydania lub poprawionego wydania powotanych norm.

Jakiekolwiek podane w STWiORB wymagania, ktore zostaly przytoczone z nieaktualnej normy lub przepiséw
nalezy zastapi¢ aktualng wersja zgodnie z najnowszym wydaniem normy lub przepisow.

Jezeli w trakcie realizacji zadania okreSlonego umowa, zostang wydane nowe: przepisy, rozporzadzenia,
uzupehnienia (erraty do opublikowanych dokumentéw), normy PN-EN, Wymagania Techniczne - Wykonawca
bezwzglednie musi je wdrozy¢ jako przepisy uzupehiajace i/lub zastgpujace (dotychczasowe) - do przekazanej
dokumentaciji.

1.5.18 Zaplecze Wykonawcy

Wykonawca wykonuje zaplecze we wlasnym zakresie.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z budowa zaplecza Wykonawcy nie podlegaja odrebnej zaptacie i sa
uwzglednione w Cenie Kontraktowe;.

2. Materialy

Jakakolwiek nazwa handlowa uzyta w STWiORB lub Dokumentacji Technicznej oznaczaé¢ bedzie definicje
standardu a nie specyficzny produkt do zastosowania w projekcie.

2.1 Zrédha uzyskania materiatlow

Co najmniej na sze$¢ tygodni przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatlow przeznaczonych
do Robot Wykonawca przedstawi szczegdlowe informacje dotyczace proponowanego ich zrodta wytwarzania lub
wydobywania wraz z orzeczeniem laboratoryjnym o ich jakosci i probkami - do zatwierdzenia przez Inzyniera.
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Zatwierdzenie partii materialow z danego zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego
zrddta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, Zze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniaja wymagania Specyfikacji Technicznych w czasie postepu Robot.

2.2 Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wlascicieli i wlasciwych organéw administracji na pozyskanie
materiatdéw z jakichkolwiek zrodet miejscowych i jest zobowigzany dostarczy¢é Inzynierowi wymagane
dokumenty przed rozpoczgciem eksploatacji zrodta.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metod¢ wydobycia i selekcji, uwzgledniajac aktualne decyzje o
eksploatacji, organéw administracji panstwowej i samorzadowe;j.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatéw z
jakiegokolwiek zrodta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z
dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopoéw i miejsc pozyskania materiatow miejscowych beda
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robo6t. Nadmiar humusu
pozostajacego po wykorzystaniu przy robotach wykonczeniowych nalezy do Inwestora. Wykonawca jest
zobowigzany do odwiezienia humusu w miejsce wskazane przez Inzyniera.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na Terenie Budowy lub z innych miejsc wskazanych w
Kontrakcie beda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan Kontraktu.

Z wyijatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych wykopow w
obrgbie Terenu Budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegdlnione w Kontrakcie.

Eksploatacja zrédet materiatdéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym
obszarze.

2.3. Inspekcja wytworni materialow
Wytwornie materiatbw moga by¢é okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu sprawdzenia zgodnos$ci
stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki materiatdéw mogg by¢ pobierane w celu sprawdzenia
ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji okreslonej partii materiatdéw pod wzgledem
jakosci.
W przypadku, gdy Inzynier bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni bedg zachowane nastepujace
warunki:
a) Inzynier bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdow w czasie
przeprowadzania inspekcji,
b) Inzynier bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni, gdzie odbywa sie
produkcja materiatow przeznaczonych do realizacji Kontraktu.
¢) Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.

2.4 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom
Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z Terenu Budowy na wlasny
koszt.

2.5 Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one potrzebne do Robot, byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢ i wlasciwos¢ do Roboét i byly dostegpne do
kontroli przez Inzyniera.

Miejsca czasowego skladowania beda zlokalizowane w obrebie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem lub poza Terenem Budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce. Miejsce 1 sposob
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sktadowania materialow winien uwzglgdnia¢ wymogi ochrony $rodowiska, o ktéorych mowa w pkt. 1.5.6.
niniejszej specyfikacji.

2.6 Wariantowe stosowanie materiatow

Jesli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwo§¢ wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze, co najmniej 4
tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych
przez Inzyniera. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez zgody Inzyniera.

2.7 Materialy z rozbidrek i odpadowe

Elementy i1 materialy z rozbidrek staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy i powinny by¢ usunigte z terenu budowy i
wykorzystane w sposob i terminie nie kolidujacym z wykonaniem innych robot.

Materiaty z rozbiorki Wykonawca usunie poza plac budowy przy przestrzeganiu zapisow ustawy o odpadach (Dz.
U. nr 39 poz. 251 ze zmianami), a w cenie kontraktu uwzgledni cene ich odwozu i utylizacji.

Pozyskanie miejsca utylizacji tych materialow stanowi obowigzek Wykonawcy.

Wykonawca jest zobowigzany do pozyskania miejsca utylizacji materiatow przed przystgpieniem do robot.
Opoznienia zwigzane z brakiem takiego miejsca bgdzie rdwnowazne z opdznieniem realizacji robdt z winy
Wykonawcy.

Wykonawca powinien na etapie przygotowania oferty ustali¢ rzeczywiste odleglosci odwozu materiatow
przeznaczonych do utylizacji i uwzgledni¢ to w cenie ofertowej. Ewentualna zmiana tych odlegtosci w stosunku
do zatozonych w ofercie stanowi ryzyko Wykonawcy.

3. Sprzet
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wplywu
na jakos$¢ wykonywanych Robot. Sprzet uzywany do Robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w STWiORB, PZJ lub projekcie organizacji
Robot, zaakceptowanym przez Inzyniera; w przypadku braku ustalen w w/w dokumentach sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera.
Liczba 1 wydajnos$¢ sprzgtu bedzie gwarantowac przeprowadzenie Robot, zgodnie z zasadami okreSlonymi w
Dokumentacji Projektowej, STWiORB i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym Kontraktem.
Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania Robdt musi by¢ utrzymywany w dobrym stanie
i gotowo$ci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inzynierowi kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu
do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Jezeli Dokumentacja Projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwos¢ wariantowego uzycia sprzg¢tu przy
wykonywanych Robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje
przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkow Kontraktu, zostang
przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do Robot.
Sprzet stosowany do wykonania robot podlega zatwierdzeniu przez Inzyniera.

4, Transport
Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy transporcie materialdw/sprzgtu
na i z terenu Robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wiasciwych organdw, co do przewozu
nietypowych tadunkow i w sposob ciagly bedzie o kazdym takim przewozie powiadamiat Inzyniera.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wptyna niekorzystnie
na jako$¢ wykonywanych Robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba srodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robdt zgodnie z zasadami okreSlonymi w
Dokumentacji Projektowej, STWiORB i wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym Kontraktem.
Wykonawca bedzie usuwac¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia i uszkodzenia spowodowane
jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy. Wykonawca jest zobowiazany do
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czyszczenia opon samochodéw wyjezdzajacych z budowy na drogg np. przy pomocy stanowisk do czyszczenia
opon strumieniem wody badz sprezonym powietrzem.

Wykonawca zapewni wykonanie i utrzymanie wszelkich, niezbgdnych drog technologicznych i dojazdowych na
terenie budowy, w czasie prowadzonych robot.

5. Wykonywanie robét
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z Kontraktem, oraz za jako$¢ zastosowanych
materiatéw 1 wykonywanych robét, za ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa, wymaganiami STWiORB, PZJ,
Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz poleceniami Inzyniera.
Kolejnos$¢ robot przyjeta w w/w Projektach musi zapewnia¢ usunigcie kolizji z elementami istniejacymi i
projektowanymi.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca uzgodni Projekty Technologii i Organizacji Robot, Programy
Zapewnienia Jakosci oraz Projekty uzupetniajace z Inzynierem.
Wykonawca przedtozy Inzynierowi projekty recept na mieszanki mineralno-bitumiczne oraz mineralno-
cementowe do zatwierdzenia wraz ze wszystkimi wymaganymi wynikami badan z zarobow probnych, probkami
materiatdéw wsadowych oraz deklaracjami zgodnosci na te materiaty.
Powyzsze projekty recept podlegaja zatwierdzeniu przez Inzyniera.
Wszelkie koszty z tego tytutu nie podlegaja odrgbnej zaptacie i nalezy je uja¢ w Cenie Kontraktowej
Roboty budowlane Wykonawca winien prowadzi¢ wytacznie na dziatkach, do ktorych posiada prawo wladania
terenem. W przypadku koniecznosci zajgcia nieruchomoscei przylegtych do terenu inwestycji, nie objetych prawem
wiladania, wynikajacych np. z przyjetej technologii robdt, Wykonawca jest zobowigzany uzyskac¢ stosowne
dokumenty i uzgodnienia z wlascicielem nieruchomosci umozliwiajagce wejécie czasowe W teren i jest
zobowigzany zastosowa¢ odpowiednie $rodki techniczne minimalizujace ucigzliwos$¢ dziatan dla otoczenia w
stopniu mozliwym do zaakceptowania przez wlasciciela przylegtego terenu.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokos$ci wszystkich
elementow Robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymi
na pismie przez Inzyniera.
Przed przystapieniem do wykonania prac geodezyjnych i kartograficznych Wykonawca zobowigzany jest zglosié
prace do osrodka dokumentacji, pozyska¢ aktualne dane odno$nie panstwowej osnowy sytuacyjno-
wysokos$ciowej, a nastgpnie po zakonczeniu budowy —zlozy¢é operat z pomiaru powykonawczego- do
panstwowego zasobu geodezyjno kartograficznego. Pracami geodezyjnymi i kartograficznymi powinna kierowac
i sprawowaé nad nimi bezposredni nadzor i kontrolg wylacznie osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia
zawodowe — zgodnie z wymaganiami ustawy Prawo geodezyjne i kartograficzne.
Sprawdzenie wytyczenia Robét lub wyznaczenia wysoko$ci przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za ich doktadnosé.
Wykonawca jest zobowigzany do sprawdzenia skrajni pod istniejacymi obiektami oraz sieciami przed
przystapieniem do robdt i na kazdym etapie prowadzenia robot.
Decyzje Inzyniera dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatdw i elementow robot beda oparte na
wymaganiach sformutowanych w Kontrakcie, Dokumentacji Projektowej i w STWiORB, a takze w nie
przywotanych w STWiORB a obowiazujacych na terytorium Polski: Rozporzadzeniach umieszczonych w
Dziennikach Ustaw, normach PN-EN i PN, Wymaganiach Technicznych, Aprobatach Europejskich.
Przy podejmowaniu decyzji Inzynier uwzgledni dopuszczalne tolerancje w ocenie wynikow badan.
Wszelkie Polecenia Inzyniera powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie zgodnym z warunkami
Kontraktu i okreslonym przez Inzyniera. W przypadku niewykonania w terminie Polecen Inzyniera skutki
finansowe z tego tytutu poniesie Wykonawca.
Kazdorazowo przed przystgpieniem do robot ziemnych nalezy wykonaé przekopy probne dla identyfikacji
uzbrojenia podziemnego.
W przypadku ich wystapienia Wykonawca wykona projekt zabezpieczenia urzadzenia na czas prowadzenia robot
w uzgodnieniu z jego wlascicielem oraz wszelkie roboty z tym zwigzane. Wszelkie koszty z tego tytutu nie
podlegaja odrgbnej zaptacie i nalezy ujac je w Cenie Kontraktowe;.
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Wykonawca powinien zapozna¢ si¢ z catosciag dokumentacji (wszystkimi branzami), ustali¢ miejsca kolizyjne i
opracowaé szczegoty przej$¢ infrastruktur przez elementy konstrukcyjne.

Wykonawca prowadzi Roboty na podstawie przyjetej wiasnej technologii robot.

Dla przyjetej technologii Wykonawca opracowuje Projekty Technologii i Organizacji Robdt oraz inne Projekty
wymagane w STWIORB (pkt. 1.5.2.1). Zastosowany sprzet, wszystkie materiaty, roboty i ich zabezpieczenie
wynikajace z przyjetych rozwigzan technicznych i technologicznych w ramach opracowan Wykonawcy nie
podlegaja odrgbnej zaplacie, wszelkie koszty z tego tytutu nalezy uja¢ w Cenie Kontraktowe;.

5.2. Warunki wykorzystania terenu w fazie realizacji i eksploatacji, ze szczegélnym uwzglednieniem koniecznosci
ochrony cennych wartoéci przyrodniczych, zasoboéw naturalnych i zabytkow oraz ograniczenia ucigzliwosci
terenow sasiednich.
Wykonawca powinien stosowac¢ si¢ do wymogow zawartych w decyzjach, wszelkich uzyskanych uzgodnieniach
zawartych w Dokumentacji Projektowej oraz pozwoleniu na budowe.
Oproécz szczegdtowych wymagan zawartych w w/w dokumentach Wykonawca zobowigzany jest do spetnienia
wymagan minimalnych zwigzanych z prowadzonymi robotami w fazie realizacji i eksploatacji.
1. Place budowy, zaplecza oraz drogi techniczne nalezy zorganizowa¢ w sposob zapewniajacy oszczedne
korzystanie z terenu oraz minimalne jego przeksztatcenie.
2. Zaplecze budowy nalezy zorganizowaé poza:
a)  obszarami zabudowy mieszkaniowej,
b)  dolinami rzek,
c)  obszarami chronionymi na podstawie ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o ochronie przyrody.
3. Zaplecze budowy nalezy zorganizowaé zgodnie z wymogami srodowiska, a w szczegblnosci zapewnic:
a)  uszczelnienie nawierzchni placow postojowych dla maszyn, $rodkow transportu, parkingow dla
pracownikow itp.,
b)  uszczelnienie nawierzchni, gdzie magazynowane bgda odpady niebezpieczne np. zanieczyszczone
grunty,
€c)  wilasciwe gromadzenie odpadow, a szczegdlnie odbieranie odpadow i Sciekdw przez koncesjonowane
firmy.
4, Nalezy stosowaé sprawny sprzet i Srodki transportu, przy czym wazna jest tutaj zardwno jako$¢ sprzgtu,
jego prawidlowa eksploatacja i konserwacja, jak i dodatkowe wyposazenie w urzadzenia zmniejszajace
niekorzystne oddziatywanie na srodowisko.
5. Magazyny, sktady i bazy transportowe nalezy wyposazy¢ w sprawne urzadzenia gospodarki wodno-
sciekowej, zaplecza budowy nalezy wyposazy¢ w przenosne toalety.
6. Nalezy uporzadkowaé teren budowy po zakonczeniu etapu realizacji oraz wykonac¢ prace porzadkowe a
teren tymczasowych placow budowy przywrdcic¢ do posredniego stanu.
7. Powstajace w trakcie przebudowy odpady nalezy segregowac i magazynowa¢ w wydzielonym miejscu,
w pojemnikach, zapewniajac ich regularny odbidr przez uprawnione podmioty. Odpady niebezpieczne, jakie
mogg si¢ pojawi¢ w ramach robot budowlanych nalezy segregowac i oddziela¢ od odpaddéw obojetnych i nie
szkodliwych celem wywozu do specjalistycznych przedsigbiorstw zajmujacych si¢ utylizacja.
8. Drzewa i krzewy znajdujace si¢ w obrgbie placu budowy, nieprzeznaczone do wycinki nalezy
zabezpieczy¢ przed uszkodzeniami mechanicznymi.
9. Wycinke drzew i krzewdw nalezy przeprowadzi¢ poza sezonem legowym ptakow.
10. Konieczne obnizenie poziomu wod podziemnych zwigzane z wykonywaniem wykopow nie moze
zaklocaé stosunkow wodnych, nie nalezy powodowaé zmiany lub ograniczenia wielkosci przeptywow w
ciekach powierzchniowych i wodach podziemnych oraz nie powodowa¢ zmiany kierunkow i predkosci
przeptywow wod.
11. Nalezy w maksymalny sposdb ograniczy¢ czas prowadzonych odwodnien i stosowa¢ metody
ograniczajace ilos¢ odpompowywanej wody.
12.  Prace niwelacyjne nalezy prowadzi¢ w taki sposob, aby unikngé odwodnienia pobliskich terenow.
13. W celu ograniczenia ucigzliwosci hatasowej prace budowlane w sgsiedztwie terendw objetych ochrong
przed halasem nalezy prowadzié wytacznie w porze dziennej (w godz. 6%° — 22%),
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Wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan ochrony srodowiska nie podlegaja odrgbnej zaplacie i s
uwzglednione w cenie kontraktoweyj.

6. Kontrola jako$ci robét
6.1 Program zapewnienia jakosci (PZJ)
Do obowiazkoéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do akceptacji Inzyniera programu zapewnienia
jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania Robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i
organizacyjne gwarantujace wykonanie Robot zgodnie z Dokumentacja Projektowa, STWiORB oraz poleceniami
i ustaleniami przekazanymi przez Inzyniera.
Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
a) czg$¢ 0golng opisujaca:
- organizacj¢ wykonania Robot, w tym terminy i sposéb prowadzenia Robot,
- organizacj¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem Robot,
- bhp, szczegdtowy Plan BiOZ, (w tym przy robotach ,,pod ruchem samochodowym”, robotach
rozbidrkowych, itp.)
- wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jakosc¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych elementow
Robdt,
- system (sposob i procedure) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig wykonywanych Robot,
- Wyposazenie w sprzet 1 urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktéoremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan z zalaczonymi odpowiednio
swiadectwami legalizacji i kalibracji dla wszystkich urzadzen laboratoryjnych stuzacych do
prowadzenia badan oraz deklaracjami zgodnosci z obowigzujacymi normami PN-EN),
- sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych,
- zapis pomiaréw, nastaw mechanizmow sterujacych z analiza wynikéw pomiarow
- ocen¢ wynikow badan oraz sposob reagowania na zte wyniki w procesie badania materiatow
badz w procesie technologicznym
- proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi; b) czes$¢ szczegdtowa
opisujacy dla kazdego asortymentu Robot:
- wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu dla poszczegdlnych rodzajow materiatow (sypkich, ptynnych,
prefabrykatow betonowych, konstrukcji stalowych) oraz dla sprz¢tu wolnobieznego,
- sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,
- sposob i procedure pomiardw i badan (rodzaj i czestotliwo$é, pobieranie probek) prowadzonych
podczas dostaw materiatow oraz wytwarzania mieszanek i wykonywania poszczeg6lnych elementow
Robdt,
- Sposdb postepowania z materiatami i Robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

6.2 Zasady kontroli jako$ci Robot przez Wykonawce

Celem kontroli Robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnagé wymagania
okreslone w : STWiORB , Dokumentacji Projektowej oraz w nie przywotanych w STWiORB a aktualnie
obowigzujacych: Rozporzgdzeniach umieszczonych w Dziennikach Ustaw, normach EN-PN i PN, Wymaganiach
Technicznych, Aprobatach Europejskich.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrolg Robot 1 jako$ci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni
system kontroli, wtaczajac personel, laboratorium, sprzet pomiarowy i wszystkie urzadzenia niezbgdne do
pobierania probek i badan materiatdw oraz Robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze dokona¢ wizytacji zaplecza technicznego Wykonawcy oraz
Laboratorium w celu sprawdzenia czy sprzet i urzadzenia zadeklarowane w PZJ znajduje si¢ na zapleczu i we
wilasciwym miejscu oraz czy sprzgt laboratoryjny jest sprawny i odpowiada zataczonym w PZJ dokumentom.

W celu ustalenia poprawnosci dziatania sprzetu, moze roéwniez zazada¢ przeprowadzenia badan sprawdzajacych.
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Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz Robot z czgstotliwoscia zapewniajaca
stwierdzenie, ze Roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w Dokumentacji Projektowej i STWiORB.
W przypadku, gdy nie zostaty okre§lone wymagania dla materiatéw lub Rob6t nieprzewidzianych w Dokumentacji
Projektowej, Inzynier ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wymagana jako$¢ okreslong w w/w
dokumentach (w pkt. 6.2.)

Inzynier bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek niedociagnieciach dotyczacych
urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, pracy personelu lub metod badawczych. Wszystkie zgtoszone niedociggnigcia
(za wyjatkiem niesprawnosci sprze¢tu badawczego), Wykonawca jest zobowigzany usung¢ w terminie
uzgodnionym z Inzynierem. Natomiast niesprawno$¢ sprzetu musi by¢ usunigta w przeciggu doby, w przeciwnym
wypadku, Inzynier wstrzyma realizacj¢ tych Robot, ktore wymagaja badan na sprzgcie uszkodzonym , do czasu
jego naprawy i zgloszenia o poprawnosci dziatania. W tym przypadku, okres wstrzymania Robot, nie moze miec
wplywu na terminowe wykonanie Kontraktu.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem wszelkich badan dowodzacych o jakosci
materiatdéw i Robodt , ponosi Wykonawca.

6.3 Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na
zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga byé z jednakowym prawdopodobienstwem
wytypowane do badan.

Inzynier bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow badz Robét, ktore
budza watpliwosci, co do jakosci i spetnienia wymagan, o ile kwestionowane materiaty i/lub Roboty nie zostang
przez Wykonawceg usunigte lub dostosowane do wymagan z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku wynikdéw negatywnych; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek musza by¢ uprzednio zatwierdzone przez Inzyniera. Probki dostarczone przez
Wykonawce do badan wykonywanych przez Inzyniera beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob
zaakceptowany przez Inzyniera.

6.4 Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami dokumentéw przywotanych w pkt.
6.2.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera o rodzaju, miejscu i terminie
pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inzyniera.

6.5 Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi raporty z wynikami badan w czasie i formie okre§lonej w programie
zapewnienia jakosci (PZJ)

Wyniki badan beda przekazywane Inzynierowi na formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6 Badania kontrolne prowadzone przez Inzyniera

Inzynier jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialtdw w miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonaweca i producent materiatow powinien udzieli¢ mu niezbgdnej pomocy.
Inzynier, dokonuje weryfikacji systemu kontroli Robot i materialdw prowadzonego przez Wykonawcg, poprzez
swoje badania, oceniajac ich zgodno$¢ z wymaganiami STWIiORB na podstawie wynikow wiasnych i
dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier powinien prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na koszt Zamawiajacego. Jezeli wyniki badan
wilasnych wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier oprze si¢ wylacznie na wiasnych
badaniach przy ocenie zgodnosci materialdow i1 robot z dokumentacja projektowa i STWiORB. Moze rowniez
rozszerzy¢ zakres wiasnych badan lub zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtdrnych lub
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dodatkowych badan niezaleznemu laboratorium. W takim przypadku catkowite koszty za pobieranie probek i
badania potwierdzajace kwestionowane wyniki, ponosi Wykonawca a w przeciwnym wypadku Zamawiajacy.

6.7 Identyfikacja materiatow
Inzynier moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére zostaty wprowadzone do obrotu zgodnie z odrgbnymi
przepisami. Wihasciwosci uzytkowe tych materiatow, zastosowanych w obiekcie budowlanym w sposob trwaly
musza umozliwia¢ prawidlowo zaprojektowanym i wykonanym obiektom budowlanym spelienie wymagan
podstawowych o ktérych mowa w art. 5 ust.1 pktl. Ustawy Prawo budowlane.
Zgodnie z ustawg z dnia 21 maja 2010 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U nr 114 poz. 760 z 2010 r.) dopuszcza
si¢ do stosowania:

1)  Wyroby posiadajace znak CE — bez ograniczen,

2)  Wyroby, ktore nie posiadaja znaku CE — pod warunkiem, gdy:
a) wyrdb zostat wyprodukowany na terytorium Polski
- w zgodzie z istniejaca Polska Norma, a producent zataczyt deklaracj¢ zgodnosci z ta norma,
- w przypadku braku Polskiej normy lub istotnej réznicy od jej zapisoOw, to w zgodzie uzyskang aprobata
techniczna, a producent zalaczyt deklaracj¢ zgodnosci z tg aprobata,
- posiada znak budowlany $wiadczacy o zgodnosci z Polska Normg wyrobu albo aprobatg techniczng, a producent
zataczyt odpowiednig informacj¢ o wyrobie,
b) wyrdb zostat wyprodukowany poza terytorium Polski, ale udzielono mu aprobaty technicznej a producent
zataczyt do wyrobu deklaracj¢ zgodnosci z ta aprobata,
C) jest to wyrdb umieszczony w odpowiednim wykazie wyrobow majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczenstwa, dla ktorych producent wydat deklaracj¢ zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej,
3) Jednostkowego, w danym obiekcie budowlanym wyrobu wytworzonego wedtug indywidualnej dokumentacji
technicznej, dla ktorego producent wydat specjalne oswiadczenie o zgodnosci wyrobu z ta dokumentacja oraz z
przepisami.

Wyréb budowlany, ktory posiada oznakowanie CE lub znak budowlany, albo posiada deklaracj¢ zgodnosci, nie
moze by¢ modyfikowany bez utraty wazno$ci dokumentéw dopuszczajacych do wbudowania. W przypadku
zastosowania modyfikacji nalezy uzyskaé aprobat¢ techniczng dla takiego wyrobu.

W przypadku materiatow, dla ktorych w STWiORB sa wymagane dokumenty, kazda partia dostarczona do Robot
bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiada¢ odpowiednie dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badan bgda dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi. Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.

6.8 Dokument budowy
6.8.1 Dziennik budowy
Dziennik Budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy Terenu Budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialnos¢ za
prowadzenie Dziennika Budowy zgodnie z obowigzujagcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.
Zapisy w Dzienniku Budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu Robdt, stanu
bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w Dzienniku Budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu,
z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwatg technika,
w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.
Zalaczone do Dziennika Budowy protokoty i inne dokumenty beda oznaczone kolejnym numerem zalacznika i
opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inzyniera.
Do Dziennika Budowy nalezy wpisywac w szczeg6lnosci:

- datg przekazania Wykonawcy Terenu Budowy,

- date przekazania przez Zamawiajacego Dokumentacji Projektowe;j,

- uzgodnienie przez Inzyniera programu zapewnienia jakosci i harmonograméw Robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementow Robot,
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- przebieg Robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
Robotach,
- uwagi i polecenia inspektorow wyznaczonych przez Inzyniera,
- daty zarzadzenia wstrzymania Robot, z podaniem powodu,
- zgloszenia i daty odbiorow Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czg¢éciowych i
ostatecznych odbioréw Robot,
- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
- stan pogody 1 temperature¢ powietrza w okresie wykonywania Robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
- zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w Dokumentacji Projektowe;j,
- dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania Robot,
- dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia Robot,
- dane dotyczace jakos$ci materialdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z
podaniem, kto je przeprowadzat,
- wyniki prob poszczegélnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzal, -
wskazania nadzoru srodowiskowego,
- inne istotne informacje o przebiegu Robot.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do Dziennika Budowy beda przedtozone inspektorom
nadzoru wyznaczonym przez Inzyniera do ustosunkowania si¢.
Decyzje inspektoréw nadzoru wyznaczonych przez Inzyniera wpisane do Dziennika Budowy Wykonawca
podpisuje z zaznaczeniem ich przyje¢cia i zajeciem stanowiska.
Wpis Projektanta do Dziennika Budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢ do jego tresci i podjecia
stosownych decyzji.

6.8.2 Ksigzka obmiarow

Ksigzka Obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z elementow
Robot.

Obmiary wykonanych Robdt przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w Kosztorysie i wpisuje
do

Rejestru Obmiaréw. Wzor ksiazki, a w szczegdlnosci formularza obmiaréw zaproponuje Wykonawca do
zatwierdzenia przez Inzyniera. Wpisow do Ksigzki Obmiaréw dokonuje Kierownik Budowy i sg one potwierdzane
przez Inzyniera.

6.8.3 Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci materiatdw, orzeczenia o jakoSci
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy bedg gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru Robét. Winny by¢ udostgpnione
na kazde zyczenie Inzyniera.

6.8.4 Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,
b) protokotly przekazania Terenu Budowy,
€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robot,
e) protokoty z narad i ustalen,
f)  korespondencj¢ na budowie.

6.8.5 Przechowywanie dokumentow budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
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Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy begda zawsze dostgpne dla Inzyniera i przedstawiane do wgladu na Zyczenie
Zamawiajacego.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot
Obmiar Robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych Robdt zgodnie z Dokumentacja Projektows i
STWIORB, w jednostkach ustalonych w Kosztorysie.
Dodatkowe ilo$ci obmiarowe wynikajace z zatozonych tolerancji wykonania nie podlegaja dodatkowej zaptacie.
Pomiary grubosci warstw dla danej konstrukcji nalezy sprawdzaé¢ w tym samym miejscu.
Obmiaru Robot dokonuje uprawniony geodeta zatrudniony przez Wykonawce po pisemnym powiadomieniu
Inzyniera o zakresie obmierzanych Robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do Rejestru Obmiarow.
Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w Przedmiarze roboét nie zwalnia
Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich Robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji
Inzyniera na pi$mie.
Obmiar gotowych Robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagana do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz
Wykonawcy lub w innym czasie okre§lonym w Kontrakcie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera.

7.2 Zasady okreslania ilosci Robot i materialow

Dhugosci i odleglosci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo wzdhiz linii
osiowej.

Jesli STWiORB wiasciwe dla danych Robét nie wymagajg tego inaczej, objetoéci beda wyliczone w m® jako
dtugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.

Ilosci, ktore majg by¢é obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymaganiami
STWIORB.

7.3. Urzadzenia i sprzg¢t pomiarowy

Wykonawca jest zobowigzany wykazaé si¢ Laboratorium wyposazonym we wszystkie urzadzenia, sprzet
pomiarowy i laboratoryjny przez caty okres trwania budowy.

Wszystkie urzadzenia, sprzet pomiarowy i laboratoryjny, stosowany w czasie Robdt podlega akceptacji przez
Inzyniera przed przystapieniem do robot.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania Robot.

7.4. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czeSciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw Robét, a takze w
przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w Robotach.

Obmiar Robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar Roboét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru wykonuje geodeta uprawniony sporzadzajac odpowiednie szkice z podaniem
niezbednych wymiardw, z ktorych jednoznacznie moze by¢ wyliczona obmiarowa: dlugos$¢ (m), szerokosé (m),
gruboéé (m), powierzchnia (m?), objetosé (m®). Wzor szkicu powinien byé uzgodniony z Inzynierem.
Dokumentacje ztozona ze: szkicow, wyliczonego i zapisanego obmiaru w ksigzce obmiaréw, dokumentacji
fotograficznej obmiarow (skatalogowanej w sposob nie budzacy watpliwosci, co do momentu jej wykonania oraz
obiektu, ktory dokumentuje), Wykonawca przekazuje do sprawdzenia i akceptacji Inzynierowi w dwoch
egzemplarzach (oryginat kopi¢). Po zatwierdzeniu, kopia trafia do Wykonawcy i stanowi element dokumentow
odbiorowych jak réwniez podstawe do sporzadzania faktury.

8. Odbior robot
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W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWiORB, Roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru: a) odbiorowi
Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b)  odbiorowi czgsciowemu (jesli takie zapisy sa w Warunkach Kontraktu),

c)  odbiorowi ostatecznemu,

d)  odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.1. Odbidr Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakos$ci wykonywanych Robot,
ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu Rob6ét.  Odbioru Robét dokonuje Inzynier.
Gotowo$¢ danej czgsci Robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do Dziennika Budowy i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni
od daty zgloszenia wpisem do Dziennika Budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos$¢ 1 ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow zawierajacych komplet
wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary geodezyjne, w konfrontacji z
dokumentacjg projektowa, STWiORB i uprzednimi ustaleniami. Wykonawca jest zobowigzany rowniez do
dokumentowania odbieranych robot w postaci fotograficznej wedtug pkt. 7.4.

Koszt przygotowania dokumentacji odbiorowej, w tym fotograficznej, nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje
sig, ze jest wiaczony w ceng kontraktowa.

8.2. Odbidr czgsciowy

Odbidr czegsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych jednej zamknigtej czesci robot. Odbioru
czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru robot dokonuje Komisja
w obecnosci Wykonawcy i Inzyniera przy udziale Kierownika Projektu. Komisja jest powolywana przez
Zamawiajacego. Warunkiem dokonania odbioru czg$ciowego jest uprzednie wystawienie przez Inzyniera
Swiadectwa Przejecia w zakresie czgsci robot, o ile Wykonaweca jest uprawniony do uzyskania takiego §wiadectwa
zgodnie z warunkami Kontraktu.

8.3. Odbidr ostateczny Robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania Robot w odniesieniu do ich ilosci, jakosci
i warto$ci.

Calkowite zakonczenie Robot oraz gotowos$¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce
wpisem do Dziennika Budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inzyniera.

Odbidr ostateczny Robot nastagpi w terminie ustalonym w Dokumentach Kontraktowych, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia Robot i przyjecia dokumentdéw, o ktorych mowa w punkcie 8.3.1.
Warunkiem dokonania odbioru ostatecznego jest uprzednie wystawienie przez Inzyniera Swiadectwa Przejecia.
Odbioru ostatecznego Robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera i
Wykonawcy. Komisja odbierajaca podejmuje decyzje na podstawie:

— oceny wizualnej wykonanych Robot,

— oceny technicznej opartej na analizie przedtozonych dokumentow (okre§lonych w pkt. 8.3.1), — ocenie opartej
na informacjach z catego przebiegu realizacji, przekazanych przez Inzyniera, — listy usterek i wad sporzadzonej
na dzien odbioru.

Komisja swoje stanowisko wyraza w protokole spisywanym w dniu odbioru.

W przypadku, gdy komisja z okreslonego powodu (lezacego po stronie Wykonawcy) przerwie odbior to
Kierownik Projektu w porozumieniu z Zamawiajagcym i Wykonawcg ustali termin nastepny.

8.3.1. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego Robdt jest protokot odbioru ostatecznego Robot
sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace dokumenty:
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1. Dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata
sporzadzona w trakcie realizacji umowy; wymaga si¢ przy tym, zeby dokumentacja zostata tak opracowana
graficznie, aby wszelkie naniesione zmiany byty tatwo rozpoznawalne. W przypadku zmian nieodstepujacych
w sposob istotny od zatwierdzonego projektu lub warunkéw pozwolenia na budowe Wykonawca jest
zobowigzany dodatkowo do przedstawienia o§wiadczenia Projektanta i Inzyniera o zgodno$ci wykonania
obiektu budowlanego zgodnie z projektem budowlanym i warunkami pozwolenia na budowe oraz przepisami.
2. Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych (podstawowe z Kontraktu i ew.
uzupetniajgce lub zamienne).

3. Recepty i ustalenia technologiczne.

4. Dzienniki Budowy i Rejestry Obmiaréw (oryginaty).

5. Wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie z STWiORB i ew. PZJ
oraz ustawg o wyrobach budowlanych

6. Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatoéw zgodnie z STWiORB 1 ew.
PZJ na wszystkie materiaty wbudowane. W Deklaracji powinna by¢ podana lokalizacja wbudowania danego
materiatu.

7. Opinie technologiczne opracowane przez Wykonawce i Laboratorium Zamawiajacego, na podstawie
wszystkich wynikow badan i pomiarow zataczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie
STWIORB i PZJ.

8. Dokumentacje¢ fotograficzng skatalogowang w sposob nie budzacy watpliwosci, co do dat wykonania
fotografii oraz obiektow, ktore dokumentuje

9. Geodezyjng inwentaryzacje powykonawcza Robot i sieci uzbrojenia terenu

10. Kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej z klauzula
Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjno Kartograficznego, oraz wersje cyfrowa mapy zasadniczej
w pliku dwg.

Wykonawca opracuje operat odbiorowy. Koszt przygotowania dokumentacji odbiorowej jest zawarty w cenie
kontraktowej i nie podlega odrebnej zaptacie.

Wykonawca jest zobowigzany do przekazania Inwestorowi kompletu dokumentacji powykonawczej oraz
operatow kolaudacyjnych (odbiorowych) robot.

8.4. Odbidr pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych Robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym oraz zaistniatych w okresie gwarancyjnym okreslonych przez Inzyniera i/lub Kierownika
Projektu. Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.3. ,,0dbior ostateczny Robot”.

Wykonawca jest zobowigzany do opracowania i przekazania Zamawiajgcemu Operatu z przeprowadzonych
pomiarow odksztatcen i przemieszczen obiektow inzynieryjnych powstatych w trakcie prowadzonych prac oraz
w okresie gwarancyjnym.

Wykonawca jest zobowigzany do przekazania kompletu dokumentacji powykonawczej oraz operatow
kolaudacyjnych (odbiorowych) robot do Rejondéw oraz archiwum oraz jednego egzemplarza do Wydziatu Mostow
dotyczacego drogowych obiektow inzynierskich wraz 2z raportami z przegladow szczegdtowych
przeprowadzonych przed uptywem okresu gwarancyjnego.

9. Podstawa platnoSci
9.1 Ustalenia Ogdlne
Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostk¢ obmiarowa ustalong dla
danej pozycji Kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawce w danej pozycji kosztorysu. Inzynier moze wzig¢ pod uwage podzial kwoty ryczattowej
proponowany przez Wykonawce, zgodnie z odpowiedniag Klauzulg Warunkow Ogoélnych Kontraktu.
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Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji Kosztorysowej bedzie uwzglgdniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej Roboty w Specyfikacji Technicznej i w
Dokumentacji Projektowe;j.
Ceny jednostkowe Iub kwoty ryczattowe Robot beda obejmowac:

- Robocizng bezposrednia wraz z towarzyszacymi kosztami

- Wartos¢ zuzytych Materiatdéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow

i transportu na Teren Budowy.

- Warto$¢ pracy Sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami

- Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

W skiad kosztow posrednich wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikoéw nadzoru i
laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenie energii i wody, budowa
drog dojazdowych, itp.), koszty dotyczace oznakowania Robot, wydatki dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz
budowy, koszty zwigzane z zawarciem uméw uzyczenia gruntdw, koszty platnego nadzoru, odbioru itp.
wiascicieli, uzytkownikow infrastruktury teletechnicznej, energetycznej itp., koszty zwigzane z przebudowa lub
zabezpieczeniem niezidentyfikowanych sieci, kosztow nadzoru zarzadcow ciekoéw, oplaty za dzierzawe terenu,
koszty transportu materialéw na miejsce utylizacji i utylizacja materiatow, koszty projektow uzupetniajacych i ich
uzgodnien, koszty szkolenia BHP pracownikdw i dozoru budowy, koszty utrzymania obiektow tymczasowych w
nalezytym stanie techniczno-eksploatacyjnym, wszystkie koszty technologii robdt wynikajace przyjetych
rozwigzan technicznych i technologicznych w ramach opracowan Wykonawcy, koszt opracowania i uzgodnienia
wszystkich Dokumentacji Projektowych Wykonawcy oraz koszt wszystkich rozwigzan z nich wynikajacych,
koszty dostosowania si¢ do wymogoéow wynikajacych z wszelkich decyzji oraz wszelkich uzyskanych uzgodnien
zawartych w Dokumentacji Projektowej, koszty zwigzane z czasowymi zajeciami terenu (w tym odszkodowania),
koszty zwigzane z dostosowaniem si¢ do wszelkich uzgodnien i warunkéw, oplaty za dzierzawe placow,
ekspertyzy dotyczace wykonanych Robdt, koszty nadzoru gestorow nad budowa infrastruktury i jej
zabezpieczenia na czas robot, wszelkie koszty wynikajace z warunkow wykorzystania terenu w fazie realizacji i
eksploatacji, ze szczegdlnym uwzglednieniem konieczno$ci ochrony cennych wartosci przyrodniczych, zasobow
naturalnych i zabytkow oraz ograniczenia ucigzliwo$ci dla terenow sasiednich (pkt 5.2 niniejszej STWiORB),
ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa Wykonawcy, koszty opracowania powykonawczej
dokumentacji geodezyjno-kartograficznej oraz dokumentacji odbioru ostatecznego, zysk kalkulacyjny
zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkow mogacych wystapi¢ w czasie realizacji
Robot i w okresie gwarancyjnym. - Podatki obliczane zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Do cen
jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2 Warunki umowy i wymagania ogdlne DM.00.00.00.

Wykonawca jest zobowigzany do szczegdétowego zapoznania si¢ z wymaganiami zawartymi w DM 00.00.00, a
koszty wynikajace z tych wymagan powinien uja¢ w poszczegdlnych pozycjach kosztorysu.

Uznaje si¢, ze koszty dostosowania si¢ do wymagan STWiORB DM 00.00.00 nie wyszczegbdlnione w tabeli
przedmiarowej dla wymagan ogélnych zostaly uwzglednione przez Wykonawce w pozycjach przedmiaru
wynikajacych ze szczegotowych specyfikacji technicznych.

9.3 Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Po stronie Wykonawcy lezy spelnienie roszczen oséb i podmiotow, ktore w zwigzku z wprowadzeniem
Organizacji Ruchu na czas budowy i prowadzeniem robot doznaja jakiegokolwiek uszczerbku. Koszt
wybudowania objazdow/przejazdoéw i organizacji ruchu obejmuje:
(a) opracowanie oraz uzgodnienie z odpowiednimi instytucjami i zatwierdzenie w organie zarzadzajacym ruchem
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem Kkopii projektu Inzynierowi oraz
zainteresowanym zarzadcom drog i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z postgpu robot,
(b) zakupy i koszty zakupu potrzebnych materiatow,

(c) dostarczenie i koszty dostarczenia potrzebnych materiatow,

(d) koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw produke;ji

(e) koszt zakupu i dostarczenia materiatdéw niezbednych do wykonania robot
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U]
9
(h)
(i)
1))
k)

zaprojektowanie i wybudowanie niezb¢dnych objazdow,

ustawienie tymczasowego oznakowania i oswietlenia zgodnie z wymaganiami bezpieczenstwa ruchu,
optlaty/dzierzawy terenu,

przygotowanie terenu,

konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,
tymczasowa przebudowg urzadzen obcych,

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

(@)

oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usuni¢cie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych,

barier i $wiatel,
(b) utrzymanie ptynnosci ruchu publicznego,

(©

ewentualne wzmocnienie nawierzchni drég po ktorych prowadzone beda objazdy i ruch technologiczny

zwigzany z budowa.

Koszt likwidacji objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:

(@)

usuni¢cie wbudowanych materialéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu umozliwiajacego normalny ruch publiczny,

(©
©

oczyszczenie terenu, (d) koszty demontazu,
doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego w tym przywrocenie oznakowania zgodnego z uprzednig

stalg organizacja ruchu, zgodnie z wymaganymi standardami,

(®

10.

ewentualne remonty uszkodzonych drég po ktorych prowadzone byly objazdy i ruch technologiczny.

Przepisy zwiazane

[1] Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. 1994 nr 89, poz. 414 z pdzniejszymi
zmianami),

[2] Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy,
montazu i rozbidrki oraz tablicy informacyjnej (Dz. U. 2001 nr 138, poz. 1555),

[3] Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. 1985 nr 14, poz. 60 z
pozniejszymi zmianami),

[4] Ustawa. Prawo ochrony $rodowiska (Dz. U. 2008 nr 25, poz. 150; z pdZniejszymi zmianami),
[5] Ustawa z dnia 27 lipca 2001 r. o wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony $rodowiska, ustawy o
odpadach oraz o zmianie niektorych ustaw (Dz. U. 2001 nr 100, poz. 1085; z pdzniejszymi zmianami),
[6] Ustawa o odpadach (Dz. U. 2007 nr 39, poz. 251; z pdzniejszymi zmianami),

[71 Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27 wrze$nia 2001 r. w sprawie katalogu odpadéw
(Dz. U. 2001 nr 112, poz. 1206),

[8] Ustawa z dnia 17 maja 1989 — Prawo Geodezyjne i Kartograficzne (tekst jednolity Dz. U. Nr
240 z dnia 24.11.2005 poz. 2026 i 2027 z pdzniejszymi zmianami).

[9] Rozporzadzenie Ministra Srodowiska w sprawie wzoréw dokumentow stosowanych na potrzeby

ewidencji odpadow (Dz. U nr 30, poz. 213),

[10] Ustawa z dnia 20 czerwca 1997 r. Prawo o ruchu drogowym (Dz. U. 1997 nr 98, poz. 602; z
poézniejszymi zmianami),

[11] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r. w sprawie szczegdélowych
warunkoéw technicznych dla znakéw i sygnalow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego 1 warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. 2003 nr 220, poz. 2181),

[12] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie szczegdétowych
warunkow zarzadzanie ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym zarzadzaniem (Dz. U.
2003 nr 177, poz. 1729).

[13] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 27 sierpnia 2002 r. w sprawie szczegétowego
zakresu i formy planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz szczegdlowego zakresu rodzajow robot
budowlanych, stwarzajacych zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi. (Dz. U. Nr 151 poz. 1256)

[14] Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r o wyrobach budowlanych (Dz. U nr 92 poz. 881 z 2004r.) [15]
Ustawa z dnia 30 sierpnia 2002 r. o systemie oceny zgodnoSci.
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[16] Ustawa z dnia 23.07.2003 o ochronie zabytkow i opiece nad zabytkami.

[17] Ustawa z dnia 16.04.2004 o ochronie przyrody (Dz. U. nr 92, poz. 880 z pdzniejszymi
zmianami).

[18] Ustawa z dnia 10 kwietnia 2003 r. o szczegdlnych zasadach przygotowania i realizacji inwestycji
w zakresie drog publicznych (Dz.U. nr 80, poz. 721 z pdzniejszymi zmianami)

[19] Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewngtrznych i
Administracji z dnia 31 lipca 2002 w sprawie znakow i sygnatow drogowych. Dz.U. Nr 170 z dnia 12
pazdziernika 2002 r. poz. 1393

[20] Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony $rodowiska (j.t. Dz. U. z 2006r. nr 129, poz.

902),

[21] Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. o odpadach (Dz. U. 2001 nr 62, poz. 628; z pdzniejszymi
zZmianami),

[22] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobOw

deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz.
U. nr 198, poz. 2041)

[23] Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dn. 08 listopada 2004 r. w sprawie aprobat
technicznych oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich wydawania (Dz. U. nr 249, poz.
2497)
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DM.01.00.00. ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE
1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,Projekt wykonawczy hali
sportowej wraz z tacznikiem podziemnym, przewidzianej do realizacji na fragmencie dziatki nr ew. 38 obreb
geodezyjny Popow, w gminie Popow.”

1.2 Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres Robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wszystkimi
czynno$ciami umozliwiajacymi i majacymi na celu wyznaczenie przebiegu trasy projektowanej drogi oraz
pozostatych drog zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktdéw wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

b)  uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

€) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami i
definicjami podanymi w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1 Ogoblne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczgce materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM.00.00.00.
»,Wymagania og6lne”.

2.2 Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
shupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone poza granicg robot
ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy powinny mie¢ srednice 0,15 - 0,20 m i dtugosci 1,5 - 1,7 m.
Do stabilizacji pozostatych punktow nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy 0,05 - 0,08 m i dtugosci okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe o $rednicy 5 mm i dtugosci 0,04 -
0,05 m. “Swiadki” powinny mie¢ dlugo$é¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

Do stabilizowania roboczego pikietazu trasy, poza granicg pasa robot nalezy stosowac pale drewniane o
$rednicy od 0,15 do 0,20 m i dlugosci 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczek uzgodni¢ z Inzynierem.
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Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nalezy stosowa¢ materialy zgodne z Instrukcjami technicznymi G-
1iG-2.

3. SPRZET

3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2 Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysoko$ciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- laty,

- tasmy stalowe, szpilki,

- ruletki,

- samochod dostawczy,

- inny sprzgt zaakceptowany przez

Inzyniera.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktdow wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru

4. TRANSPORT
4.1 Ogoblne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

4.2 Transport sprzgtu 1 materiatow
Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE MATERIALOW
5.1 Ogolne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Rob6t oraz Program
Zapewnienia Jakos$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2 Ogolny zakres prac pomiarowych Roboty obejmujg wykonanie:
a) wyznaczenia dla potrzeb realizacyjnych:

— punktoéw osi trasy,

— punktéw wyznaczajacych mierzone przekroje poprzeczne,

— reperow roboczych,
b) uzupelnienia osi trasy dodatkowymi punktami, w tym poczatkow krzywych przejsciowych i tukoéw
kotowych,
€) wyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczeniem dodatkowych przekrojow wg. potrzeb,
d) stabilizacji punktow w sposob chroniacy je przed zniszczeniem,
e) pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktow,
f) sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktéw osnowy geodezyjnej i
ustalenie ich wspohrzednych, tacznie z ich zgloszeniem do Panstwowego Zasobu Geodezyjnego i
Kartograficznego, ewentualne wykonanie dodatkowych punktow osnowy geodezyjnej (wykonanie
Projektu i uzgodnienie go z odpowiednimi wtadzami),
g) utrzymywanie zastabilizowanych punktéw w niezbednym zakresie.
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5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami Glownego Urzedu Geodez;ji i
Kartografii (GUGIK).

Podstawa do prowadzenia prac geodezyjnych jest odtworzona i zaktualizowana osnowa pomiarowa (panstwowa i
robocza).

W oparciu o dane zawarte w Dokumentacji Projektowej i pozyskane z Panstwowych Zasobdéw Geodezyjnych i
Kartograficznych  Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbe¢dne do
szczegdlowego wytyczenia robdt. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé¢ Inzyniera o wszelkich blgdach wykrytych w wytyczeniu
punktow gldwnych trasy i reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.
Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sa zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzgdne terenu istotnie r6znig si¢ od
rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podj¢ciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic rzgdnych terenu podanych w Dokumentacji Projektowej i
rzednych rzeczywistych, zaakceptowanych przez Inzyniera, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego.
Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigzg Wykonawce.
Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikOw pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw. Forma i wzor tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich
punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce §wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest
konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robdt naleza do obowiazkow
Wykonawcy.

5.4. Wyznaczenie punktow gldwnych osi trasy i punktow wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gldéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaly, przy uzyciu pali
drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktdw pomocniczych, potozonych poza granica
robét ziemnych. Maksymalna odleglos¢ pomiedzy punktami gldéwnymi na odcinkach prostych nie moze
przekracza¢ 500 m. Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdtuz osi
trasy drogowej a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi
wzdhuz trasy drogowej powinna by¢ nie wigksza niz 300 m.
Repery robocze nalezy zalozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejacych budowlach
wzdhuz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow betonowych
lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowanych przez Inzyniera. Rzgdne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z takg dokladno$cia, aby $redni
btad niwelacji po wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperéw
panstwowych.
Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe tablice zawierajace wyrazne i jednoznaczne okreslenie
nazwy reperu i jego rzedne;j.
Doktadno$¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowiada¢ doktadnosci osnowy pomiarowej panstwowej I1-giej
klasy.
Osnowa realizacyjna powinna by¢ dowigzana, co najmniej do dwoch punktéw osnowy panstwowej (poziomej i
pionowej) klasy nie nizszej niz Il-giej. Przed dowigzaniem osnowy realizacyjnej do osnowy panstwowej
Wykonawca dokona aktualizacji wspotrzednych punktéw osnowy panstwowej, do ktoérej osnowa realizacyjna ma
by¢ dowigzana. Do obowiazkdéw Wykonawcy nalezy rowniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realizacji
Robot, w okresie gwarancji i rekojmi. Osnowg realizacyjng nalezy aktualizowac nie rzadziej niz:
a) w trakcie trwania Robot — co miesigc oraz w przypadku kazdego naruszenia ktoregokolwiek punktu
osnowy poziomej lub pionowej, za naruszenie osnowy uznaje si¢ rowniez uzasadniong obawe Wykonawcy
lub Inzyniera, ze takie naruszenie nastgpito,
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b) w okresie gwarancji — wedtug wskazan Inzyniera, lecz nie rzadziej niz co 3 miesiace,

€) w okresie r¢kojmi — wedtug wskazan Inzyniera.
Jakiekolwiek uzupetienie punktow osnowy pomiarowej (poziomej i pionowej) lub koniecznos¢ czestszej
aktualizacji osnowy, niz w okresach granicznych podanych w niniejszej STWiORB nie moze powodowaé
roszczen Wykonawcy o dodatkowa zaptate.

5.5 Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowsa, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowe;j.

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich (kierunkowych) w odleglosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze by¢
wigksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnos$cig do 1 cm w stosunku do
rzednych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialtdow wymienionych w pkt.2.2.

Usunigcie punktow z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca Robot zastapi je odpowiednimi
punktami (palikami) po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg Robot.

Punkty wyznaczajace o$ trasy na krzywych powinny byé wyznaczone na tyle gesto, aby odleglos¢ pozioma
pomigdzy styczng z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie przekraczata zalozonej tolerancji pomiarowe;j,
to jest 3 cm.

5.6 Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypdéw i wykopow na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz w miejscach wymagajacych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczenia krawedzi nasypoéw i wykopodw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr.
Odleglo$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy
drogowej. Odlegtos¢ ta, co najmniej powinna odpowiadaé¢ odstepowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 5 mm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w Dokumentacji Projektowe;j.

Na odcinkach, na ktorych wystepuja tuki pionowe odlegloéci pomig¢dzy krzywymi powinny by¢ wyznaczone na
tyle gesto, aby odleglto$¢ pozioma pomigdzy styczng z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie
przekraczata zatozonej tolerancji pomiarowej, to jest 5 mm.

Podczas wykonywania prac remontowych istniejacej nawierzchni, wyznaczenie przekrojow poprzecznych
obejmuje wyznaczenie krawegdzi projektowanych warstw nawierzchni w taki sposob, aby przeprowadzone
frezowanie nawierzchni oraz wbudowywanie mieszanki mineralno — asfaltowej umozliwiato wykonanie kolejnych
warstw konstrukcyjnych z zachowaniem wymaganych grubosci oraz spadkoéw zgodnych z Dokumentacja
Projektowa.

Dla sprawdzenia prawidtowosci pochylenia skarp, Wykonawca ustawi skarpowniki wskazujace pochylenie skarp.
Skarpowniki nalezy ustawia¢ w odlegtos$ciach uzgodnionych z Inzynierem.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypoéw, wykopow i konstrukeji
nawierzchni o ksztalcie zgodnym z Dokumentacja Projektowa.

5.7 Wyznaczenie obiektu inzynierskiego

Doktadno$¢ wyznaczenia osi podtuznej +1,0 cm.

Doktadno$¢ wyznaczenia rzednych do 1,0 cm w stosunku do rzednych okreslonych w Dokumentacji
Projektowej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogoblne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci Robot podano w STWiORB 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2 Wytyczenie osi trasy drogowej
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Kontrolg jakos$ci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem trasy drogi i punktow wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt. 5.

Sprawdzenie robo6t pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wedlug nastepujacych zasad:

- 0§ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i na prostych,

- robocze punkty wysoko$ciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na calej dtugosci budowanego obiektu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru Robo6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow wysokosciowych jest kilometr (km) wyznaczone;j
sytuacyjnie i wysokosciowo oraz zastabilizowane;j trasy.

8. ODBIOR ROBOR
8.1 Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

8.2 Sposdb odbioru robot

Odbidr robdt zwigzanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow pomiarow
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.

Czynnoséci odbioru moga by¢ rozpoczete po przedstawieniu protokotu aktualizacji panstwowej osnowy
pomiarowej. W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robot z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za
niezgodne z Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

9.2 Cena jednostki obmiarowej Cena jednostkowa obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

- pozyskanie niezbgdnych materiatow geodezyjnych,

- zastosowanie niezbednych materiatléw pomocniczych,

- wyznaczenie punktow gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- wyznaczenie punktow roboczego pikietazu trasy,

- ustawienie skarpownikow z wyznaczeniem pochylenia skarp,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie
ulatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- wyznaczenie obiektu inzynierskiego,

- operat techniczny dla pasa drogowego,

- wykonanie niezbednych zgloszen i innych czynno$ci przewidzianych odpowiednimi przepisami,

- wyznaczenie lub odtworzenie (w razie koniecznosci) osnowy geodezyjnej wraz z wszystkimi
niezb¢dnymi projektami, zgtoszeniami itp.

- wszystkie inne pomiary wynikte z prowadzania robot,

- zatozenie osnowy geodezyjnej,

- zakup 1 transport materiatow i sprzgtu,

- wykonanie wszystkich niezbednych pomiardw, prob i sprawdzen,

- oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Og6lne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGiK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

Nooakow
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DM.01.01.01. ODTWORZENIE TRASY
1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robdt budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,Projekt wykonawczy hali
sportowej wraz z facznikiem podziemnym, przewidzianej do realizacji na fragmencie dziatki nr ew. 38 obrgb
geodezyjny Popoéw, w gminie Popow.”

1.2 Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres Robot objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu wyznaczenie przebiegu trasy projektowanej drogi oraz
pozostatych drog zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

W zakres robot pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtownych osi trasy i punktow
wysokosciowych,

b) uzupehnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

C) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w

sposob ulatwiajacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.4. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami i
definicjami podanymi w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWIiORB i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIAL
2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczgce materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM.00.00.00.
»Wymagania ogolne”.

2.2 Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow glownych trasy nalezy stosowa¢ pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym,
shupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone poza granicg robot
ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy powinny mie¢ $rednice 0,15 - 0,20 m i dtugosei 1,5 - 1,7 m.
Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy 0,05 - 0,08 m i dlugosci okoto
0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe o $rednicy 5 mm i dtugosci 0,04 -
0,05 m. “Swiadki” powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny. Do stabilizowania roboczego
pikietazu trasy, poza granica pasa robot nalezy stosowac pale drewniane o srednicy od 0,15 do 0,20 m i dlugosci
1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczek uzgodni¢ z Inzynierem.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nalezy stosowa¢ materialy zgodne z Instrukcjami technicznymi G-
1iG-2.
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3. SPRZET
3.1 Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

3.2 Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,

— niwelatory,

— dalmierze,

— tyczki,

— laty,

— tasmy stalowe, szpilki,

— ruletki,

— samochod dostawczy,

— inny sprzet zaakceptowany przez Inzyniera.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1 Ogoblne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

4.2 Transport sprzetu i materiatdw
Sprzet i materialy do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonania rob6ot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robo6t oraz Program
Zapewnienia Jakos$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2. Ogolny zakres prac pomiarowych Roboty obejmuja wykonanie:

a) wyznaczenia dla potrzeb realizacyjnych:

— punktow osi trasy,

— punktéw wyznaczajacych mierzone przekroje poprzeczne,

— reperow roboczych,

b)uzupetnienia osi trasy dodatkowymi punktami, w tym poczatkéw krzywych przejsciowych i tukoéw kotowych,
¢) wyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczeniem dodatkowych przekrojow wg. potrzeb,

d) stabilizacji punktow w sposob chronigcy je przed zniszczeniem,

e) pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktow,

f) sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktéw osnowy geodezyjnej i
ustalenie ich wspdlrzednych, tacznie z ich zgloszeniem do Panstwowego Zasobu Geodezyjnego i
Kartograficznego, ewentualne wykonanie dodatkowych punktéw osnowy geodezyjnej (wykonanie Projektu i
uzgodnienie go z odpowiednimi wladzami),

g) utrzymywanie zastabilizowanych punktow w niezbednym zakresie.

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami Gtownego Urzedu Geodezji
i Kartografii (GUGIK).

Podstawa do prowadzenia prac geodezyjnych jest odtworzona i zaktualizowana osnowa pomiarowa (panstwowa
i robocza).

W oparciu o dane zawarte w Dokumentacji Projektowej i pozyskane z Panstwowych Zasoboéw Geodezyjnych i
Kartograficznych Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbe¢dne do
szczegblowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny byé wykonane przez osoby posiadajace
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
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Wykonawca powinien natychmiast poinformowac Inzyniera o wszelkich btedach wykrytych w wytyczeniu
punktow gtownych trasy i reperdw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.
Wykonawca powinien sprawdzié, czy rzedne terenu okre$lone w Dokumentacji Projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi rz¢dnymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig si¢
od rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera.
Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez
Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z rdéznic rzednych terenu podanych w Dokumentacji
Projektowej i rzednych rzeczywistych, zaakceptowanych przez Inzyniera, zostana wykonane na koszt
Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku
obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem
wynikow pomiaréw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gldwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktow. Forma i wzoér tych
oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera. Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich
punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce §wiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robot, to zostang one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot naleza do obowiazkow
Wykonawcy.

5.4. Wyznaczenie punktéw gtownych osi trasy i punktdéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, potozonych poza
granicg rob6t ziemnych. Maksymalna odleglos¢ pomigdzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych nie moze
przekraczaé¢ 500 m. Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdhuz osi
trasy drogowej a takze przy kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odlegtos¢ migdzy reperami roboczymi
wzdhuz trasy drogowej powinna by¢ nie wigksza niz 300 m.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty stale na stabilnych, istniejagcych budowlach
wzdluz trasy drogowej. O ile brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozyé w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposdb wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowanych przez Inzyniera. Rzedne reperéw roboczych nalezy okresla¢ z taka doktadnoscia, aby $redni
btad niwelacji po wyréwnaniu byl mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacj¢ podwdjng w nawigzaniu do
reperoOw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe tablice zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreslenie
nazwy reperu i jego rzedne;j.

Doktadno$¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowiada¢ doktadno$ci osnowy pomiarowej panstwowej II-giej
klasy.

Osnowa realizacyjna powinna by¢ dowiazana, co najmniej do dwoch punktéw osnowy panstwowej (poziome;j
i pionowej) klasy nie nizszej niz II-giej. Przed dowigzaniem osnowy realizacyjnej do osnowy panstwowej
Wykonawca dokona aktualizacji wspotrzednych punktéw osnowy panstwowej, do ktorej osnowa realizacyjna
ma by¢ dowigzana. Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy rowniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie
realizacji Robot, w okresie gwarancji i rekojmi. Osnowe realizacyjna nalezy aktualizowaé nie rzadziej niz:

a) w trakcie trwania Robot — co miesigc oraz w przypadku kazdego naruszenia ktoregokolwiek punktu osnowy
poziomej lub pionowej, za naruszenie osnowy uznaje si¢ rowniez uzasadniong obawe Wykonawcy lub
Inzyniera, ze takie naruszenie nastgpito,

b)w okresie gwarancji — wedtug wskazan Inzyniera, lecz nie rzadziej niz co 3 miesiace,

c)w okresie rekojmi — wedtug wskazan Inzyniera.

Jakiekolwiek uzupehienie punktéw osnowy pomiarowej (poziomej i pionowej) lub konieczno$¢ czestszej
aktualizacji osnowy, niz w okresach granicznych podanych w niniejszej STWiORB nie moze powodowaé
roszczen Wykonawcy o dodatkowa zaptatg.

5.5. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa, przy wykorzystaniu sieci
poligonizacji panstwowej.
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Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtownych i w punktach posrednich (kierunkowych) w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50m.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie moze
by¢ wigksze niz 5 cm. Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnosciag do 1 cm w stosunku
do rzgdnych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialtow wymienionych w pkt.2.2.

Usunigcie punktow z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca Robot zastapi je
odpowiednimi punktami (palikami) po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg Robot.

Punkty wyznaczajace o$ trasy na krzywych powinny by¢ wyznaczone na tyle gesto, aby odleglos¢ pozioma
pomiedzy styczna z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie przekraczala zatozonej tolerancji
pomiarowej, to jest 3 cm.

5.6. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i wykopdw na powierzchni
terenu (okreslenie granicy robot), zgodnie z Dokumentacjg Projektowa oraz w miejscach wymagajacych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowa¢ w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1
metr. Odlegto$¢ migdzy palikami lub wiechami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegtos¢ ta, co najmniej powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.
Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 5 mm w stosunku do rzgdnych niwelety
okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Na odcinkach, na ktérych wystepuja tuki pionowe odlegtosci pomiedzy krzywymi powinny by¢ wyznaczone na
tyle gesto, aby odleglo$¢ pozioma pomiedzy styczng z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie
przekraczata zatozonej tolerancji pomiarowej, to jest 5 mm.

Podczas wykonywania prac remontowych istniejacej nawierzchni, wyznaczenie przekrojow poprzecznych
obejmuje wyznaczenie krawedzi projektowanych warstw nawierzchni w taki sposob, aby przeprowadzone
frezowanie nawierzchni oraz wbudowywanie mieszanki mineralno — asfaltowej umozliwialo wykonanie
kolejnych warstw konstrukcyjnych z zachowaniem wymaganych grubosci oraz spadkéw zgodnych z
Dokumentacja Projektowa.

Dla sprawdzenia prawidtowosci pochylenia skarp, Wykonawca ustawi skarpowniki wskazujace pochylenie
skarp. Skarpowniki nalezy ustawia¢ w odleglosciach uzgodnionych z Inzynierem.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow, wykopow i konstrukcji
nawierzchni o ksztalcie zgodnym z Dokumentacja Projektowa.

5.7. Wyznaczanie obiektu inzynierskiego

Doktadno$¢ wyznaczenia osi podhuznej +1,0 cm.

Doktadno$¢ wyznaczenia rzednych do +1,0 cm w stosunku do rzednych okreslonych w Dokumentacji
Projektowej.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogoblne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci Robdt podano w STWiORB 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

6.2.Wytyczenie osi trasy drogowej
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z wyznaczeniem trasy drogi i punktéw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedlug ogélnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK, zgodnie z wymaganiami
podanymi w pkt. 5.
Sprawdzenie robdt pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wedlug nastepujacych zasad:

- 0§ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i na prostych,

- robocze punkty wysoko$ciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci budowanego obiektu.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru Robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
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7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow wysokosciowych jest kilometr (km) wyznaczonej
sytuacyjnie i wysokosciowo oraz zastabilizowanej trasy.

8. OBMIAR ROBOT
8.1 Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

8.2 Sposdb odbioru robot

Odbiodr robot zwiazanych z wyznaczeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiarow geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi.
Czynnosci odbioru moga by¢ rozpoczete po przedstawieniu protokolu aktualizacji panstwowej osnowy
pomiarowej. W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robot z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za
niezgodne z Dokumentacja Projektowg i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wlasny koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

9.2 Cena jednostki obmiarowej Cena jednostkowa obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

— pozyskanie niezb¢dnych materiatéw geodezyjnych,

— zastosowanie niezbednych materialow pomocniczych,

— wyznaczenie punktow gtéwnych osi trasy i punktoéw wysokosciowych,

— uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

— wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych,

— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
— wyznaczenie punktow roboczego pikietazu trasy,

— ustawienie skarpownikéw z wyznaczeniem pochylenia skarp,

— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

— wyznaczenie obiektu inzynierskiego,

— operat techniczny dla pasa drogowego,

— wykonanie niezbednych zgloszen i innych czynnosci przewidzianych odpowiednimi przepisami,
— wyznaczenie lub odtworzenie (w razie koniecznos$ci) osnowy geodezyjnej wraz z wszystkimi niezbednymi
projektami, zgloszeniami itp.

— wszystkie inne pomiary wynikte z prowadzania robot,

— zalozenie osnowy geodezyjnej,

— zakup 1 transport materiatow i sprzgtu,

— wykonanie wszystkich niezbg¢dnych pomiardéw, prob i sprawdzen,

— oznakowanie miejsca robo6t i jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1.Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
2.Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Glowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.
3.Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.
4.Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
5.Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.
6.Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.
7.Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

38



Projekt wykonawczy hali sportowej wraz z tacznikiem podziemnym, przewidzianej do realizacji na fragmencie
dziatki nr ew. 38 obreb geodezyjny Popow, w gminie Popow.

DM.01.02.02. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,Projekt wykonawczy hali
sportowej wraz z facznikiem podziemnym, przewidzianej do realizacji na fragmencie dziatki nr ew. 38 obrgb
geodezyjny Popow, w gminie Popow.”

1.2 Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres Robot obj¢tych STWiIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad wykonania zdjecia warstwy humusu.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z zamieszczonymi w STWiORB DM
00.00.00. "Wymagania ogdlne".

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace Robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWIiORB i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1 Ogoblne wymagania dotyczace materiatéw
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM 00.00.00.
"Wymagania ogdlne".

3. SPRZET
3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania og6lne".

3.2 Sprzet do wykonania robot

Do wykonania rob6t zwigzanych ze zdjgciem warstwy humusu nalezy stosowac:

— rowniarki,

— spycharki,

— topaty, szpadle i inny sprzet do recznego wykonywania robdt ziemnych - w miejscach, gdzie prawidlowe
wykonanie robot sprz¢tem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

— koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odleglo§¢ wymagajaca zastosowania
takiego sprzetu,

— inny sprzgt zaakceptowany przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1 Ogoblne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00. "Wymagania ogdlne".

4.2 Transport ziemi urodzajnej

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem
samochodowym. Ziemia urodzajna bedzie sktadowana do dalszego wykorzystania. Wykonawca przygotuje
miejsce do sktadowania ziemi urodzajnej wraz z uzyskaniem wszelkich pozwolen na sktadowanie. Transport
ziemi urodzajnej na miejsce sktadowania moze odbywac¢ sie samochodami samowytadowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogdlne warunki wykonania robot
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Ogolne zasady wykonania Robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne".
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Rob6t oraz Program
Zapewnienia Jakos$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2 Usunigcie ziemi urodzajnej

Warstwa ziemi urodzajnej powinna by¢ zdj¢ta z przeznaczeniem do pdzniejszego uzycia przy umacnianiu skarp
i rekultywacji terenu po zakonczeniu wszystkich robdt zwigzanych z budowa drogi.

Ziemig¢ urodzajna nalezy zdja¢ z powierzchni calego pasa robot ziemnych na petna glgbokosci faktycznego
stanu zalegania lub wskazang przez Inzyniera.

Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnosci zwigzanych ze zdjeciem ziemi urodzajne;.
Ziemi¢ urodzajng przeznaczong do dalszego wykorzystania, po zatadowaniu na $rodki transportowe nalezy
odwiez¢ na miejsce hatdowania. Na sktadowisku ziemi¢ urodzajng nalezy sktadowa¢ w regularnych pryzmach,
zabezpieczonych przed zanieczyszczeniami.

Nie nalezy zdejmowa¢ humusu w czasie intensywnych opadéw i bezposrednio po nich, aby uniknaé
zanieczyszczenia gling lub innym gruntem nieorganicznym.

Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane ze skltadowaniem ziemi urodzajnej: tj. znalezienie miejsca
sktadowania, uzyskanie uzgodnien od odpowiednich wtadz, sktadowanie, doprowadzenie terenu sktadowiska
do stanu poprzedniego. Nadmiar humusu pozostajacego po wykorzystaniu przy robotach wykonczeniowych jest
wlasnoscig Inwestora. Wykonawca jest zobowigzany do wywiezienia nadmiaru humusu w miejsce wskazane
przez Inzyniera.

Po wykonaniu rob6t podtoze powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia podloza przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogoblne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci Robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne".

6.2 Kontroli podlega w szczegdlnosci zgodno$¢ wykonania robot z Dokumentacja Projektowa:

— powierzchnia zdjecia ziemi urodzajnej,

— grubo$¢ zdjetej warstwy ziemi urodzajnej,

— prawidlowos¢ spryzmowania humusu.

Kontrola jako$ci robdt bedzie polegata na wizualnej ocenie prawidlowosci ich wykonania.

Zdjety humus powinien zawiera¢, co najmniej 2% czg$ci organicznych.

Ilo§¢ =zdjetej ziemi urodzajnej powinna zostaé ustalona na podstawie pomiardw geodezyjnych
przeprowadzonych przed i po zdjeciu ziemi urodzajne;j.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest metr kwadratowy (m?) usunigcia warstwy humusu z wszystkimi robotami
towarzyszacymi.

Jednostka obmiarows jest metr szeScienny (m°) wykonanych rob6t ziemnych z wszystkimi robotami
towarzyszacymi.

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru Robot podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne".
W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowiazany jest do ich poprawy na wlasny koszt

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.
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9.2 Cena jednostki obmiarowej Cena jednostkowa obejmuje:
- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robdt oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
- zakup 1 dostarczenie wszystkich niezb¢dnych materiatdéw na miejsce budowy,
- zastosowanie niezbednych materiatéw pomocniczych,
- zdjecie warstwy ziemi urodzajnej,
- zatadunek i transport ziemi urodzajnej na sktadowisko przyobicktowe,
- sktadowanie ziemi urodzajnej wraz z zabezpieczeniem przed zanieczyszczeniem,
- koszt uzyskania pozwolenia na sktadowanie,
- opflaty za sktadowisko,
- zatadunek i transport nadmiaru humusu w miejsce wskazane przez Inzyniera,
- biezace oczyszczanie dréog dojazdowych z resztek przewozonego humusu nanoszonego kotami
pojazdow,
- oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie,
- wykonanie niezbednych pomiaréw, prob i sprawdzen.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1 Normy
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
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DM.01.02.04. ROZBIORKA ELEMENTOW DROG
1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Rob6t budowlanych w ramach realizacji zadania: ,Projekt wykonawczy hali
sportowej wraz z tacznikiem podziemnym, przewidzianej do realizacji na fragmencie dzialki nr ew. 38 obreb
geodezyjny Popoéw, w gminie Popow.”

1.2 Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres rob6t objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z rozbidrka elementow
drog i ulic.

Zakres robot:

- rozbiérka nawierzchni z ptyt betonowych 50x50x7 ¢cm na podsypce cementowo — piaskowej

- zatadunek 1 wywéz gruzu z terenu budowy na sktadowisko Wykonawcy

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe podane w niniejszej STWiORB sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi Polskimi
Normami i z definicjami podanymi w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

1.5 Ogdlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY
2. 1 Ogodlne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania, jakim powinny odpowiada¢ materiaty, sposob ich nabywania, przechowywania oraz transport
podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.
Wszystkie elementy i materialy z rozbidrek staja si¢ wlasno$cia Wykonawcey i powinny by¢ usunigte z terenu
budowy w sposéb i terminie niekolidujgcym z wykonaniem innych robét.
Wszystkie koszty zwigzane z transportem, sktadowaniem i utylizacja ponosi Wykonawca.

3. SPRZET
3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Sprzet powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom zawartym w PZJ i Projekcie Technologii
i Organizacji Robot, zaakceptowanym przez Inzyniera.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzgdzia niegwarantujgce zachowania wymagan jakosciowych
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT
4.1 Ogoblne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

4.2 Transport materiatu z rozbiorki
Materiaty z rozbiorki moga by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu zaakceptowanymi przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogoblne warunki wykonywania robot
Wymagania ogo6lne dotyczace wykonania robdt podano w STWiORB DM 00.00.00. ,,Wymagania ogolne”.
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Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Rob6t oraz Program
Zapewnienia Jakos$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2 Wykonanie robdt rozbidrkowych

Roboty rozbidrkowe elementéw drog obejmuja usuniecie z Terenu Budowy wszystkich elementow wymienionych
w pkt.1.3, zgodnie z lokalizacjg podang w Dokumentacji Projektowej lub dodatkowo wg wskazan Inzyniera.
Doty (wykopy) powstale po rozbidrce elementéw drog na odcinkach wykopow drogowych powinny by¢
tymczasowo zabezpieczone. W szczeg6lnosei nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowej. Doty w
miejscach gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow nalezy wypetni¢, warstwami, odpowiednim gruntem
(piasek, mieszanka kruszywa naturalnego) do poziomu terenu i zagesci¢ do wskaznika zageszcezenia Is > 1,0.
Warstwy nawierzchni nalezy usuwac przy zastosowaniu sprzetu wymienionego w pkt. 3. lub w sposéb zalecony
przez Inzyniera. Nalezy zwroci¢ uwage, aby krawedzie rozbieranych warstw nawierzchni na styku z warstwami
istniejgcymi byly pionowe, obcigte pita i oczyszczone.

Zatadunek gruzu na $rodki transportu nalezy prowadzi¢ za pomoca koparki lub tadowarki. W trakcie przewozu
gruzu Wykonawca ma obowiazek biezacego utrzymania drég dojazdowych.

Pozostate z rozbiérki odpady nalezy odwiez¢ do miejsca ich sktadowania na podstawie wskazania odpowiedniego
organu (trasa i miejsce zdeponowania — Ustawa Dz.U. nr 62 z 20.06.2001 r.p0z.628).

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

6.2 Kontrola jakosci robodt rozbiorkowych
Sprawdzenie jakoS$ci robdt rozbidrkowych polega na sprawdzeniu ich zgodnosci z: Dokumentacjg Projektowa w
zakresie kompletno$ci wykonywanych robot, wymaganiami podanymi w pkt 5 niniejszej STWiORB.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne".

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest metr kwadratowy (m?) rozbiérki nawierzchni z plyt betonowych z wszystkimi
robotami towarzyszacymi.

Jednostka obmiarows jest metr sze$cienny (m®) wywiezienia gruzu z wszystkimi robotami towarzyszacymi.

8. OBMIAR ROBOT
8.1 Ogolne zasady odbioru robot
Odbioru wykonanych robét rozbiérkowych dokonuje Inzynier na budowie na zasadach okreslonych w STWiORB
DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne” jak dla robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacja Projektowg i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wiasny koszt.

9. PODSATWA PLATNOSCI
9.1 Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne wymagania dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne".

9.2 Cena jednostki obmiarowej Cena jednostkowa obejmuje:
- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci, -
wyznaczenie Robot w terenie,
- zakup i zastosowanie niezbednych materialdéw pomocniczych,
- roboty przygotowawcze,
- rozbidrka wszystkich materiatéw wymienionych w pkt. 1.3,
- zaladunek i odwoz materiatow z rozbiorki na wysypisko,
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koszty utylizacji,

- zasypanie i1 zaggszczenie dotow po usunigtych elementach drog i ulic,
- wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, badan i sprawdzen,
uporzadkowanie terenu rozbiorki,

- oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1 Normy
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania

10.2. Inne dokumenty

Ustawa z dnia 27.04.2001 r. Prawo ochrony $rodowiska. (Dz. U. Nr 62, poz. 628),

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 27.09.2001 r. w sprawie katalogu odpadéw. (Dz. U. Nr 112, poz.
1206),

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 11.12.2001 r. w sprawie rodzajow odpadow lub ich ilosci, dla
ktérych nie ma obowiazku prowadzenia ewidencji odpadow, oraz kategorii matych i $rednich przedsicbiorstw,
ktére moga prowadzi¢ uproszczong ewidencje odpadow. (Dz. U. Nr 152, poz. 1735),

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia 28.05.2002 r. w sprawie listy rodzajéw odpadow, ktore posiadacz
odpadéw moze przekazywac osobom fizycznym lub jednostkom organizacyjnym, nie bedacym
przedsigbiorcami, do wykorzystania na ich wtasne potrzeby. (Dz. U. Nr 74, poz. 686),

Ustawa z dnia 27.07.2001 r. o wprowadzeniu ustawy - Prawo ochrony srodowiska, ustawy o odpadach oraz o
zmianie niektorych ustaw. (Dz. U. Nr 100, poz. 1085),

Ustawa z dnia 11.05.2001 r. o obowiazkach przedsigbiorcow w zakresie gospodarowania niektorymi odpadami
oraz o optacie produktowe;j i optacie depozytowe;j. (Dz. U. Nr 63, poz. 639),

Ustawa z dnia 13.09.1996 r. o utrzymaniu czystosci i porzadku w gminach. (Dz. U. Nr 132, poz. 622),
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych (Dz. U. Nr 47, poz. 401),
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DM.02.00.01. ROBOTY ZIEMMNE. WYMAGANIA OGOLNE
1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robdt budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,Projekt wykonawczy hali
sportowej wraz z tacznikiem podziemnym, przewidzianej do realizacji na fragmencie dzialki nr ew. 38 obreb
geodezyjny Popow, w gminie Popow.”

1.2 Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres rob6t objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy lub
modernizacji drég i obejmuja:

- wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,

- wykonanie wykopow w gruntach skalistych,

- budowe nasypoéw drogowych,

- pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spelniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2. Korpus drogowy - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korona drogi i skarpami rowow.
1.4.3. Wysoko$¢ nasypu lub gleboko$¢é wykopu - rdznica rzgdnej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczonych
w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4. Nasyp niski - nasyp, ktorego wysokos$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5. Nasyp $redni - nasyp, ktorego wysokosc¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysokos$¢ przekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktorego glebokosc¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8. Wykop $redni - wykop, ktorego glgboko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop gleboki - wykop, ktorego gtebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony wodg, o malej nos$noSci, charakteryzujacy si¢ znacznym i
dlugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.

1.4.11. Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okreslony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunigtych blokach, ktorego probki nie wykazuja
zmian objetosci ani nie rozpadaja si¢ pod dziataniem wody destylowanej; maja wytrzymato$¢ na Sciskanie Rc
ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia $rodkéw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych Iub hydraulicznych do
odspojenia.

1.4.13. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrebie pasa robot drogowych.
1.4.14. Dokop - migjsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robot drogowych.
1.4.15. Odktad - miejsce wbudowania lub sktadowania (odwiezienia) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopoéw, a nie wykorzystanych do budowy nasypéw oraz innych prac zwigzanych z trasa
drogowa.

1.4.16. Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg

Pd
wzoru: Is = —

Pds
Gadzie:

Pd - gesto$¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m?),

Pds - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotno$ci optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988 [2], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?).
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1.4.17. Wskaznik réznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zaggszczalno$é gruntdbw niespoistych, okreslona

aeo
wg wzoru: Cu = —

d10
Gdzie:
d60 - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm)
d10 - érednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm)
1.4.18. Wskaznik odksztalcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

10 = B2
E1
Gdzie:

E1l - modutl odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4]

E2 - modul odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérnym obciazeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4].

1.4.19. Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwie drogowym, wytwarzany z wysoko polimeryzowanych
wilokien syntetycznych, w tym tworzyw termoplastycznych polietylenowych, polipropylenowych i poliestrowych,
charakteryzujacy si¢ migdzy innymi duza wytrzymalosScia oraz wodoprzepuszczalnoscia, zgodny z PN-
1SO10318:1993 [5], PN-EN-963:1999 [6].

Geosyntetyki obejmuja: geotkaniny, geowlokniny, geodzianiny, georuszty, geosiatki, geokompozyty,
geomembrany, zgodnie z wytycznymi IBDiM [13].

2. MATERIALY (GRUNTY)
Podzial gruntéw pod wzglgdem wysadzinowosci podaje tablica 1.
Podziat gruntéw pod wzgledem przydatnosci do budowy nasypéw podano w STWiORB D.02.03.01 pkt 2.
Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopoéw powinny by¢ przez Wykonawce wykorzystane w maksymalnym
stopniu do budowy nasypoéw. Grunty przydatne do budowy nasypow moga by¢ wywiezione poza teren budowy
tylko woweczas, gdy stanowig nadmiar objgtosci robdt ziemnych i za zezwoleniem Inzyniera.
Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykopow, nie bedac nadmiarem objgtosci robdt ziemnych,
zostaty za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza teren budowy z przeznaczeniem innym niz
budowa nasypéw lub wykonanie prac objetych kontraktem, Wykonawca jest zobowiazany do dostarczenia
roéwnowaznej objetosci gruntow przydatnych ze zrodet whasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera.
Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypow, okreslone w STWiORB D.02.03.01 pkt 2, powinny by¢
wywiezione przez Wykonawce na odklad. Zapewnienie terenéw na odklad nalezy do obowiazkéw
Zamawiajacego, o ile nie okreslono tego inaczej w kontrakcie. Inzynier moze nakazaé pozostawienie na terenie
budowy gruntdéw, ktorych czasowa nieprzydatno$é¢ wynika jedynie z powodu zamarznigcia lub nadmiernej
wilgotnosci.
Geosyntetyk powinien by¢ materiatem odpornym na dziatanie wilgoci, §rodowiska agresywnego chemicznie i
biologicznie oraz temperatury. Powinien by¢ to material bez rozdar¢, dziur i przerw ciaglosci z dobra
przyczepno$cig do gruntu. Wiasciwosci stosowanych geosyntetykow powinny by¢ zgodne z PN-EN-963:1999 [6]
i dokumentacja projektows.
Geosyntetyk powinien posiada¢ aprobate techniczna wydang przez uprawniong jednostke.
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Tablica 1. Podzial gruntow pod wzglgdem wysadzinowo$ci wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegblnieni | Jed- Grupy gruntow
e nostki
wlasciwoséci niewysadzinowe watpliwe wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu - rumosz — piasek malo wysadzinowe
—  niegliniasty pylasty — glina piaszczysta zwigzta,
- Zwir zwietrzelina | glina zwigzta, glina pylasta
—  pospotka — gliniasta zwigzla
—  piasek gruby| — rumosz — it, il piaszczysty, it pylasty
—  piasek $redni gliniasty bardzo wysadzinowe
—  piasek ZWir — piasek gliniasty
drobny zuzel gliniasty
nierozpadow pospotka
y gliniasta
—  pyl, pyt piaszczysty
—  glina piasz- czysta, glina,
glina pylasta
— it warwowy
2 Zawarto$¢ czastek
<0,075 mm %
<0,02 mm <15 od 15 do 30 >30
<3 od 3do 10 > 10
3 Kapilarno$¢ bierna
Hxn m <1,0 >1,0 >1,0
4 Wskaznik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

Wykonawca przystgpujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z
nastepujacego sprzetu do:

— odspajania i wydobywania gruntéw (narz¢dzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki,

tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
—  jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki, urzadzenia do
hydromechanizacji itp.),

—  transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, ta§mociagi itp.),

—  sprzgtu zageszezajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).
Do przenoszenia i uktadania geosyntetykdw Wykonawca powinien uzywaé odpowiedniego sprzetu zalecanego
przez producenta. Wykonawca nie powinien stosowac sprzetu mogacego spowodowac uszkodzenie uktadanego
materiatu.

4. TRANSPORT

Wybdr srodkoéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu),
jego objetosci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajno$é¢ srodkow transportowych
powinna by¢ ponadto dostosowana do wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu
(materiatu).

Zwigkszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze by¢ podstawa roszczen Wykonawcy,
dotyczacych dodatkowej zaplaty za transport, o ile zwigkszone odlegtosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane
na piSmie przez Inzyniera.
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Wykonawca powinien zadbac, aby transport, przenoszenie, przechowywanie i zabezpieczanie geosyntetykow byty
wykonywane w sposob nie powodujacy mechanicznych lub chemicznych ich uszkodzen. Geosyntetyki wrazliwe
na $wiatto stoneczne powinny pozostawaé zakryte w czasie od ich wyprodukowania do wbudowania.

5. WYKONANIE ROBOT
Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub nasypie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz +
10 cm. Rdznica w stosunku do projektowanych rzednych robot ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cmi -3 cm.
Szerokos¢ gornej powierzchni korpusu nie moze roznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz 10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.
Pochylenie skarp nie powinno r6zni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego warto$ci wyrazonej tangensem
kata. Maksymalne nier6wnosci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ £10 cm przy pomiarze tatg 3-
metrows, albo powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczace nierownosci, wynikajace ze sposobu umocnienia
powierzchni skarpy. Niezaleznie od budowy urzadzen, stanowiacych elementy systemoéw odwadniajacych,
ujetych w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagajg tego warunki terenowe, wykonac
urzadzenia, ktore zapewnig odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych tak, aby
zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca ma obowiazek takiego wykonywania
wykopow i nasypow, aby powierzchniom gruntu nadawa¢ w calym okresie trwania robot spadki, zapewniajace
prawidtowe odwodnienie.
Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulegna nawodnieniu, ktére spowoduje ich dlugotrwala
nieprzydatnos¢, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntdow i zastagpienia ich gruntami przydatnymi na
wiasny koszt bez jakichkolwiek dodatkowych optat ze strony Zamawiajacego za te czynnosci, jak rOwniez za
dowieziony grunt.
Odprowadzenie wod do istniejacych zbiornikdw naturalnych i urzadzen odwadniajacych musi by¢ poprzedzone
uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjami.
Technologia wykonania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidtlowe odwodnienie w catym okresie trwania robot
ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postgpowacé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety.
W czasie robot ziemnych nalezy zachowac odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki,
umozliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentacji projektowej nie zawarto innego wymagania,
spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy niz 2% w
przypadku gruntéw niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu odspajania gruntow
oraz termindw wykonywania innych robét na spelnienie wymagan dotyczacych prawidlowego odwodnienia
wykopu w czasie postepu robot ziemnych. Zrodta wody, odstoniete przy wykonywaniu wykopow, nalezy ujaé¢ w
rowy i/lub dreny. Wody opadowe i gruntowe nalezy odprowadzi¢ poza teren pasa robdt ziemnych.
Szeroko$¢ dna i glebokos¢ rowu nie moga roézni¢ si¢ od wymiaréw projektowanych o wiecej niz = 5 cm.
Doktadno$¢ wykonania skarp rowoéw powinna by¢ zgodna z okre§lona dla skarp wykopow w STWiORB
D.02.01.01.
Jezeli dokumentacja projektowanie podaja inaczej, przylegajace do siebie arkusze lub pasy geosyntetykow nalezy
uktada¢ z zaktadem (i kotwieniem) zgodnie z instrukcjg producenta lub decyzja projektanta.
W przypadku uszkodzenia geosyntetyku, nalezy w uzgodnieniu z Inzynierem, przykry¢ to uszkodzenie pasami
geosyntetyku na dtugosci i szeroko$ci wiekszej o 90 cm od obszaru uszkodzonego.
Warstwa gruntu, na ktérej przewiduje si¢ utozenie geosyntetyku powinna by¢ rdwna i bez ostrych wystepow,
mogacych spowodowaé uszkodzenie geosyntetyku w czasie ukladania lub pracy. Metoda uktadania powinna
zapewni¢ przyleganie geosyntetyku do warstwy, na ktorej jest uktadana, na catej jej powierzchni. Geosyntetykow
nie nalezy naciggac lub powodowaé ich zawieszenia na wzgorkach (garbach) lub nad dotami. Nie dopuszcza sig¢
ruchu maszyn budowlanych bezpo$rednio na utozonych geosyntetykach. Nalezy je przykry¢ gruntem nasypowym
niezwlocznie po utozeniu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Badania i pomiary w czasie wykonywania robot ziemnych
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polega na kontroli zgodnosci z wymaganiami specyfikacji
okreslonymi w punkcie 5 oraz z dokumentacja projektowa.
Szczegodlng uwage nalezy zwrocic na:
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wlasciwe ujecie i odprowadzenie wod opadowych,

wiasciwe ujecie 1 odprowadzenie wysigkow wodnych.

Czynnosci wchodzace w zakres sprawdzenia jako$ci wykonania robot okreslono w pkcie 6 STWiORB D.02.01.01,
D.02.02.01 oraz D.02.03.01.

6.2. Badania do odbioru korpusu ziemnego
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 2

Tablica 2. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiar6w wykonanych robdt ziemnych

Lp. |Badana cecha Minimalna czg¢stotliwo$¢ badan i pomiarow
1 Pomiar szerokosci korpusu | Pomiar ta§ma, szablonem, tatg o dtugosci 3 mi
ziemnego poziomica lub niwelatorem, w odstepach co 200 m na
. . prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na
2 Pomiar szerokosci dna tukach o R 71 100 m co 50 m na tukach o R 71 100 m
rowow oraz w miejscach, ktore budza watpliwosci
3 Pomiar rzgdnych powierzchni

korpusu ziemnego

4 Pomiar pochylenia skarp

5 Pomiar rownosci powierzchni
korpusu

6 Pomiar réwnosci skarp

7 Pomiar spadku podtuznego | Pomiar niwelatorem rzgdnych w odstepach co 200 m
powierzchni korpusu lub dna | oraz w punktach watpliwych
rowu

8 Badanie zageszczenia gruntu | Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej

warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na
1000 m? warstwy

Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze rdzni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 10 cm.

Szeroko$¢ dna rowdw nie moze r6znic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

Rzedne korony korpusu ziemnego nie moga rézni¢ si¢ od rzgdnych projektowanych o wigcej niz -3 cm lub +1 cm.
Pochylenie skarp nie moze r6zni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% warto$ci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tatg 3-metrows, nie moga przekracza¢ 3 cm. Nierownos$ci
skarp, mierzone fatg 3-metrowa, nie mogg przekracza¢ + 10 cm.

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzgdnych
wysokosciowych, nie moze dawac réznic, w stosunku do rzgdnych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1
cm.

Wskaznik zaggszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powinien by¢ zgodny z zatozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntow dla ktorych nie mozna okresli¢ wskaznika zageszczenia
nalezy okre$li¢ wskaznik odksztatcenia 10, zgodnie z normg PN-S-02205:1998 [4].

6.3. Badania geosyntetykow

Przed zastosowaniem geosyntetykow w robotach ziemnych, Wykonawca powinien przedstawi¢ Inzynierowi
$wiadectwa stwierdzajace, iz zastosowany geosyntetyk odpowiada wymaganiom norm, aprobaty technicznej i
zachowa swoje wlasciwosci w kontakcie z materiatami, ktore bedzie oddziela¢ lub wzmacniaé przez okres czasu
nie krotszy od podanego w dokumentacji projektowej i ST.
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6.4. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materialy nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostang
odrzucone. Jesli materialy nie spelniajagce wymagan zostang wbudowane lub zastosowane, to na polecenie
Inzyniera Wykonawca wymieni je na wlasciwe, na wlasny koszt. Wszystkie roboty, ktore wykazuja wigksze
odchylenia cech od okreslonych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny by¢ ponownie wykonane przez
Wykonawce na jego koszt.

Na pisemne wystapienie Wykonawcy, Inzynier moze uzna¢ wadg¢ za nie majaca zasadniczego wptywu na cechy
eksploatacyjne drogi i ustali zakres i wielko$¢ potracen za obnizona jako$¢.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowg jest m® (metr sze$cienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWIiORB i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Zakres czynnos$ci objetych ceng jednostkows podano w STWiORB D.02.01.01, D.02.02.01 oraz D.02.03.01 pkt
9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
PN-1S010318:1993 Geotekstylia — Terminologia

PN-EN-963:1999 Geotekstylia i wyroby pokrewne

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modutu odksztatcenia nawierzchni podatnych i podtoza przez
obciazenie ptyta

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Wykonanie i odbior robot ziemnych dla drég szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.

Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i1 potsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997.
Wytyczne wzmacniania podioza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.

50



Projekt wykonawczy hali sportowej wraz z tacznikiem podziemnym, przewidzianej do realizacji na fragmencie
dziatki nr ew. 38 obreb geodezyjny Popow, w gminie Popow.

DM.02.01.01. WYKONANIE WYKOPOW
1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdot Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Rob6t budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,Projekt wykonawczy hali
sportowej wraz z facznikiem podziemnym, przewidzianej do realizacji na fragmencie dziatki nr ew. 38 obr¢b
geodezyjny Popoéw, w gminie Popow.”

1.2 Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robét objetych STWiORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych w czasie budowy drog i
obejmuja wykonanie wykopow pod projektowane drogi w gruntach nieskalistych zgodnie z Dokumentacja
Projektowa.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1 Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spelniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2 Korpus drogowy - nasyp lub ta cz¢$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.4.3 Wysokos¢ nasypu lub glgboko$¢ wykopu - roznica rzgdnej terenu i rz¢dnej robdt ziemnych, wyznaczonych
w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4 Nasyp niski - nasyp, ktorego wysoko$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5 Nasyp sredni - nasyp, ktorego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6 Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysoko$¢ przekracza 3 m.

1.4.7 Wykop plytki - wykop, ktorego glebokos¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.8 Wykop $redni - wykop, ktorego gleboko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9 Wykop gleboki - wykop, ktorego gltebokos¢ przekracza 3 m.

1.4.10 Bagno - grunt organiczny nasycony woda, o matej no$no$ci, charakteryzujacy sie znacznym i
dlugotrwatym osiadaniem pod obcigzeniem.

1.4.11 Grunt nieskalisty - kazdy grunt rodzimy, nie okre$lony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12 Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub spekany o nieprzesunietych blokach, ktdrego probki nie wykazuja
zmian objg¢tosci ani nie rozpadaja si¢ pod dzialaniem wody destylowanej; maja wytrzymato$¢ na $ciskanie R
ponad 0,2 MPa; wymaga uzycia srodkdw wybuchowych albo narzedzi pneumatycznych lub hydraulicznych do
odspojenia.

1.4.13 Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone w obrebie pasa robot drogowych.
1.4.14 Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robot drogowych.
1.4.150dktad - miejsce wbudowania lub skladowania (odwiezienia) gruntdow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwigzanych z trasg
drogowa.

1.4.16 Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko§¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okre$lona wg

Pd
wzoru: Is = —

Pds
Gdzie:
Pd - gestoéé objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m?3),
Pds - maksymalna ggsto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988 [2], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?).

1.4.17. Wskaznik réznoziarnistosci - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalno$é gruntdw niespoistych,

. d60
okreslona wg wzoru: Cu = —

d1o
Gdzie:
d60 - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm)
d10 - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm)
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1.4.18. Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu, okreslona wg

E2
wzoru: 10 = —

E1
Gdzie:

El - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4]

E2 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4].

1.4.19 Pozostate okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i z definicjami podanymi w
STWIORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

Wykonawca Robot jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWIiORB i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1 Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM 00.00.00
»Wymagania ogolne”.
Warstwa z kruszywa (gruntu) stabilizowanego cementem oraz warstwa mrozoochronna zaliczane sa do gérnych
warstw nasypu badz wykopu przy zachowaniu wymagan podanych w STWiORB D 02.01.01; D 02.03.01 oraz
D 04.01.02.

2.2 Ogolne zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdéw (zgodne z wymaganiami D 02.03.01 pkt. 2.2.) powinny by¢
przez Wykonawcg wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy nasypoéw lub zasypek wykopow.

Jezeli grunty przydatne uzyskane przy wykonywaniu wykopdw niebgdace nadmiarem objetosci robot ziemnych
zostaly za zgoda Inzyniera wywiezione przez Wykonawce poza plac budowy z przeznaczeniem innym niz
budowa nasypoéw lub wykonanie prac objetych kontraktem, wykonawca jest obowigzany do dostarczenia
roéwnowaznej objetosci gruntow przydatnych ze zrodet whasnych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

Grunty 1 materialy nieprzydatne do budowy nasypoéw powinny by¢ wywiezione przez Wykonawce na odktad.
Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasypow stanowia wilasnos¢ Wykonawcy i powinny by¢
wywiezione na sktadowisko odpadéw. Inzynier moze nakaza¢ pozostawienie na placu budowy gruntow, ktorych
czasowa nieprzydatno$¢ wynika jedynie z powodu zamarzni¢cia lub nadmiernej wilgotno$ci.

Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materialy nieprzydatne, albo nie uwzgledni zastrzezen
dotyczacych materialow o ograniczonej przydatnosci, to wszelkie takie czeSci nasypow zostang przez
Wykonawce na jego koszt usunicte i wykonane powtornie z materiatldw o odpowiednich wlasciwosciach.
Materiat wystepujacy w podlozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory begdzie stanowit podloze nawierzchni.
Zgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych powinien charakteryzowaé
si¢ grupg nosnosci G1. Podloze nawierzchni zaklasyfikowane do innej grupy nosnosci, zostanie doprowadzone
do grupy no$nosci G1 w oparciu o zasady zamieszczone w Dokumentacji Projektowej oraz warunki wykonania
rob6t zamieszczone w odpowiednich STWiORB.

2.3. Podziat gruntow
Podziat gruntéw pod wzgledem wysadzinowosci podaje tabela 1.
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Tabela 1. Podziat gruntéw pod wzglgdem wysadzinowosci wg PN-S-02205

Wyszczegodlnienie Grupy gruntow
Lp. |wtasciwosci Jednostki
niewysadzinowe | watpliwe wysadzinowe
1 Rodzaj gruntu rumosz piasek pylasty mato wysadzinowe glina
niegliniasty zwir | zwietrzelina piaszczysta zwigzla, glina
pospotka piasek | gliniasta rumosz | zwiezta, glina pylasta zwigzta
gruby piasek gliniasty zwir it, it piaszczysty, it pylasty
$redni gliniasty pospoltka| bardzo wysadzinowe piasek
. gliniasta gliniasty pyt, pyt piaszczysty
piasek drobny glina piaszczysta, glina, glina
pylasta it warwowy
2 Zawarto$¢ czgstek
<0,075 mm
<0,02 mm % <15 od15do300d3 |>30
do 10
<3 >10
3 Kapilarnos¢
bierna Hkb m <10 >1,0 >1,0
4 Wskaznik piaskowy
WP
>35 od 25 do 35 <25

Wykonawca ma obowigzek wykonywania biezacej kontroli i oceny warunkéw gruntowych w trakcie
wykonywania wykopow celem potwierdzenia ich przydatnos$ci do budowy nasypoéw zgodnie z STWiORB D
02.03.01 pkt. 2.2.

2.4 Kruszywo

Kruszywo do wykonania fawy fundamentowej przepustu oraz obsypki przepustu powinno spetnia¢ wymagania
PN-EN 13242.

3. SPRZET
3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego rodzaju sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na wlasciwos$ci gruntu zardwno w miejscu jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie odspajania,
transportu, wbudowania i zageszczania. Sprzet uzywany w robotach ziemnych powinien by¢ zgodny z PTiOR
Wykonawcy i uzyskaé akceptacje Inzyniera.

3.2 Sprzet do robot ziemnych

Wykonawca przystepujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykazaé si¢ mozliwo$cig korzystania z
nastgpujacego sprzetu do:

— odspajania i wydobywania gruntow (narze¢dzia mechaniczne, zrywarki, koparki, tadowarki, itp.),

— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntow (spycharki, zgarniarki, rowniarki, itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, itp.),

— sprze¢tu zaggszcezajacego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.),
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— innego sprzgtu zaakceptowanego przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1 Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Wybor srodkoéw transportu oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do kategorii gruntu (materiatu),
jego objetosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od odlegloéci transportu. Wykonawca ma obowigzek
zorganizowania transportu z uwzglednieniem wymogow bezpieczenstwa zarowno w obrebie pasa drogowego,
jak i poza nim.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonywania robot
Ogolne zasady wykonania Robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robdt (wraz z projektem
zabezpieczenia i odwodnienia wykopow) oraz Program Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki,
w jakich beda wykonywane roboty.
Roboty ziemne nalezy prowadzi¢ pod nadzorem geotechnicznym.
Warstwa z kruszywa (gruntu) stabilizowanego cementem oraz warstwa mrozoochronna zaliczane sg do gornych
warstw nasypu badz wykopu przy zachowaniu wymagan podanych w STWiORB D 02.01.01; D 02.03.01 oraz D
04.01.02.

5.2 Wykonanie wykopow

5.2.1.Zasady ogolne

Wykopy nalezy wykonywaé z zachowaniem wymagan dotyczacych dokladnosci okreslonych w niniejszej
STWiORB Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie
prowadzenia robdt, a naprawa uszkodzen wynikajacych z nieprawidlowego uksztattowania skarp wykopu, ich
podcigcia lub innych odstepstw od dokumentacji obcigza Wykonawce robdt ziemnych.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypoéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub
przewiezione na odktad. Odspajanie i transport gruntéw przydatnych, przewidzianych do budowy nasypu sg
dopuszczalne tylko wowczas, gdy w miejscu wbudowania zapewniono prace sprzetu gwarantujacego roztozenie i
zageszcezenie gruntu zgodnie z wymogami dokumentacji i STWIORB. O ile Inzynier zezwoli na czasowe
sktadowanie gruntéw nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli grunt jest zamarznigty nie nalezy odspajac go do glgbokosci okoto 0,5 m powyzej projektowanych rzednych
rob6t ziemnych.

5.2.2 Roboty przygotowawcze

Roboty przygotowawcze - odtworzenie osi trasy i punktow wysokos$ciowych, zdjgcie warstwy humusu oraz
rozbidrki elementow drog nalezy wykonac zgodnie z Dokumentacja Projektowa oraz odpowiednimi STWiORB.
Przed rozpoczeciem robot, wyznaczona zostanie trasa i punkty wysokosciowe wraz ze wszystkimi zmianami,
zatwierdzonymi przez Inzyniera. Przed rozpoczg¢ciem robot Wykonawca dokona obmiaru terenu po zdjgciu
warstwy humusu.

Przed rozpoczeciem robdt nalezy wykonac przekopy kontrolne, a w przypadku stwierdzenia kolizji z istniejgcymi
sieciami uzbrojenia podziemnego nalezy zabezpieczy¢ kolidujgce uzbrojenie i usungé¢ wszelkie kolizje.

5.2.3 Odwodnienie wykopow

Technologia wykonywania wykopu musi umozliwia¢ jego prawidlowe odwodnienie w catym okresie trwania
robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinno postgpowaé w kierunku podnoszenia si¢ niwelety. W czasie robot
ziemnych nalezy zachowaé¢ odpowiedni spadek podtuzny i nada¢ przekrojom poprzecznym spadki umozliwiajace
szybki odptyw wdd z wykopu. Spadek poprzeczny nie powinien by¢ mniejszy niz 4% w przypadku gruntow
spoistych i 2% w przypadku gruntow niespoistych. Nalezy uwzgledni¢ ewentualny wptyw kolejnosci i sposobu
odspajania gruntdéw oraz termindw wykonywania innych rob6t na spetnienie wymagan dotyczacych prawidtowego
odwodnienia wykopu w czasie postepu robot.

Niezaleznie od budowy urzadzen stanowiacych elementy systemoéw odwadniajacych ujetych w Dokumentacji
Projektowej, Wykonawca powinien wykona¢ urzadzenia, ktére umozliwiaja odprowadzenie wod gruntowych i
opadowych poza obszar rob6t ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
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5.2.4 Wykonanie wykopow

Wykonywanie wykopow sprzgtem mechanicznym z przewiezieniem gruntu do budowy nasypow albo na odktad.
Wykopy powinny by¢ wykonane w takim okresie, aby po zakonczeniu prac mozna byto przystapi¢ bezzwlocznie
do dalszych robot.

Odspojonego gruntu nie mozna przewozi¢ na nasyp, jezeli Wykonawca nie zapewnit odpowiedniego sprzetu do
uktadania i zaggszczania warstw nasypu.

W przypadku zamarznigtego gruntu mozna go odspaja¢ tylko do glebokosci 0,5 m powyzej podloza gruntowego.

5.2.5. Wykonywanie wykopdw sposobem rgcznym

Wykopy sposobem recznym nalezy wykonywac:

- w przypadkach wystepowania zinwentaryzowanych urzadzen podziemnych,

- w dolnej, strefie wykopow, dla ktorej zgodnie z Dokumentacjg Projektowa, wymagana jest nienaruszona
struktura gruntu podtoza.

Urobek wykopow wykonywanych recznie nalezy odklada¢ na powierzchni terenu w odleglosci od krawedzi
wykopu zapewniajacej, ze wydobyty grunt nie zsypie si¢ ponownie do wykopu. Wydobyty grunt powinien
stanowi¢ zabezpieczenie przed prawdopodobnym splywem wody opadowej do wykopu. W uzasadnionych
przypadkach urobek z wykopu nalezy umieszcza¢ w tyzce koparki, ktéra dokona zaladunku na skrzynie
samochodu.

5.2.6. Skarpy wykopow

Sposob wykonania skarp wykopoéw i skarpy rowu powinien gwarantowac ich statecznos¢ w catym okresie
prowadzenia robdt, a naprawa uszkodzen wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich
podcigcia lub innych odstepstw od Dokumentacji Projektowej obcigza Wykonawce.

Pochylenia skarp wykopow oraz nieréwnosci powierzchni skarp nie powinny przekraczaé¢ wartosci podanych w
Dokumentacji Projektowej oraz w niniejszej Specyfikacji pkt. 5.2.8.

5.2.7. Zaggszczenie gruntu w wykopach

Zaggeszczenie gruntu w wykopach w podtozu nawierzchni, okreslane jest na podstawie:

- wskaznika zageszczenia Is,

- modutu odksztalcania E»,

albo innej metody zaakceptowanej przez Inzyniera.

Wskaznik zageszczenia Is, bedzie wyznaczany na podstawie badan gestosci objetosciowej szkieletu gruntu (Pd)
wg BN-77/8931-12 na prébkach pobranych z podtoza wykopu oraz maksymalnej gestosci objetosciowej (Pds)
szkieletu gruntu okreslanej laboratoryjnie dla danego gruntu wg PN- 88/B-04481.

Przyjmuje si¢ wartos¢ wskaznika odksztalcenia lo, wyznaczonego wg PN-S-02205 Zalacznik B, réwnego
stosunkowi modutow zageszczenia wtornego E2 do pierwotnego E; o warto$ci tego stosunku < 2,2.

Modut odksztalcenia nalezy wyznaczy¢ dla przyrostu obciazenia od 0,05 MPa do 0,15 MPa przy zastosowaniu
plyty VSS o $rednicy 300 mm. Koncowe obcigzenie powinno wynosi¢ 0,25 MPa.

Obliczenie wynikow wg wzoru:

w ktorym:
E — modut odksztatcenia
Ap — roéznica naciskow (MPa)
As — przyrost osiadan odpowiadajgcy tej roznicy naciskow (mm) D — $rednica ptyty (mm)

Wymagane warto$ci wskaznika zageszczenia Is w podtozu wykopow, zgodnie z normg PN-S-02205 podano w
tabeli nr 2.
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Tabela 2 Wymagane warto$ci wskaznika zageszczenia Is w wykopach (podtoze) — dla kategorii gruntu G1

Minimalna warto$¢ Is dla:
Strefa korpus . . -
pust kategoria ruchu KR | kategoria ruchu kategoria ruchu
1-KR2 KR3-KR 4 KR5-KR6
Na glebokosci 20
cm  od 1,00 1,00 1,03
powierzchni robot ziemnych
Na glqboko§01 ocll ZQ do 50 cm od 0,97 1,00 1,00
powierzchni robot ziemnych

Dla gruntoéw o kategorii innej niz G1 wskaznik zaggszczenia gornej warstwy gruntu rodzimego powinien by¢ nie
mniejszy niz 1,0 (przy wilgotnosci optymalnej -2%, +0%).

Tablica 3. Wartosci wtérnego modutu odksztatcenia (Ez) — dla kategorii gruntu G1

Minimalna wartos¢ a:
E, dl
Strefa korpusu

kategoria ruchu KR
1-KR2

kategoria ruchu KR
3-KR4

kategoria ruchu KR
5-KR6

120

120

Powierzchnia robét ziemnych 100

Na glebokosci 20 cm od powierzchni robot

. 80 80 100
ziemnych

Dla gruntéw o kategorii innej niz G1 warto$¢ wtornego modutu odksztatcenia (E2) na powierzchni robot
ziemnych nie powinna by¢ mniejsza niz 100 MPa.

Liczba badan wskaznika zageszczenia Is lub wtoérnego modutu odksztatcenia E; powinna by¢ zgodna z tabelg nr
4. Zalegajace grunty spoiste nalezy doprowadzi¢ do grupy nosnosci G1 poprzez wzmocnienie podtoza (warstwa
kruszywa (gruntu) stabilizowanego cementem, warstwa mrozoochronna) zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
W niniejszym opracowaniu podioze stanowig w znacznej czg$ci grunty spoiste, dlatego tez pod konstrukcja
zastosowano stabilizacj¢ kruszywa (gruntu) cementem zgodnie z STWiORB D.04.05.02 oraz warstwe
mrozoochronng STWiORB D 04.02.03.

Jezeli grunty rodzime niespoiste (o kategorii G1) w podtozu wykonanego wykopu nie maja wymaganych
warto$ci wskaznika zageszczenia Is lub wtdérnego modutu odksztatcenia Eo, to przed utozeniem warstwy
konstrukcji nawierzchni, podtoze nalezy dogescic.

Jezeli wymagane zageszczenie nie moze by¢ osiaggnicte przez bezposrednie zageszezanie gruntoéw rodzimych, to
nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, zgodnie z rozwigzaniem zaproponowanym przez
Wykonawce, zaakceptowanym przez Inzyniera lub opisanym w Specyfikacji uzyskujac wymagane wartosci
wskaznika zaggszczenia.

Ulepszenie gruntu podtoza nalezy do obowigzku Wykonawcy w ramach kosztow wykonania wykopow.

Po wykonaniu robdt podtoze powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia poditoza przed nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.
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5.2.8. Doktadnos¢ wykonywania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie, od osi projektowanej nie powinny by¢ wigksze niz + 10 cm.
Roéznica w stosunku do projektowanych rzgdnych robdt ziemnych nie moze przekracza¢ -3 cm,+ 1 cm

Szeroko$¢ gornej powierzchni korpusu nie moze réznic si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej niz += 10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mie¢ wyraznych zataman w planie.

Pochylenie skarp nie powinno r6zni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartosci wyrazonej tangensem
kata. Maksymalne nieréwnosci na powierzchni skarp nie powinny przekracza¢ + 10 cm przy pomiarze tatg 3-
metrowg, albo powinny by¢ spetnione inne wymagania dotyczace nierownosci, wynikajace ze sposobu umocnienia
powierzchni skarpy.

5.3. Rowy

Rowy boczne powinny by¢ wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa i odpowiada¢ wymaganiom
okreslonym w tabeli 5. Szeroko$¢ dna rowu nie moze r6ézni¢ si¢ od wymiaréw projektowanych o wiecej niz + 5
cm, a poziom dna rowu nie moze dawac réznic wigkszych niz -2 i +0 cm.

5.4. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszczaé¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo$¢ warstwy gruntu (nadkltadu) powyzej
rzednych robot ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m. Z chwilg przystapienia do ostatecznego profilowania dna
wykopu dopuszcza si¢ po nim jedynie ruch maszyn pracujacych.

Naprawa uszkodzen powierzchni robét ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkow,
obcigza Wykonawce.

5.5. Wykonanie tawy fundamentowej oraz obsypki przepustu

Kruszywo nalezy uktada¢ warstwami od 20 do 30 cm grubosci.

Kazda warstwa powinna by¢ zageszczana. Wskaznik zageszczenia powinien wynosi¢ 0,98. W przypadku
stosowania sprzetu mechanicznego do zageszczania zasypki, nalezy dbac¢ o nie uszkodzenie konstrukcji przepustu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.10g06lne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

6.2 Zatozenia ogdlne

W czasie robdt ziemnych Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne i dostarcza¢ kopie
ich wynikow do Inzyniera. Badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywac¢ w zakresie i z czestotliwoscia
gwarantujacg zachowanie wymagan dotyczacych jakosci rob6t i wymaganych niniejszg STWiORB i PZJ.
Wyniki badan i pomiardw kontrolnych w czasie wykonywania robot nalezy wpisywacé do:

- dziennika laboratoryjnego Wykonawcy,

- protokotow odbioroéw roboét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.
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Tabela 4. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow wykonanych robot ziemnych

Lp. | Badana cecha Minimalna czg¢stotliwo$¢ badan i pomiarow

1 Pomiar szerokos$ci korpusu | Pomiar ta§ma, szablonem, tata o dlugosci 3 m i
ziemnego poziomica lub niwelatorem, w odstgpach co 200 m na

2 Pomiar szeroko$ci dna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100 m na
FOWOW tukach o R > 100 m co 50 m na tukach o R <100 m

3 Pomiar rzednych powierzchni oraz w miejscach, ktore budza watpliwosci

korpusu ziemnego

Pomiar pochylenia skarp

Pomiar réwnosci powierzchni
korpusu

Pomiar réwnosci skarp

Pomiar spadku podtuznego | Pomiar niwelatorem rz¢dnych w odstgpach co 200 m
powierzchni korpusu lub dna | oraz w punktach watpliwych
rowu

8 Badanie zaggszczenia gruntu | Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej utozone;j
warstwy lecz nie rzadziej niz w trzech punktach na
1000 m? warstwy

6.3. Sprawdzenie wykonania wykopow
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na:
a) odspajanie gruntdéw w sposob nie pogarszajacy ich wiasciwosci,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania roboét i po ich zakonczeniu,
d) doktadnos¢ wykonania wykopdw (usytuowanie i wykonczenie),
e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okre$lonych w pkt.5.2.7.

6.4 Doktadno$¢ wykonania robot
6.4.1Szeroko$¢ korpusu ziemnego
Szerokos¢ korpusu ziemnego nie moze roznic si¢ od szerokos$ci projektowanej o wigcej niz = 10 cm.

6.4.2 Szeroko$¢ dna rowow
Szeroko$¢ dna rowdw nie moze r6znic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz + 5 cm.

6.4.3 Rzedne korony korpusu ziemnego
Rzgdne korony korpusu ziemnego nie moga rézni¢ si¢ od rzednych projektowanych o wiecej niz -3 cm lub +1 cm.

6.4.4 Pochylenie skarp
Pochylenie skarp nie moze r6zni¢ si¢ od pochylenia projektowanego o wigcej niz 10% wartosci pochylenia
wyrazonego tangensem kata.

6.4.5 Réwnos¢ korony korpusu
Nierownosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone tatg 3-metrowa, nie mogg przekracza¢ 3 cm.

6.4.6 Rownos¢ skarp
Nieréwnosci skarp, mierzone tatg 3-metrowa, nie mogg przekracza¢ + 10 cm.
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6.4.7 Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzgdnych
wysokoéciowych, nie moze dawac roznic, w stosunku do rz¢dnych projektowanych, wigkszych niz -3 cm lub +1
cm.

6.4.8 Zageszczenie gruntu

Wskaznik zaggszczenia gruntu okre$lony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien by¢ zgodny z zatozonym dla
odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadku gruntéow dla ktorych nie mozna okresli¢ wskaznika zageszczenia
nalezy okresli¢ wskaznik odksztatcenia lo, zgodnie z normg PN-S-02205.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogélne”.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest metr sze$cienny (m®) wykonania wykopow z wszystkimi robotami towarzyszacymi.
Jednostka obmiarows jest metr sze$cienny (m®) roztozonego kruszywa z wszystkimi robotami towarzyszacymi.
Jednostkg obmiarows jest metr sze$cienny (m®) zageszczenia obsypki z wszystkimi robotami towarzyszacymi.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru Robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Roboty ziemne uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa, jezeli wszystkie wyniki badan
przeprowadzonych przy odbiorach okazaty si¢ zgodne z wymaganiami.
Do odbioru Wykonawca powinien przedstawi¢ wszystkie dokumenty z biezacej kontroli jakosci robdt. Ponadto
Wykonawca powinien przygotowac i przedstawi¢ tabelarycznie zestawienie wartosci wskaznika zaggszczenia lub
pierwotnego i wtérnego modutu odksztatcenia dla catego odbieranego odcinka. Zestawienia powinny zawierac¢
daty badan i miejsca pobrania probek.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi dokumentacj¢ potwierdzajaca utylizacj¢ gruntow z wykopow.
W przypadku niezgodnos$ci, cho¢ jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowiazany jest do ich poprawy na wtasny koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2 Cena jednostkowa Cena jednostkowa obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot (wraz z projektem zabezpieczenia i odwodnienia
wykopow) oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

- roboty przygotowawcze,

- przekopy kontrolne,

- koszty nadzoru geotechnicznego,

- zakup i dostarczenie materialow,

- zastosowanie niezbednych materialow pomocniczych,

- prace pomiarowe,

- wykonanie wykopu z przewozem na sktadowisko przyobiektowe w celu p6zniejszego wykorzystania do budowy
nasypow,

- wykonanie wykopu z transportem na wysypisko — grunt nie przewidziany do dalszego uzycia,

- profilowanie dna wykopu i skarp,

- zageszezenie gruntu w wykopach,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonania,

- roztozenie i zageszczenie obsypki,

- biezace utrzymanie w czysto$ci nawierzchni jezdni

- usuwanie zanieczyszczen nanoszonych samochodami przewozacymi grunt,

- uporzadkowanie terenu robot,

- wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, préb i sprawdzen,
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- oznakowanie i zabezpieczenie roboét i jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Symbole. Podzial i opis gruntow.

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci bierne;j.

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

5. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.

6. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego

7. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia
gruntu.

Katalog Typowych Nawierzchni Drogowych

Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie. Dz.U. Nr 43 z dnia 14 maja 1999r.

Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998.
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DM.02.03.01. WYKONANIE NASYPOW
1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,Projekt wykonawczy hali
sportowej wraz z tacznikiem podziemnym, przewidzianej do realizacji na fragmencie dziatki nr ew. 38 obreb
geodezyjny Popow, w gminie Popow.”

1.2 Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres rob6t objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
nasypow pod projektowane drogi w gruntach nieskalistych zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

4.1 Okreslenia podstawowe

1.4.1 Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub z gruntu naturalnego lub z gruntu antropogenicznego
spelniajaca warunki statecznosci i odwodnienia.

1.4.2 Korpus ziemny - nasyp lub ta czes¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.

1.4.3 Wysokos¢ nasypu lub gleboko$é wykopu - roznica rzgdnej terenu i rzednej robdt ziemnych, wyznaczonych
w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4 Nasyp niski - nasyp, ktorego wysoko$¢ jest mniejsza niz 1 m.

1.4.5 Nasyp sredni - nasyp, ktérego wysokos¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6 Nasyp wysoki - nasyp, ktorego wysoko$¢ przekracza 3 m.

1.4.7 Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypow, potozone poza pasem robdt drogowych.

1.4.8 Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

Pd
Is = P_ds
Gdzie:

Pd - gesto$é¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (Mg/m?),
Pds - maksymalna gesto$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, zgodnie z PN-B-
04481:1988 [2], stuzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych, (Mg/m?).

1.4.9 Wskaznik r6znoziarnistosci - wielko$é charakteryzujaca zageszczalnos¢ gruntdw niespoistych, okreslona wg

d60
wzoru: Cu = —

dio
Gdzie:
d60 - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60% gruntu, (mm)
d10 - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10% gruntu, (mm)
1.4.10 Wskaznik odksztatcenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujgca stan zageszczenia gruntu, okre$lona wg wzoru:

10 = B2
E1
Gdzie:

E1 - modut odksztalcenia gruntu oznaczony w pierwszym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4]

E2 - modul odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérnym obcigzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4].

1.4.11 Pozostale okreslenia sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i z definicjami podanymi w
STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace Robot

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.
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2. MATERIALY
2.1 Wymagania ogdlne
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM 00.00.00
"Wymagania og6lne".
Warstwa z kruszywa (gruntu) stabilizowanego cementem oraz warstwa mrozoochronna zaliczane sa do gérnych
warstw nasypu badz wykopu przy zachowaniu wymagan podanych w STWIORB D 02.01.01; D 02.03.01 oraz D
04.01.02.

2.2 Materialy do budowy nasypow i zasypek

Do budowy nasypow i zasypek uzyte beda grunty pozyskane z wykopdw oraz dokopow.

Dopuszcza si¢ wznoszenie nasypow i zasypek wylacznie z gruntéw i materiatdéw przydatnych do tego celu tzn.
takich, ktore spetniaja szczegotowe wymagania okreslone ponizej i sa zaakceptowane przez Inzyniera. Akceptacja
nastepuje na biezaco w czasie trwania robot ziemnych na podstawie przedkladanych przez Wykonawce wynikow

badan laboratoryjnych.
Grunty i materiaty do budowy nasypow podaje tablica 1.
Grunty i materialty dopuszczone do budowy nasypow powinny spetnia¢ wymagania okreslone w PN-S-

02205:1998.

Tablica 1. Przydatno$¢ gruntéw do wykonywania budowli ziemnych wg PN-S-02205:1994

Przeznaczenie

Przydatne

Przydatne z zastrzezeniami

Tres¢ zastrzezenia

Na dolne warstwy
nasypow ponizej
strefy

przemarzania

1. Rozdrobnione
grunty skaliste twarde oraz
grunty kamieniste,
zwietrzelinowe, rumosze i
otoczaki

2. Zwiry i pospotki,
réwniez gliniaste

3. Piaski grubo,
srednio 1 drobnoziarniste,
naturalne i famane

4, Piaski gliniaste z
domieszka frakcji
zwirowo-kamienistej
(morenowe) o wskazniku
r6éznoziarnistosci U>15

5. Zuzle
wielkopiecowe i inne
metalurgiczne ze

starych zwatow (powyzej

1. Rozdrobnione grunty skaliste
migkkie

gdy pory w gruncie skalistym
beda wypetnione gruntem lub
materialem drobnoziarnistym

2. Zwietrzeliny i rumosze
gliniaste
3. Piaski pylaste, piaski

gliniaste, pyly piaszczyste i pyty

gdy beda wbudowane w miejsca
suche lub zabezpieczone od wod
gruntowych i powierzchniowych

4. Piaski préchniczne, z
wyjatkiem pylastych piaskow
prochnicznych

do nasypoéw nie wyzszych niz 3
m, zabezpieczonych przed
zawilgoceniem

5. Gliny piaszczyste, gliny i gliny
pylaste oraz inne o wi < 35%

w miejscach suchych lub
przej$ciowo zawilgoconych

6. Gliny piaszczyste zwigzle,
gliny zwigzle i gliny pylaste
zwigzle oraz inne grunty o

granicy ptynnosci wi od 35 do

60%

do nasypow nie wyzszych niz 3
m: zabezpieczonych przed
zawilgoceniem lub po ulepszeniu
spoiwami

7. Wysiewki kamienne gliniaste o
zawartosci frakcji itowej ponad
2%

pyly gliniaste

gdy zwierciadlo wody gruntowej
znajduje si¢ na glebokosci
wigkszej od kapilarnosci bierne;j
gruntu podtoza
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5 lat)

6. Lupki
przyweglowe przepalone

7. Wysiewki
kamienne o zawartosci
frakcji itowej ponizej

8. Zuzle wielkopiecowe i inne
metalurgiczne z nowego
studzenia (do 5 lat)

0 ograniczonej podatnos$ci na
rozpad - taczne straty masy do

5%

9. Itotupki przyweglowe
nieprzepalone

gdy wolne przestrzenie zostang
wypelnione materialem
drobnoziarnistym

2%,pyty gliniaste
1. Zwiry i pospotki | 1. Zwiry i pospotki
gliniaste
L . 2. Piaski pylaste i gliniaste
2. Piaski grubo i . .
$rednioziarniste 3. Pyly piaszczyste i pyly pod V\{arunklgm UI.EpSZ?n'?.tyCh
4. Gliny o granicy plynnosci gruntéw spoiwami, takimi jak:
mniejszej niz 35% cement, wapno, aktywne popioty
. itp.
3. Tohipki 5. Mieszaniny popiotowozuzlowe
Na gorne warstwy p rzwqglowe pr‘zc‘ape‘ll_oneo z wegla kamiennego 6. Wysiewki
nasypow w strefie Zawierajgce mniej mz 15% kamienne gliniaste o zawarto$ci
zlarn

przemarzania
mniejszych od 0,075 mm

frakcji itowej >2%

7. Zuzle wielkopiecowe i inne
metalurgiczne

drobnoziarniste i nierozpadowe:

straty masy do 1%

8. Piaski drobnoziarniste

o wskazniku no$no$ci wnoe>10

4, Wysiewki
kamienne o
uziarnieniu
odpowiadajacym
posp6tkom lub zwirom
W wykopach i
miejscach
zerowych do Grunty niewysadzinowe
glebokoscei

przemarzania

Grunty watpliwe i wysadzinowe

gdy sa ulepszane spoiwami
(cementem, wapnem, aktywnymi

popiotami itp.)

Jezeli Wykonawca wbuduje w nasyp grunty lub materiaty nieprzydatne, albo nie uwzgledni zastrzezen
dotyczacych materiatdéw o ograniczonej przydatnosci, to wszelkie takie czgsci nasypow zostang przez
Wykonawce na jego koszt usuni¢te i wykonane powtornie z materialdow o odpowiednich wlasciwosciach.

Grunty niespoiste do wykonania nasypow powinny spetnia¢ nastgpujace wymagania:

- zawartos¢ czastek

< 0,075 mm [%] <15
<0,02 mm [%)] <3
- wskaznik piaskowy WP >35

- wskaznik réznoziarnistos$ci
dla dolnych warstw u>3
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dla gornych warstw Uu>5
- zawartos$¢ zanieczyszczen organicznych  barwa nie ciemniejsza niz wzorcowa
- wskaznik wodoprzepuszczalnosci ,,k” nie mniejszy niz 5 m/dobe dla warstwy gérnej (0,5 m).

3. SPRZET

3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania og6lne".

3.2 Sprzet do robdt ziemnych

Wykonaweca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na wlasciwosci gruntu zarowno w miejscach jego naturalnego zalegania, jak tez w czasie odspajania, transportu,
wbudowania i zageszczania.

Do zaggszczania nasypdéw nalezy uzywac walce gladkie, walce wibracyjne lub ubijaki mechaniczne. Dobor
sprzetu zageszczajacego zalezy od rodzaju gruntu i grubo$ci zageszczanej warstwy. Uzywany sprzet powinien
uzyska¢ akceptacje Inzyniera.

4. TRANSPORT

4.1 Ogoblne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne". Transport
gruntu powinien odbywac si¢ samochodami samowytadowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonania Robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne".

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Roboét oraz Program
Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

Warstwa z kruszywa (gruntu) stabilizowanego cementem oraz warstwa mrozoochronna zaliczane sg do gornych
warstw nasypu badz wykopu przy zachowaniu wymagan podanych w STWiORB D 02.01.01; D 02.03.01 oraz
D 04.01.02.

5.2 Wykonanie nasypow

5.2.1 Zasady ogolne

Przed przystapieniem do wykonywania nasypu nalezy w obrgbie jego podstawy zakonczy¢ roboty
przygotowawcze, okreslone w Dokumentacji Projektowej. Wykonawca przy uzyciu widocznych palikow
wyznaczy zarysy skarp nasypow zgodnie ze STWiORB. Przed przystapieniem do wykonywania nasypow
Wykonawca dokona obmiaru terenu po zdjetej warstwie humusu.

Nasypy winny by¢ wznoszone przy zachowaniu przekroju poprzecznego i profilu podtuznego, ktére zostaty
okreslone w Dokumentacji Projektowej z zachowaniem wymagan dotyczacych doktadnosci okreslonych w
niniejszej STWIiORB. W celu zapewnienia statecznosci nasypu i jego roOwnomiernego osiadania nalezy
przestrzegaé zasad:

grunt przewieziony w miejsce wbudowania musi by¢ bezzwlocznie wbudowany w nasyp;

jezeli pochylenie poprzeczne terenu w stosunku do osi nasypu jest wicksze niz 1:5 nalezy dla zabezpieczenia przed
zsuwaniem si¢ nasypu, wykonaé w zboczu stopnie w spadku gornej powierzchni 4% +1% i szerokosci 1,0m;
nasypy nalezy wykonywac¢ metoda warstwowa, z gruntéw przydatnych do budowy nasypow. Nasypy powinny by¢
wznoszone rownomiernie na catej szerokosci,

grubo$¢ warstwy w stanie luznym powinna by¢ odpowiednio dobrana w zaleznosci od rodzaju gruntu i sprzetu
uzywanego do zageszczenia. Przystgpienie do uktadania kolejnej warstwy nasypu moze nastgpi¢ dopiero po
stwierdzeniu prawidtowego wykonania warstwy poprzedniej,

grunty o réznych wilasciwosciach nalezy uklada¢ w oddzielnych warstwach o jednakowej grubosci na catej
szeroko$ci nasypu,

gorne warstwy nasypow o grubosci co najmniej 0,50 m nalezy wykona¢ z gruntdow niewysadzinowych, o
wskazniku wodoprzepuszczalnosci ,,k” nie mniejszym niz 5 m/dobg i wskazniku réznoziarnistosci U > 5 (ponizej
50 cm w nasypie wskaznik r6znoziarnisto$ci moze mie¢ warto$s¢ U> 3).

styk dwoch przylegtych czgsci nasypu, zbudowany z réznorodnych gruntow (styk nasypu starego z nowym)
wykonywac ze stopniami o wysokosci od 0,5 do 1,0 m i szeroko$ci do 1,0 m ze spadkiem gornej powierzchni
okoto 4% +1% w kierunku zgodnym z pochyleniem skarpy,
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— skarpy wysokich nasypow wykona¢ schodkowo tj. co 6 m wykonac taras szerokosci 1,0 m o spadku 4%.

5.2.2 Wykonywanie nasypéw w okresie deszczow

Nie zezwala si¢ na wbudowanie gruntéw przewilgoconych, ktorych stan uniemozliwia osiagnigcie wymaganego
wskaznika zageszczenia. Wykonywanie nasypow nalezy przerwac, jezeli wilgotno$¢ gruntu przekracza wartosé
dopuszczalna, tzn. w > wopt z dopuszczalng tolerancja.

Na warstwie gruntu spoistego, uplastycznionego na skutek nadmiernego zawilgocenia przed jej osuszeniem i
powtornym zageszczeniem nie wolno uktadac nastgpnej warstwy gruntu.

W okresie deszczowym nie wolno zostawia¢ nie zageszczonej warstwy do dnia nastepnego.

5.2.3. Wykonywanie nasypoéw w okresie mrozow

Niedopuszczalne jest wykonywanie nasypow w temperaturze, przy ktdrej nie jest mozliwe osiagnigcie w nasypie
wymaganego wskaznika zageszczenia gruntow.

Nie wolno wbudowywaé gruntow spoistych zamarznietych lub gruntéw przemieszanych ze $niegiem lub lodem.
W czasie duzych opadow $niegu wykonywanie nasypéw powinno by¢ przerwane. Przed wznowieniem robot
nalezy usuna¢ $nieg z powierzchni wznoszonego nasypu.

Jezeli warstwa niezaggszczonego gruntu spoistego zamarzla, to nie nalezy jej przed rozmarznigciem zageszczac
lub uktada¢ na niej nastgpnych warstw.

5.3. Zaggszczenie i no$nos¢ gruntu

5.3.1. Zaggszczenie i no$nos¢ gruntu w podtozu nasypu

Zaggeszczanie 1 no$no$¢ gruntu w podtozu nasypdw powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w normie PN-
S-02205.

Wykonawca powinien skontrolowa¢ wskaznik zageszczenia i wtorny modut odksztalcenia E; gruntow rodzimych,
zalegajacych w gornej strefie podtoza nasypu, do glebokosci 0,5 m od powierzchni terenu. Jezeli warto$¢
wskaznika zaggszczenia i E; jest mniejsza niz okreslona w Tabeli 1, Wykonawca powinien dogesci¢ podioze tak,
aby powyzsze wymaganie zostato spetnione.

Jezeli wartos¢ wskaznika zageszczenia okreslona w Tabeli 1 nie moze by¢ osiagnigta przez bezposrednie
zageszczenie podtoza, to nalezy podja¢ srodki w celu ulepszenia podtoza, umozliwiajace uzyskanie wymaganych
warto$ci wskaznika zageszczenia i wtdrnego modutu.

Ulepszenie gruntu podtoza nalezy do obowigzku Wykonawcy w ramach kosztow wykonania nasypow.
Wykonawca powinien uzywaé szczegbétowych rozwigzan zawartych w Dokumentacji Projektowej i STWiORB.

Tabela 1 Minimalne wartosci wskaznika zaggszczenia Is dla podtoza nasypow do glebokosci 0,5 m od
powierzchni terenu.

Minimalna wartos$¢ Is dla: Minimalna warto$¢ E; dla:

Nasypy o wysokosci | kategoria ruchu | kategoria ruchu | kategoria ruchu | kategoria ruchu | kategoria ruchu | kategoria

do2m 0,95 0,95 0,97
30 40 40

ponad 2 m 0,95 0,95 0,97

Alternatywnie jako kryterium oceny dobrego zageszczenia gruntu stosuje si¢ porownanie wartosci modutow
odksztalcenia, gdzie warto$¢ stosunku modutu wtérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, okre§lonych
zgodnie z norma PN-S-02205 Zatacznik B, nie powinna by¢ wigksza od 2,2. Natomiast no$nosc¢ okresla si¢
modutem wtornym. Czestotliwo$¢ badan wskaznika zageszczenia Is i wtornego modutu odksztatcenia E; podano
w D.02.01.01.
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5.3.2. Zaggszczenie gruntu W nasypie

Kazda warstwa gruntu jak najszybciej po jej roztozeniu powinna by¢ zageszczona z zastosowaniem sprzgtu
odpowiedniego dla danego rodzaju gruntu oraz wystepujacych warunkow.

Roztozone warstwy gruntu nalezy zageszczaé¢ od krawedzi nasypu w kierunku jego osi.

Grubo$¢ warstwy zaggszczonej powinna by¢ ustalona z uwzglednieniem wspotczynnika spulchnienia gruntu
oraz zatozonej grubosci warstwy po osiggnigciu wymaganego zaggszczenia. Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ probne zageszczenie gruntdw w celu okreslenia grubosci warstw i liczby przej$¢ sprzetu
zageszczajacego. Odcinek probny dla sprawdzenia zageszczenia gruntu powinien by¢é wykonany na terenie
oczyszczonym z gleby. Wiasciwe roboty moga by¢ prowadzone dopiero po zatwierdzeniu wynikoéw badan przez
Inzyniera. Wymagane wskazniki zageszczenia zawarto w tabeli nr 2.

Tabela 2 Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia gruntu Is oraz modutu wtornego E2 w nasypach

Minimalna wartosé L. dla: Mlnm?alna warto$¢ modulu wtérnego
E, dla:
kategoria | kategoria kategoria | kategoria
Strefa nasypu kategoria ruchu ruchu kategoria ruchu ruchu
ruchu ruchu
KR 3 - KRS - KR3- KRS -
KR1-KR2 KR1-KR2
KR 4 KR 6 KR 4 KR 6
Gorna warstwa o grubosci 20 cm 1,0 1,00 1,03 100 120 120
Nizej lezace warstwy
nasypu do glgbokosci od 1 g 1,00 1,00 60 100 100
powierzchni robot
ziemnych: 1,2 m
Warstwy nasypu od powierzchni robot
. - 0,95 0,97 0,97 40 40 60
ziemnych ponizej: 1,2 m

Badanie zageszczenia i no$nosci metodg ptyty VSS dla nasypow — alternatywnie.

W przypadku, gdy zaggszczenie istniejacego nasypu nie spetnia powyzszych wymagan nalezy usuna¢ grunt do
polowy glebokosci. Nastgpnie odkryty nasyp nalezy doggsci¢ do wymaganych wartosci Is i ponownie zasypac
warstwami, po kolei zageszczanymi zgodnie z tabelg nr 2.

Na skarpach powierzchniowa warstwa gruntu grubosci do 20 cm powinna mie¢ wskaznik zageszczenia IS > 0,95.
Z zaggeszczania gruntu na skarpach mozna zrezygnowaé pod warunkiem uktadania warstw nasypu z poszerzeniem,
0 co najmniej 0,50 m, a nastgpnie zebrania tego nadktadu.

Jezeli badania kontrolne wykazg, ze zageszczenie warstwy nie jest wystarczajace, to Wykonawca powinien
spulchni¢ warstwe, doprowadzi¢ grunt do wilgotnosci optymalnej i powtdrnie zagesci¢. Jezeli powtdrne
zageszczenie nie spowoduje uzyskania wymaganego wskaznika zageszczenia Wykonawca usunie warstwe i
wbuduje nowy materiat.

5.3.3. Wilgotnos¢ zaggszczanego gruntu

Wilgotno$¢ technologiczna gruntu w czasie jego zageszczania powinna by¢ dostosowana do metody zaggszczania
i rodzaju stosowanego sprzgtu. Decydujacym kryterium jest mozliwos¢ zaggszczenia gruntu potrzebnego do
uzyskania wymaganego poziomu nosnosci. W przypadku zageszczania walcami statycznymi wilgotno$¢ powinna
by¢ zblizona do optymalnej, oznaczonej wg proby normalnej metoda I wg PN-B-04481.

Odchylenia od wilgotno$ci optymalnej nie powinny przekracza¢ nastepujacych wartosci:
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- w gruntach niespoistych =+ 2%,

W przypadku uzycia sprzetu wibracyjnego zalecana jest wilgotno$¢ mniejsza od optymalnej, ustalona na odcinku
probnym. Jezeli wilgotno$¢ gruntu przeznaczonego do zageszczania jest wicksza od wilgotnosci optymalnej o
warto$¢ wickszg od podanych odchylen, to grunt nalezy osuszy¢ w sposob naturalny lub przez zastosowanie
dodatku spoiw. Gdy wilgotno$¢ gruntu jest mniejsza, to zaleca si¢ jej zwigkszenie przez spryskiwanie woda.
Sprawdzenie wilgotnos$ci gruntu nalezy przeprowadzi¢ laboratoryjnie.

W przypadku uzycia sprzgtu wibracyjnego zalecana jest wilgotno$¢ mniejsza od optymalnej, ustalona na odcinku
probnym.

Po wykonaniu robot podtoze powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia podloza przed nadmiernym zawilgoceniem.
Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny koszt.

5.4. Doktadno$¢ wykonywania nasypow

Przy wykonywaniu nasypéw obowiazuja nastgpujace wymagania:

Ostateczna szerokos$¢ nasypu nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10 cm a krawedzie
korony nie powinny odbiega¢ od projektowanej geometrii.

Roznica w stosunku do projektowanych rzednych robét ziemnych nie moze przekracza¢ -3 cm,+1 cm. Pochylenie
skarp nasypu nie moze ro6zni¢ si¢ od projektowanego o wigcej niz 10% jego wartoSci wyrazonej tangensem kata.
Maksymalna gleboko$¢ lokalnych wklgsnie¢ na powierzchni skarp nie moze przekracza¢ £10 cm przy pomiarze
fata 3 m.

Z profilowanej powierzchni skarp nalezy usung¢ kamienie wigksze niz 80 mm. Pochylenie poprzeczne gornej
powierzchni nasypu z tolerancja + 1%,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci Robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogolne".

6.2 Zatozenia ogdlne

W czasie robot ziemnych Wykonawca powinien prowadzi¢ systematycznie badania kontrolne i dostarcza¢ kopie
ich wynikéw do Inzyniera. Badania kontrolne Wykonawca powinien wykonywa¢ w zakresie i z czestotliwoscig
gwarantujaca zachowanie wymagan dotyczacych jakosci robot i wymaganych niniejszg STWiORB i PZJ.
Wyniki badan i pomiaréw kontrolnych w czasie wykonywania robot nalezy wpisywac do:

- dziennika laboratoryjnego Wykonawcy,

- protokotow odbioroéw roboét zanikajacych lub ulegajacych zakryciu.

Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robot ziemnych podano w STWiORB D 02.01.01.

6.3. Sprawdzenie wykonania nasypow
W czasie kontroli szczegdlng uwage nalezy zwrocié na:
a) badania przydatnosci gruntow do budowy nasypow,
b) badania prawidtowosci wykonania poszczegdlnych warstw nasypu,
€) badania zaggszczenia nasypu,
d) pomiary ksztaltu nasypu.

6.3.1. Badania przydatno$ci gruntow do budowy nasypow
Powinny by¢ przeprowadzone na probkach pobranych z kazdej partii przeznaczonej do wbudowania w korpus
ziemny, pochodzacej z nowego zrddta, jednak nie rzadziej niz 1 raz na 3000 m® gruntu. W kazdym badaniu nalezy
okresli¢:

— skiad granulometryczny, wg PN-B-04481,

—  zawarto$¢ czesci organicznych, PN-B 04481,

—  wilgotno$¢ naturalna, wg PN-B-04481,

— wilgotno$¢ optymalng i maksymalng gestos¢ objegtosciows szkieletu gruntowego, wg PN-B-

04481,
—  kapilarnos¢ bierng, wg PN-B-04493,
- wskaznik piaskowy gruntu wg BN-8931-01,
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—  granicg ptynnosci, wg PN-B-04481:1988.

6.3.2. Badania prawidlowosci wykonania poszczegdlnych warstw Polegaja na sprawdzeniu:
a) prawidlowosci rozmieszczenia gruntow o réznych wlasciwosciach w nasypie,
b) odwodnienia kazdej warstwy,
c) grubosci kazdej warstwy i jej wilgotnosci przy zageszczaniu, badania nalezy prowadzi¢ nie rzadziej niz
raz na 500m?,
d) przestrzegania ograniczen dotyczacych wbudowania gruntdéw w okresie deszczoéw i mrozow.

6.3.3. Badania zaggszczenia nasypu

Sprawdzenie polega na skontrolowaniu zgodnos$ci warto$ci wskaznika zageszczenia IS z wartosciami okreslonymi
w pkt 5.3.

Zageszczenie nalezy kontrolowaé nie rzadziej niz jeden raz w trzech punktach na 1000 m? warstwy.

No$no$¢ nalezy bada¢ na powierzchni rob6t ziemnych, co najmniej raz na 2000 m? powierzchni i w miejscach
watpliwych.

Wyniki kontroli nalezy wpisywa¢ do dokumentéw kontrolnych. Prawidtowos$¢ zaggszczenia konkretnej warstwy
nasypu lub podtoza pod nasypem powinna by¢ potwierdzona przez Inzyniera wpisem w Dzienniku Budowy.

6.3.4. Pomiary ksztattu nasypu Obejmuja kontrole:

— prawidtowosci wykonania skarp poprzez skontrolowanie zgodnosci w wymaganiami dotyczgcymi pochylen i
doktadnosci wykonania skarp,

— szerokosci korony korpusu poprzez porownanie szerokos$ci korony korpusu na poziomie wykonywanej warstwy
gruntu z szerokos$cig wynikajacg z wymiarow geometrycznych korpusu okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

6.4. Doktadnos$¢ wykonania robot
Doktadno$¢ wykonania robot podano w STWiORB D.02.01.01.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru Robot podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa wykonanych robdt jest metr szeScienny (m®) formowania i zageszczania nasypu z
wszystkimi robotami towarzyszacymi.

Jednostkg obmiarows jest metr sze$cienny (m®) zageszczenia podloza z wszystkimi robotami towarzyszacymi.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne".

8.2 Sposdb odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacjg Projektowa i STWiORB, jezeli wszystkie badania i
pomiary wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

Przy odbiorze sprawdza si¢ pochylenie poboczy i nachylenie skarp.

Pomiary w czasie odbioru powinny by¢ przeprowadzone przez Wykonawcg w obecnosci Inzyniera na zasadach
okreslonych w STWiORB DM 00.00.00. ,,Wymagania Ogo6lne” dla robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowiazany jest do ich poprawy na wlasny koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogélne".

9.2 Cena jednostkowa
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Cena jednostkowa obejmuje:

— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,

—  roboty przygotowawcze,

—  zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materiatow,

—  prace pomiarowe,

—  zaggszczenie podtoza pod nasyp,

— wykonanie nasypow,

—  zatadunek i dowoz gruntu do miejsca wbudowania,

— wbudowanie i zaggszczenie gruntu dla nasypow,

—  profilowanie powierzchni skarp nasypow,

—  przeprowadzenie wymaganych pomiaréw i badan laboratoryjnych,

— oznakowanie i zabezpieczenie roboét i jego utrzymanie,

— wykonanie i utrzymanie odwodnienia nasypéw podczas prowadzenia robot,

— biezace utrzymanie w czysto$ci nawierzchni jezdni - usuwanie zanieczyszczen nanoszonych samochodami
przewozacymi grunt,

— wykonanie inwentaryzacji powykonawczej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

I. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
2. PN-S-02204 Drogi samochodowe. Odwodnienie drog.
3. PN-B-02481 Geotechnika. Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki miar.
4. PN-B-02480 Grunty budowlane. Symbole. Podzial i opis gruntow.
5.  PN-B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.
6. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntow.
7. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnos$ci bierne;j.
8. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania przy
odbiorze.

9. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.
10. BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
11. BN-88/8936-02 Drogi samochodowe. Odprowadzenie wod opadowych z drogi. Warunki techniczne
wykonania i odbioru.
12.BN-76/8950-03 Badania hydrologiczne. Obliczanie wspotczynnika filtracji gruntéw sypkich na podstawie
uziarnienia i porowatosci.
Katalog Typowych Nawierzchni Drogowych
Wykonanie i odbior robot ziemnych dla drog szybkiego ruchu, IBDiM, Warszawa 1978.
Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998.
Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie. Dz.U. Nr 43 z dnia 14 maja 1999r.

69



Projekt wykonawczy hali sportowej wraz z tacznikiem podziemnym, przewidzianej do realizacji na fragmencie
dziatki nr ew. 38 obreb geodezyjny Popow, w gminie Popow.

D.03.02.01a ODWODNIENIE LINIOWE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robdot budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,Projekt wykonawczy hali
sportowej wraz z tacznikiem podziemnym, przewidzianej do realizacji na fragmencie dziatki nr ew. 38 obreb
geodezyjny Popoéw, w gminie Popow.”

1.2 Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres Robo6t objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
odwodnienia liniowego.

1.4 Okreslenia podstawowe
1.4.1 Korytko odptywowe - element konstrukcyjny odwodnienia liniowego stuzacy do odprowadzenia wod
opadowych z nawierzchni.

1.4.2 Ruszt zeliwny - element wykonany z zeliwa umozliwiajacy wpltyw wody opadowej do korytka oraz
umozliwiajacy przejazd przez odwodnienie liniowe pojazdom kotowym.

1.4.3. Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z obowigzujacymi Polskimi Normami podanymi w
STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podane w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot oraz za ich zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacjami oraz z zaleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1 Ogolne wymagania dotyczace materiatow
Ogoblne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWIORB DM 00.00.00.
,»,Wymagania og6lne”.

2.2 Stosowane materiaty

Jako korytka odptywowe do liniowego odwodnienia beda zastosowane kanaty z krawedzig zeliwng o szerokosci
200 mm z polimerobetonu.

Do wyzej wymienionego systemu nalezy zastosowac ruszty zeliwne klasy D400. PN-EN 1433:2005. Ruszty beda
mocowane za pomocg mocowania Srubowego t.j. 4 Srub z nakretka na 0,5 rusztu.

Moga by¢ stosowane wyroby producentéw krajowych i zagranicznych wykonane zgodnie z wyzej wymieniong
normg i posiadajace atest. Przed zastosowaniem wyrobu wykonawca uzyska akceptacje¢ Inzyniera i Projektanta

2.3 Lawa betonowa pod korytka
Beton na tawe pod korytka C12/15. Lawe wykona¢ zgodnie z dokumentacja projektows.

2.4 Prefabrykowane elementy odwodnienia liniowego
Prefabrykaty powinny by¢ sktadowane w pozycji wbudowania, na podtoSu utwardzonym i dobrze odwodnionym,
zgodnie z zaleceniami producenta.
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3. SPRZET
3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

3.2 Sprzet do utozenia korytek odptywowych
Roboty begda wykonywane , przy uzyciu sprzgtu budowlanego z hakiem lub pasami transportowymi,
zaproponowanego przez producenta wyrobu i po akceptacji przez Inzyniera.

4. TRANSPORT
4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

4.2Transport materiatow
Korytka odptywowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu z uwzglgdnieniem zalecen producenta

wyrobu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

5.2 Roboty przygotowawcze
Przed przystapieniem do wykonania odwodnienia liniowego nalezy wytyczy¢ o$ §cieku zgodnie z dokumentacja
projektowa.

5.3Wykopy pod tawe
Wykop pod tawe betonowa pod odwodnienie liniowe nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg i PN-B-06050.
Wskaznik zaggszczenia dna wykopu pod tawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wg normalnej metody Proctora.

5.4 Wykonanie taw
Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa i zaleceniami Inzyniera

5.5 Wbudowanie korytek odplywowych

Korytka odptywowe beda utozone w nawierzchni z betonu asfaltowego. Odwodnienie bedzie ulozone w 1m
odcinkach. Lokalizacja korytek w planie i w przekroju poprzecznym powinna by¢ zgodna z dokumentacjg
projektowa. Przed montazem Wykonawca zaproponuje sposéb wbudowania korytek odptywowych z
uwzglednieniem instrukcji producenta wyrobu i uzyska akceptacj¢ Projektanta. Wbudowywanie korytek powinno
si¢ rozpoczyna¢ od najnizszej rzednej (miejsca odprowadzenia). Nalezy przestrzega¢ ukladania korytek z
uwzglednieniem kierunku strzatki (kierunku przeptywu) wyttoczonej na korytkach. Korytko ma by¢ utozone tak
aby warstwa nawierzchni przy korytku odptywowym wystawata wyzej od 3 do 5 mm ponad korytko tacznie z
rusztem.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady wykonania jako$ci robot
Ogolne wymagania dotyczace jakosci robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

6.2 Badanie przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi do akceptacji Inzyniera:
-opis dostarczonych korytek odptywowych,

-instrukcje zabudowy korytek odptywowych,

-deklaracje zgodnos$ci wykonania korytek odptywowych z Norma

6.3 Badanie w czasie robot
W czasie robot zwigzanych z wykonaniem odwodnienia liniowego nalezy sprawdzac:

71



Projekt wykonawczy hali sportowej wraz z tacznikiem podziemnym, przewidzianej do realizacji na fragmencie
dziatki nr ew. 38 obreb geodezyjny Popow, w gminie Popow.

- wykop pod tawe,

- gotowg tawe,

- ustawienie zbrojenia, zabetonowanie,
- wykonanie elementéw odplywowych

6.4 Kontrola jako$ci robot

Kontrola jako$ci robdt polega na sprawdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa w zakresie:
- lokalizacji korytek w planie,

-lokalizacji korytek w przekroju poprzecznym,

-wymaganych spadkéw podtuznych.

7. OBMIAR ROBOT
7.10g6lIne zasady obmiaru robot
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogélne”.

7.2Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) ulozonego korytka odptywowego.

8. ODBIOR ROBOT
8.10g0Ine zasady odbioru robot
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogoélne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

8.20dbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
Odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega wykonanie wykopu, utozenie podbudowy z
chudego betonu, wykonanie fundamentu zelbetowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Cena wykonania 1m obejmuje:
-prace pomiarowe i przygotowawcze,
-dostarczenie materiatow na miejsce wbudowania,
-wykonanie wykopow pod fundamenty korytka odptywowego,
-wykonanie fundamentéw zgodnie z dokumentacja projektowa,
-wbudowanie koryta odptywowego wg SST,
-niezbedne pomiary i badania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1Normy
1. PN-EN 1433:2005 Kanaly odwadniajace dla ruchu pieszego i kotowego - Klasyfikacja, wymagania
konstrukcyjne, badanie, znakowanie i ocena zgodnosci
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DM.04.01.02. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZENIEM PODLOZA
1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robdt budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,Projekt wykonawczy hali
sportowej wraz z tacznikiem podziemnym, przewidzianej do realizacji na fragmencie dziatki nr ew. 38 obreb
geodezyjny Popow, w gminie Popow.”

1.2 Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres Robot objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
korytowania wraz z profilowaniem i zageszczeniem podtoza.

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORB sg zgodne z obowiazujagcymi Polskimi Normami podanymi w
STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podane w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robdt oraz za ich zgodnos¢ z Dokumentacja
Projektowa, Specyfikacjami oraz z zaleceniami Inzyniera

2. MATERIALY
2.1 Ogolne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM 00.00.00.
»Wymagania ogolne”.

2.2 Rodzaje materiatow
Materiaty nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogolne”.

3.2 Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystgpujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
korzystania z nastgpujacego sprzgtu:

— réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem;

Inzynier moze dopusci¢ wykonanie koryta i profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem
ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych,

— innego sprzgtu zaakceptowanego przez Inzyniera.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podtoza.

4. TRANSPORT
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4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

4.2 Transport materialow

Grunt odspojony przy wykonywaniu podtoza nalezy przewozi¢ w sposoéb uniemozliwiajacy wysypywanie si¢
przewozonego materiatu na droge lub nanoszenie gruntu na kotach samochod6éw na drogi dojazdowe.

W wypadku wystapienia zanieczyszczania drég dojazdowych przewozonym materialem Wykonawca podejmie
srodki w celu uprzatnigcia materiatu oraz uniemozliwienia dalszego zanieczyszczania drog lub poniesie koszty
tych czynnoséci wykonanych przez odpowiednie stuzby lub innych Wykonawcow wskazanych przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne warunki wykonywania Robot

Ogolne wymagania dotyczace wykonania robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robdt oraz Program
Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

Warstwa z kruszywa (gruntu) stabilizowanego cementem oraz warstwa mrozoochronna zaliczane sg do gornych
warstw nasypu badz wykopu przy zachowaniu wymagan podanych w STWiORB D 02.01.01; D 02.03.01 oraz D
04.01.02.

5.2 Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny byé wezesniej przygotowane.
Paliki lub szpilki nalezy ustawiaé w osi drogi i w rzgdach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposob
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkéw
lub linek do wytyczenia robot w odstgpach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosei jego moc nalezy dostosowac do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone sa roboty
i do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywaé r¢cznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktad na
poszerzeniach lub w przypadku robdt o matym zakresie. Sposdb wykonania musi by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami
Dokumentacji Projektowej i STWiORB, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odktad w miejsce wskazane
przez Inzyniera. Profilowanie i zaggszczenie podtoza nalezy wykonac zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.3.

5.3 Profilowanie podtoza

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania profilowania i zageszczenia podtoza bezposrednio przed
rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze przystgpienie do wykonania
profilowania i zageszczania podtoza, jest mozliwe wyltacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych. Po wyprofilowanym i zageszczonym podlozu nie moze odbywaé si¢ ruch budowlany,
niezwigzany bezposrednio z wykonaniem nawierzchni.

Przed przystgpieniem do profilowania podtoze powinno byé oczyszczone z wszelkich zanieczyszczen. Nalezy
usung¢ bloto i grunt, ktory ulegt nadmiernemu zawilgoceniu.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza, ktére ma by¢ profilowane nalezy sprawdzié, czy istniejace rzedne terenu
umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzgdnych podtoza. Zaleca si¢, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byty, o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do
profilowania Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glebokos§¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiezé
dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigzujace dla gornej strefy korpusu, w iloci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzgdnych wysokosciowych 1 zaggsci¢ warstwe do uzyskania wymaganych rzednych
wysokosciowych i1 zaggsci¢ warstwe do uzyskania wartosci wymaganego wskaznika zageszczenia podanego w
tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne warto$ci zageszczania podtoza (Is) dla gruntow G1.
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Minimalna warto$¢ Is dla:

Strefa korpusu

kategoria ruchu KR | kategoria ruchu| kategoria  ruchu
1-KR2 KR 3-KR 4 KR 5-KR 6
Goérna warstwa o grubosci 20cm 1,00 1,00 1,03
Na glebokosci od 20 do 50cm od powierzchni podtoza | 0,97 1,00 1,00

Dla poboczy wskaznik zageszczenia nie moze by¢ mniejszy niz Is> 1,00.

Dla kontroli no$nosci podtoza nasypoéw nalezy stosowaé procedure badawcza wg PN-S-02205:1998, zal. B. Za
zgoda Inzyniera mozna prowadzi¢ badania przy uzyciu innych urzadzen, majacych mozliwo§¢ wyznaczania
wskaznika zageszczenia i modutu wtérnego Eo.

Dla kontroli na podstawie pordwnania pierwotnego i wtérnego modutu odksztatcenia, wymagania dla podtoza
nasypow sa nastepujace:

- dla gruntéw sypkich o <22,

Warto$¢ modutu wtérnego powinna spetnia¢ wymagania zawarte w PN-S-02205:1998 zgodnie z tabelg 2.

Tablica 2. Wartosci wtornego modutu odksztatcenia (E2) dla gruntow G1.

Minimalna warto$¢ E; dla:

Strefa korpusu kategoria ruchu | kategoria ruchu|kategoria  ruchu

KR1-KR2 KR 3-KR 4 KR5-KR 6

Powierzchnia robot ziemnych 100 120 120

Dla gruntéw o kategorii innej niz G1 wskaznik zageszczenia gornej warstwy gruntu rodzimego powinien by¢ nie
mniejszy niz 1,0 (przy wilgotnoéci optymalnej -2%, +0%).
W niniejszym opracowaniu podloze stanowig w znacznej czeSci grunty spoiste, dlatego tez pod konstrukcjg
zastosowano stabilizacje¢ kruszywa (gruntu) cementem zgodnie z STWiORB D.04.05.02, warstwe mrozoochronng
zgodna ze STWiORB D 04.02.03.
Wilgotno$é technologiczna gruntu w czasie jego zageszczania powinna by¢ dostosowana do metody zageszczania
i rodzaju stosowanego sprzg¢tu. Decydujacym kryterium jest mozliwos¢ zaggszczenia gruntu potrzebnego do
uzyskania wymaganego poziomu no$nosci. W przypadku zaggszczania walcami statycznymi wilgotno$¢ powinna
by¢ zblizona do optymalnej, oznaczonej wg proby normalnej metoda I wg PN-B-04481.
Odchylenia od wilgotnosci optymalnej nie powinny przekracza¢ nast¢pujacych wartosci:

- w gruntach niespoistych + 2%,

- w gruntach mato i §rednio spoistych + 0%, - 2%.

5.4 Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podtoza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie. Jezeli po
wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca
nie przystapi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed
nadmiernym zawilgoceniem.

Jezeli zawilgocenie nastgpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1 Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

6.2 Badania w czasie robot

6.2.1 Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiardw dotyczacych cech geometrycznych zageszczenia wyprofilowanego
podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czegstotliwos¢ badan kontrolnych w czasie robot przy wykonaniu profilowania i zaggszczenia podtoza.

Lp. | Wyszczegdlnienie badan i pomiarow Minimalna czestotliwo$¢ badan i pomiaré6w

1 Szerokos¢ koryta 10 razy na 1 km

2 Rowno$¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu Iub pasie poszerzenia

3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki porzeczne * 10razy nalkm

5 Rzedne wysoko$ciowe co 10 m w osi jezdni i na jej krawedziach

6 Uksztaltowanie osi w planie *) co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach

7 Zageszczenie, wilgotnos¢ gruntu podtoza w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 600 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkdéw poprzecznych i uksztaltowania osi w planie nalezy wykonaé w punktach

gtéwnych tukoéw poziomych

uwaga: na zjazdach badania wykona¢ wg zalecen Inzyniera

6.2.2 Szerokos$¢ profilowanego podtoza
Szerokos¢ profilowanego podioza nie moze réznic¢ si¢ od szerokosci projektowanej wigcej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3 Ré6wnos¢ profilowanego podtoza

Rownos¢ podhuzng profilowanego podioza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie z normg BN-68/8931-04.
Rownosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg tatg, a dla poszerzen tatg dostosowang do szerokosci koryta.
Nieréwnosci nie mogg przekracza¢ 20 mm.

6.2.4 Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowsa z tolerancja + 0,5 %.

6.2.5 Rzedne wysokosciowe
Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi wyprofilowanego podioza i rzgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ -2 cm, +1 cm.

6.2.6 Uksztattowanie osi w planie
O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wiecej niz +5 cm.

6.2.7 Zageszczenie podtoza
Wskaznik zageszczenia wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 nie powinien by¢ mniejszy od
podanego w tablicy 1.

76



Projekt wykonawczy hali sportowej wraz z tacznikiem podziemnym, przewidzianej do realizacji na fragmencie
dziatki nr ew. 38 obreb geodezyjny Popow, w gminie Popow.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ poréwnanie wartosci modulow odksztatcenia, to wartosé
stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z norma PN-S-02205:1998, zat.
B. nie powinna by¢ wigksza od:

- dla gruntow sypkich o <2,2,

- dla gruntéw spoistych lo < 2,0,
Wartos¢ modutu wtérnego powinna spetnia¢ wymagania zawarte w STWiORB.
Wilgotno$¢ technologiczna gruntu w czasie jego zageszczania powinna by¢ dostosowana do metody zageszczania
i rodzaju stosowanego sprzg¢tu. Decydujacym kryterium jest mozliwos¢ zageszczenia gruntu potrzebnego do
uzyskania wymaganego poziomu nos$nosci. W przypadku zageszczania walcami statycznymi wilgotno$¢ powinna
by¢ zblizona do optymalnej, oznaczonej wg proby normalnej metoda I wg PN-B-04481.
Odchylenia od wilgotnosci optymalnej nie powinny przekracza¢ nastgpujacych wartosci:

- w gruntach niespoistych + 2%,

- w gruntach mato i $rednio spoistych + 0%, - 2%,
Wskaznik zageszczenia nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12, przynajmniej w dwdch punktach, wybranych
losowo na kazdej dzialce roboczej. Zageszczenie nalezy kontrolowac na podstawie normalnej proby Proctora,
wedhug PN-88/B-04481 (metoda I).
Wilgotno$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ przynajmniej dwukrotnie na kazdej dzialce robocze;.

6.2.8 Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami profilowanego podtoza

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okre§lonych w punkcie 6.2
powinny by¢ naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne
zaggszezenie.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest metr kwadratowy (m?) wyprofilowanego i zageszczonego podtoza z wszystkimi
robotami towarzyszacymi.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru Robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

8.2 Sposob odbioru robot

Badania przy odbiorze polegaja na sprawdzeniu technicznych dokumentéw kontrolnych i przeprowadzeniu
pomiarow dla sprawdzenia wymogdéw podanych w punkcie 6.

W przypadku niezgodnos$ci, cho¢ jednego elementu robot z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacjg Projektowg i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wtasny koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne wymagania okreslajace podstawe ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2 Cena jednostki obmiarowej Cena jednostkowa obejmuje:
— opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robdt oraz Programu Zapewnienia JakoSci,
— dostarczenie niezbednego sprzetu,
— zastosowanie niezb¢dnych materialdw pomocniczych,
—  korytowanie,
— profilowanie podtoza,
— zaggszczenie podloza,
— zabezpieczenie przed nawodnieniem, odwodnienie wykopow,
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— ewentualne osuszenie zawilgoconych wykopow,

— odwdz nadmiaru ziemi na wysypisko wraz z utylizacja,

— uporzadkowanie terenu robot; wywo6z odpadéw na wysypisko wraz z kosztami utylizacji lub na miejsce
przystosowane do sktadowania poza terenem budowy,

—  wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, prob i sprawdzen,

— wykonanie pomiaréw inwentaryzacji geodezyjnej,

— oznakowanie robot i jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenie wilgotnosci
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwno$ci nawierzchni planografem i fata
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu

PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

apkrwdE
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DM.04.04.02. PODBUDOWA
1. WSTEP

1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdot Budowlanych

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,Projekt wykonawczy hali
sportowej wraz z tacznikiem podziemnym, przewidzianej do realizacji na fragmencie dziatki nr ew. 38 obreb
geodezyjny Popow, w gminie Popow.”

1.2 Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
podbudowy z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie. Zakres rzeczowy obejmuje:

— wykonanie podbudowy z kruszywa o uziarnieniu 0/31,5

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4 1 Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wtasciwie dobranym uziarnieniu

Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie — jedna lub wigcej warstw zageszczonej
mieszanki, ktora stanowi warstwe no$ng nawierzchni drogowe;j.

1.4.2 Pozostale okreSlenia podstawowe podane w niniejszej STWiORB s3 zgodne z obowigzujacymi,
odpowiednimi normami i z definicjami zamieszczonymi w STWiORB DM 00.00.00 "Wymagania ogdlne".

1.4.3 Ogdlne wymagania dotyczace Robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektows,
STWIORB i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1 Ogodlne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM 00.00.00
"Wymagania og6lne".

2.2 Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw famanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo
famane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakoéw. Kruszywo
powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny. Do wykonania podbudowy
przewidziano kruszywo famane niesortowane o uziarnieniu 0-31,5.

2.2.1.Wymagania dla kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedlug PN-EN-933-1/2000 [3] powinna leze¢ migdzy krzywymi
granicznymi pol dobrego uziarnienia. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekracza¢ 2/3 grubosci
warstwy uktadanej jednorazowo.
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Tablica 1.Wymagane cechy fizyczne kruszywa

Wymagania — kruszywa famane

L L. Badania
Lp. Wyszczegdlnienie wlasciwosci Podbudowa Podbudowa Wedlug
zasadnicza pomocnicza
1 Zawartos¢ ziarn mniejszych niz 0,075 od?2 , 5
2 2 N-EN 933-1/2 3
mm, % (m/m) do 10 od2dol PN-EN 033-1/2000 [3]
2 7?1“‘{ntj=fc nadziarna, % (m/m), nie < 10 PN-EN 933-1/2000 [3]
wigce) niz
3 Zawartosc ziarn nieforemnych % )
(m/m), nie wiecej niz 35 40 PN-EN 933-4/2001 [4]
4 Zawartos¢ zanieczyszczen
organicznych, %(m/m), 1 1 PN-EN 1744-1/2000 8]

nie wiecej niz

5 Wskaznik piaskowy po pieciokrotnym

zageszczeniu metoda [ lub IT wg PN-B- od 30 do 70 od 30do 70 |PN-EN 933-8/2001 [13]
04481, %
6 Scieralnosc¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralnos¢ catkowita po pelnej
liczbie obrotéw, nie wiecej niz 35 50
b) scieralnosc czgsciowa po
1/5 pelnej liczby obrotéw, 30 35 PN-EN 1097-2/2000 [9]
nie wiecej niz
7 Nasiakliwosc, %(m/m), nie wiecej niz 3 5 PN-B-06714-18 |6]
8 Mrozoodpornos¢, ubytek masy po 235
cyklach 5 10 PN-EN 1367-1/2001 [7]
zamrazania, % (m/m) , nie wigcej niz
0 Zawartos¢ zwiazkow siarki w
przeliczeniu na SO;, 1 1 PN-EN-1744-1/2000 [8]

%o(m/m), nie wigcej niz

10 Wskaznik nosnosci w:
mieszanki kruszywa, %, nie
mniejszy niz:

a) przy zageszczeniu

Is> 103 120 60

: ' N-S-06102 [12

b) zageszczeniu I¢>1,00 80 . PN-S-06102 [12]
2.2.2.Woda

Nalezy stosowa¢ wodg¢ czysta, wodociggowa.

2.2.3.Kontrola jakos$ci materiatow
Kontrola jakosci materialow polega na przeprowadzeniu badan cech fizycznych materiatdow na reprezentatywnych
probkach dla partii kruszywa i poréwnaniu wynikéw z wymaganiami okreslonymi w pkt. 2.2.

3. SPRZET
3.1.0gb6lne wymagania dotyczgce sprzetu OgoOlne wymagania dotyczace sprzetu podano w D-00.00.00
,»,Wymagania ogolne” pkt. 3.

3.2.Sprzet do wykonania Robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien
wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzgtu:

- mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki powinny zapewnié¢
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,

- prowadnic i szablonéw umozliwiajacych roztozenie mieszanki w wykopie,

- rtowniarek lub uktadarek do rozktadania mieszanki
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- zaggszczarek plytowych, ubijakow mechanicznych, matych walcow wibracyjnych, walcow ogumionych i
stalowych wibracyjnych lub statycznych,
- beczkowozow.

4. TRANSPORT
4.1.0g6lne wymagania dotyczace transportu
Ogdblne wymagania dotyczace transportu podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 4.

4.2. Transport materiatow
Kruszywa mozna przewozi¢ samowytadowczymi §rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1.0go6lne zasady wykonania Robdt Ogdlne zasady wykonania Roboét podano w D-00.00.00 ,,Wymagania
0g6lne” pkt 5.

5.2.Przygotowanie podloza

Podtoze pod podbudowe powinno spetnia¢ wymagania okre§lone w CPV 4523320-8 , profilowanie i zageszczenie
podtoza” oraz ,,Warstwa wzmacniajaca z geokompozytu”. Podbudowg zasadniczg z kruszywa tamanego uktada
si¢ na warstwie z gruntu ktéry wzmocniony zostanie poprzez utozenie geokompozytu.

5.3.Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa o $ci$le okre§lonym uziarnieniu i wilgotno$ci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszarkach
gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci nie
dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczegélnych frakcji na drodze. Mieszanka po
wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ulegta
rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4.Wbudowywanie i zaggszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna
grubos¢ po zaggszezeniu byla rowna grubosci projektowanej. Grubos$¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze
przekracza¢ 20 cm po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna by¢ roztozona w sposdb zapewniajacy
osiggnigcie wymaganych spadkow i1 rzednych wysokosciowych. Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas
zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-
04481 (metoda IT). Material nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie.
Jezeli wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej warto$ci, mieszanka powinna by¢
zwilzona okre$long iloscig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$¢ mieszanki kruszywa
jest wyzsza od optymalnej o 10% jej warto$ci, mieszanke¢ nalezy osuszy¢. Wskaznik zaggszczenia podbudowy wg
BN-77/8931-12 powinien odpowiada¢ przyjetemu poziomowi wskaznika no$nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip.
10.

5.5.Utrzymanie podbudowy
Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpne;j
warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda
Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest zobowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy
obcigza Wykonawce Robot.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.0gdlne zasady kontroli jakosci Robot Ogodlne zasady kontroli jakosci Roboét podano w D-00.00.00
»,Wymagania ogo6lne” pkt. 6.

6.2.Badania przed przystapieniem do Robot

Przed przystapieniem do Robdt Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania
Robot i przedstawi¢ wyniki tych badan wraz z reprezentatywnaprobka kruszywa Inzynierowi, w celu akceptacji
materiatow. Badania te powinny obejmowacwszystkie wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej ST.

6.3.Badania w czasie Robot
6.3.1.Uziarnienie mieszanki.
Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.2.

6.3.2.Wilgotno$¢ mieszanki.

Wilgotno$¢ mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie
z PN-88-B-04481 [1](metoda II), z tolerancjg +10% -20%. Wilgotno$¢ nalezy okresli¢ wedlug PN-EN 1097-
5/2001 [5].

6.3.3.Zageszczenie podbudowy.

Zageszczenie warstwy powinno odbywaé si¢ az do osiggniecia wymaganego wskaznika zageszczenia.
Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12. Kontrole zaggszczenia mozna oprze¢ na
metodzie obciazen ptytowych, wg ,Instrukcji badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych” —
zalacznik 2 (pkt 2.4.4.) GDDP 1998 r., nie rzadziej niz raz na 2000 m2, lub wedtug zalecen Inzyniera. Zaggszczenie
podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uzna¢ za prawidtowe, gdy stosunek wtornego modutu E2 do
pierwotnego modutu odksztalcenia E1 jest nie wigkszy od 2,2 dla warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

21 < 27
E,
oraz: modut pierwotny E1 > 100 MPa, modut wtérny E2> 180 MPa dla podbudowy pomocniczej, modut pierwotny
E1> 60 MPa, modut wtérny E2> 120 MPa dla warstwy dodatkowej (warstwy technologiczne;j).

6.3.4.Wiasciwosci kruszywa.
Badania kruszywa powinny obejmowac ocen¢ wszystkich wtasciwos$ci okreslonych w pkt. 2.2.

6.3.5.Szerokos¢ podbudowy.
Szeroko$¢ podbudowy nie moze rézni¢ si¢ od szeroko$ci projektowanej o wiecej niz +Scm.

6.3.6.R6wnos¢ podbudowy.
Rownos¢ podtuzng podbudowy nalezy mierzy¢ tata, zgodnie z BN-68/8931-04 [15]. Nierownosci podbudowy nie
moga przekracza¢ 20 mm dla podbudowy zasadniczej.

6.3.7.Spadki poprzeczne podbudowy.
Spadki poprzeczne podbudowy na prostych powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektows, z tolerancja £ 0,5
%.

6.3.8.Rzedne wysokosciowe podbudowy.
Roéznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczaé
+1cm,-2cm

6.3.9.Grubos$¢ podbudowy.
Grubos¢ podbudowy nie moze si¢ r6zni¢ od grubosci projektowanej po zageszczeniu o wigcej niz+ 2 cm.

6.3.10.No$nos$¢ i zageszczenie podbudowy
modul odksztatcenia powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 2, ugiecie spr¢zyste powinno by¢ zgodne z
podanym w tablicy 2, wg BN-70/8931-06 [16].
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Tablica 2. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
_Pf;jb_l_'dowa Wskaznik Maksvmalne usiecie Minimalny modut odksztat
R e s rez‘v;['e ::nd kolh:‘n“l mm cenia mierzony piyta o
W .s]mzn;ku zageszczenia prezyste p srednicy 30 cm, MPa
Wos i€ L nie
mniejszym mniejszy niz 40 kKN 50 kN od pierwszego od drugiego
niz, % B obciazenia E, obciazenia E;
60 1,00 1,40 1,60 60 120

7. OBMIAR ROBOT
7.1.0golne zasady obmiaru Robot
Ogodlne zasady obmiaru Robot podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 7.

7.2 Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT
8.1.0golne zasady odbioru
Robot Ogoélne zasady odbioru Robot podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 8.

8.2.Sposob odbioru Robot
Roboty uznaje si¢ za zgodne z Dokumentacja Projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary
i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1.0gdlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 9. Zakres
platnosci za wykonang warstwe podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie nalezy
przyjmowac zgodnie z obmiarem i oceng jakosci robot.

9.2.Cena jednostki obmiarowej Cena wykonania 1 m2 (metra kwadratowego) podbudowy obejmuje:
- prace pomiarowe i Roboty przygotowawcze,

- sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,

- zakup i transport mieszanki na miejsce wbhudowania,

- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,

- roztozenie mieszanki,

- zageszczenie roztozonej mieszanki,

- utrzymanie podbudowy w czasie Robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1.Normy
PN-88-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
PN-B-06714-12/76 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych.
PN-EN 933-1/2000 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowego .
PN-EN 933-4/2001 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziaren.
PN-EN 1097-5/2001 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci .
PN-B-06714-18/77 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwos$ci.
PN-EN 1367-1/2001 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metodabezposrednia.
PN-EN 1744-1/2000 Badania chemicznych wlasciwosci kruszyw. Analiza chemiczna.
PN-EN 1097-2/2000 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwos$ci kruszyw.
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PN-B-11112/96 Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych.

PN-B-32250/88 Materialty budowlane. Woda do betonu i zapraw.

PN-S-06102/97 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

PN-EN 933-8/2001 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego.

PN-S-02205/98 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.

BN-68/-8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata.

BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢¢ podatnych ugi¢ciomierzem belkowym.

BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.

PN-B-11110/96 Surowce skalne lite do produkcji kruszyw tamanych stosowanych w budownictwie drogowym.

10.2.Inne dokumenty
Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnych, IBDiM -Warszawa 1997. Instrukcja Badan
Podtoza Gruntowego Budowli Drogowych i Mostowych. Zatacznik 2 - GDDP 1998
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DM.06.03.01 SCINANIE I UZPEENIANIE POBOCZY

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlanych sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,Projekt wykonawczy hali
sportowej wraz z facznikiem podziemnym, przewidzianej do realizacji na fragmencie dziatki nr ew. 38 obrgb
geodezyjny Popoéw, w gminie Popow.”

1.2 Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres rob6t objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem $cinania
i uzupelniania poboczy.

1.4 Ogolne wymagania dotyczace Robot

1.4.1. Pobocze gruntowe - czg$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania si¢ pojazdow,
umieszczenia urzadzen bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywania do ruchu pieszych, stuzaca jednoczesnie do
bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2. Odktad - miejsce sktadowania gruntu pozyskanego w czasie §cinania poboczy.

Okreslenia podane w niniejszej STWiORB sg zgodne z normami, wytycznymi i okresleniami podanymi w
STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne".

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogdlne
Ogolne wymagania dotyczace materiatow podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne".
Grunt jest podstawowym materiatem do budowy poboczy gruntowych, klasyfikacja powinna by¢ zgodna z
norma PN-B-02480.

3. SPRZET
3.1. Wymagania ogdlne
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania og6lne".
3.2. Sprzgt do wykonania uzupetnienia poboczy
Do wykonania uzupetnienia poboczy nalezy stosowac :
- rowniarek z transporterem (Scinarki poboczy),
- rowniarek do profilowania,
- fadowarek czotowych,
- walcow,
- plytowych zageszczarek wibracyjnych

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania og6lne
Ogoblne wymagania dla transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt 4.
4.2. Transport destruktu
Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu gwarantujagcymi zabezpieczenie przed
rozsypywaniem, wysychaniem i segregacja.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1 Ogolne zasady wykonania Robot
Ogolne zasady wykonania Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogélne".

5.2 Przygotowanie podtoza
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Podtoze pod uzupehienia pobocza stanowi istniejace pobocze ziemne. Przygotowanie podtoza polega na
usunig¢ciu zanieczyszczen, humusu i nadmiaru gruntu oraz wyprofilowaniu i zageszczeniu podtoza do uzyskania
wskaznika zaggszczenia rownego 1,00.

5.3. Rozktadanie i profilowanie
Kliniec nalezy rozklada¢ recznie. Przed zageszczeniem rozécielany kamien tamany profilowaé do spadkow

poprzecznych i pochylen podtuznych wymaganych w Dokumentacji Projektowej. W czasie profilowania nalezy
wyrownaé lokalne zaglebienia.

5.4. Zageszczenie

Natychmiast po wyprofilowaniu warstwy nalezy przystapi¢ do jej zageszczania. Jakiekolwiek nierdwnosci lub
zaglebienia powstale w czasie zaggszczania powinny by¢ wyrownane przez spulchnienie warstwy mieszanki i
dodanie lub usunig¢cie materialu, az do otrzymania réwnej powierzchni. W miejscach niedostepnych dla walcow
warstwa powinna by¢ zageszczona zaggszczarkami ptytowymi lub ubijakami mechanicznymi.

Zageszczenie nalezy kontynuowa¢ do osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od 1,00. Wskaznik
zageszezenia nalezy ustali¢ zgodnie z BN-77/8931-12.

5.5. Wymagania jako$ciowe wykonania poboczy

5.5.1.R6wnos¢ w przekroju podtuznym

Odchylenie profilu podtuznego poboczy, mierzone zgodnie z norma BN-68/8931-04 planografem lub
czterometrowatata nie powinny przekracza¢ 10 mm .

5.5.2. Zgodnos¢ spadku i rownosci poprzecznej

Na odcinkach prostych stosuje si¢ spadki poprzeczne - 8,0 %, a na tukach - przechytki zgodnie z Dokumentacja
Projektowa. Réznice wartosci wykonanych spadkow poprzecznych, w stosunku do projektowanych nie powinny
przekraczaé wartosci bezwzglednej spadku wigcej niz o + 0,5 %. Odchylenia réwnosci profilu poprzecznego
mierzone tata profilowa z poziomicg nie powinny przekracza¢ 10 mm.

5.5.3. Szerokos¢ poboczy
Odchylenia szerokosci, mierzone prostopadle do osi drogi nie powinny przekracza¢ + 5 cm w stosunku do
Dokumentacji Projektowej.

5.5.4. Zaggszczanie poboczy

Wskaznik zageszczenia powinien by¢ nie mniejszy niz 1,0 zageszczenia maksymalnego okreslonego metoda
normalng Proctora wg PN-88/B-04481 (metoda I1).

5.5.5. Nosno$¢ poboczy

Tabela 1 - Nosnos¢ poboczy po zageszczeniu powinna odpowiadaé warunkom

Minimalny modut odksztalcenia mierzony przy uzyciu plyty o srednicy
30cm [MPa]

Pierwotny Wtérny

100 140

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci Robot.
Zasady ogolne kontroli jakosci Robot podano w STWiORB DM.00.00.00 "Wymagania ogélne"

6.2. Badania kontrolne przed wykonaniem poboczy Obejmujg one:

(a) kontrole jakosci materialdw w okresie dostaw i przygotowania mieszanki - wg p. 2.2 (b) kontrole jakosci
wykonania podtoza - polegajaca na sprawdzeniu zgodnosci:

spadkoéw poprzecznych, pochylen podtuznych oraz rownosci podtoza - w sposob ciagly, nie rzadziej niz co 100 m
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zaggszczenia podioza - co najmniej w 2 przekrojach na dziatce roboczej z wymaganiami dla podtoza wg
p.5.2. W przypadku stwierdzenia przekroczenia tolerancji - usterki w wykonaniu podtoza nalezy usunaé.

6.3. Kontrola jakosci poboczy w czasie budowy

6.3.1. Zakres badan

Badania w czasie budowy polegaja na sprawdzeniu na biezgco, w miar¢ postepu Robét, jakosci uzywanych
materiatéw i zgodno$ci wykonywanych Robot z Dokumentacja Projektowa i STWiORB. Badania przeprowadza
si¢ dwa razy dziennie na dziatce roboczej.

6.3.2. Kontrola zaggszczania poboczy
Zageszczanie, w przypadku mozliwosci wykonania badan wg BN-77/8931-12, nalezy kontrolowaé w
analogiczny sposob jak w 5.6.4. Wskaznik zaggszczenia podbudowy powinien by¢ zgodny z 5.6.4.

6.3.3. Kontrola szerokosci
Kontrola szeroko$ci polega na bezposrednich pomiarach, przynajmniej w 10 miejscach na 1 km. Wyniki
powinny by¢ zgodne z 5.6.3.

6.3.4. Kontrola spadkéw poprzecznych oraz réwnosci.

Rownos¢ w przekroju podluznym sprawdza si¢ co najmniej w dwdoch miejscach na kazdej dziennej dziatce
roboczej.

Sprawdzenie spadkdéw poprzecznych dokonuje si¢ tatg profilowa z poziomica. Spadki poprzeczne i rownosé
sprawdza si¢ co najmniej w 5 miejscach na kazdej dziennej dzialce roboczej. Wyniki pomiaréw powinny by¢
zgodne z 5.7.2.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot
Ogolne zasady obmiaru Robo6t podano w STWiORB DM.00.00.00 "Wymagania ogo6lne" pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowa Robét zwigzanych z wykonaniem uzupelnienia poboczy jest metr kwadratowy [m?].

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoblne zasady odbioru Robot
Uzupetnienie poboczy destruktem podlega odbiorowi cze$ciowemu i koncowemu wg zasad okreslonych w
STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne" pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 . Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogo6lne" pkt 9.

9.2.Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 metra kwadratowego [m?] uzupetnienia poboczy obejmuje:

prace pomiarowe,

wyprofilowanie i zageszczenie podtoza,

transport materialu na budowe,

roztozenie i zaggszczenie materiatu,

przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okre§lonych w STWiORB,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata
BN-77/8931-12 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
GDDP - Technologia Robot drogowych w latach 1987 - 90 z uzupelieniami
IBDiM 1983 - Katalog typowych konstrukcji jezdni podatnych.
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DM.07.01.01 OZNAKOWANIE POZIOME

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,Projekt wykonawczy hali
sportowej wraz z facznikiem podziemnym, przewidzianej do realizacji na fragmencie dziatki nr ew. 38 obregb
geodezyjny Popoéw, w gminie Popow.”

1.2 Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres rob6t objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
oznakowania poziomego.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.3.1. Oznakowanie poziome - znaki drogowe poziome, umieszczone na nawierzchni w postaci linii ciagtych lub
przerywanych, pojedynczych lub podwdjnych, strzatek, napisow, symboli oraz innych linii zwigzanych z
oznaczeniem okreslonych miejsc na tej nawierzchni.

1.3.2. Znaki podiuzne - liniec réwnolegte do osi jezdni lub odchylone od niej pod niewielkim katem, wystepujace
jako linie segregacyjne lub krawedziowe, przerywane lub ciagte.

1.3.3. Strzalki - znaki poziome na nawierzchni, wystepujace jako strzatki kierunkowe stuzace do wskazania
dozwolonego kierunku jazdy oraz strzatki naprowadzajace, ktére uprzedzaja o konieczno$ci opuszczenia pasa, na
ktorym si¢ znajduja.

1.3.4. Znaki poprzeczne - znaki wyznaczajace miejsca przeznaczone dla ruchu pieszych i rowerzystow w poprzek
jezdni oraz miejsca zatrzymania pojazdow.

1.3.5. Znaki uzupelniajace - znaki w postaci symboli, napiséw, linii przystankowych oraz inne okre$lajace
szczegblne miejsca na nawierzchni.

1.3.6. Materialy do poziomego znakowania drég - materialy zawierajace rozpuszczalniki wolne od
rozpuszczalnikow lub punktowe elementy odblaskowe, ktore mogg zosta¢ naniesione albo wbudowane przez
malowanie, natryskiwanie, odlewanie, wyttaczanie, rolowanie, klejenie itp. w temperaturze otoczenia lub w
temperaturze podwyzszonej na nawierzchnie drogowe. Materialy te moga by¢ retrorefleksyjne.

1.3.7. Materialy do znakowania grubowarstwowego - materiaty nakladane warstwa grubosci od 0,9 mm do 5
mm. Nalezg do nich chemoutwardzalne masy stosowane na zimno oraz masy termoplastyczne.

1.3.8. Material uszorstniajacy - kruszywo zapewniajace oznakowaniu poziomemu wlasciwosci antyposlizgowe

Pozostate okreslenia sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi Polskimi Normami i definicjami podanymi w
STWiORB DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne" p. 1.4.

1.4. Ogolne wymagania dotyczace Robot
Wymagania ogo6lne dotyczace Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogolne" pkt. 1.5.

2. MATERIAL
2.1. Wymagania og6lne dotyczace materiatow
Wymagania ogdlne dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM.00.00.00
"Wymagania og6lne" pkt. 2.
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2.2. Swiadectwo dopuszczenia do stosowania materiatow

Kazdy materiat uzywany przez Wykonawce do poziomego znakowania drég musi posiada¢ wazna Aprobate
Techniczna wydang przez Instytut Badawczy Drég i Mostow, a dostawca materialu musi wystawi¢ Deklaracje
Zgodnosci z Aprobatg lub Polska Norma dla dostarczonego zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z
dnia 11 sierpnia 2004 w sprawie sposobow deklarowania zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu
znakowania ich znakiem budowlanym.

Inspektor Nadzoru nie dopusci do wbudowania materiatdw, ktore nie beda miaty Aprobaty Techniczne;j.

2.3. Badanie materiatow, ktorych jakos¢ budzi watpliwosé

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ dodatkowe badania tych materialow, ktore budza watpliwosci jego lub
Inspektora Nadzoru, co do jakosci, w celu stwierdzenia czy odpowiadaja one wymaganiom okreslonym w
punktach 2.4 — 2.5. Badania te Wykonawca zleci IBDiM lub jednostce przez niego autoryzowanej. Badania
powinny by¢ wykonane zgodnie z tymczasowymi warunkami technicznymi POD-97/IBDiM zeszyt 55.

2.4. Oznakowanie opakowan
Wykonawca powinien zada¢ od producenta, aby oznakowanie opakowan materiatdw do poziomego znakowania
drog byto wykonane zgodnie z PN-85/0-79252 [0], a ponadto na kazdym opakowaniu powinien by¢ umieszczony
trwaly napis zawierajacy:

— nazwg producenta i materiatu do znakowania drog,

—  masg brutto i netto,

—  numer partii i datg produkcji,

— informacje o szkodliwosci 1 klasie zagrozenia

pozarowego,
—  ewentualne wskazowki dla uzytkownikow,
—  Znak Budowlany.

2.5. Przepisy okreslajace wymagania dla materiatow
Podstawowe wymagania dotyczace materiatow podano w punkcie 2.6, a szczegélowe wymagania okre$lone sa w
,,Warunkach technicznych POD-97".

2.6. Wymagania wobec materiatdéw do poziomego znakowania drog

2.6.1. Materialy do oznakowania grubowarstwowego

Materiatami do znakowania grubowarstwowego powinny by¢ materiaty umozliwiajagce naktadanie ich warstwag
grubos$ci od 0,9 mm do 5 mm, jak masy chemoutwardzalne stosowane na zimno oraz masy termoplastyczne.
Masy chemoutwardzalne powinny by¢ substancjami jedno- lub dwusktadnikowymi, mieszanymi ze soba w
proporcjach ustalonych przez producenta i nakltadanymi na nawierzchni¢ odpowiednim aplikatorem. Masy te
powinny tworzy¢ warstwe kohezyjng w wyniku reakcji chemiczne;j.

Masy termoplastyczne powinny by¢ substancjami nie zawierajacymi rozpuszczalnikow, dostarczanymi w postaci
blokéw, granulek lub proszku. Przy stosowaniu powinny dac¢ si¢ podgrzewac¢ do stopienia i aplikowac¢ recznie lub
maszynowo. Masy te powinny tworzy¢ warstwe kohezyjng przez ochtodzenie.

Wtasciwosci fizyczne materiatdw do znakowania grubowarstwowego i wykonanych z nich elementow
prefabrykowanych okresla aprobata techniczna, odpowiadajaca wymaganiom POD-97.

2.6.2. Zawarto$¢ sktadnikow lotnych w materiatach do znakowania cienko- i grubo- warstwowego
Zawarto$¢ sktadnikow lotnych (rozpuszczalnikéw organicznych) nie powinna przekracza¢ w materiatach do
znakowania:

— grubowarstwowego 2% (m/m).

Nie dopuszcza si¢ stosowania materialow zawierajacych rozpuszczalnik aromatyczny (jak np. toluen, ksylen) w
ilosci wigkszej niz 10%. Nie dopuszcza si¢ stosowania materialdow zawierajagcych benzen i rozpuszczalniki
chlorowane.

2.6.3. Kulki szklane

Materiaty w postaci kulek szklanych refleksyjnych do posypywania lub narzucania pod ci$nieniem na materiaty
do oznakowania powinny zapewnia¢ widzialno$¢ w nocy poprzez odbicie powrotne w kierunku pojazdu wigzki
$wiatla wysylanej przez reflektory pojazdu.
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Kulki szklane powinny charakteryzowac¢ si¢ wspotczynnikiem zatamania powyzej 1,50, wykazywa¢ odporno$¢ na
wodg i zawiera¢ nie wigcej niz 20% kulek z defektami.

Kulki szklane do oznakowania chemoutwardzalnego musza by¢ poddane powierzchniowej obrdbce silanowej.
Wrhasciwosci kulek szklanych okre$la aprobata techniczna, odpowiadajgca wymaganiom POD-97 [7].

2.6.4. Material uszorstniajacy oznakowanie

Material uszorstniajgcy, ktorym nalezy uszorstniaé oznakowanie powinien sktada¢ si¢ z naturalnego lub
sztucznego twardego kruszywa (np. krystobalitu), stosowanego w celu zapewnienia oznakowaniu odpowiedniej
szorstko$ci (wlasciwosci antyposlizgowych). Materiat uszorstniajacy nie moze zawiera¢ wigcej niz 1% czastek
mniejszych niz 90 pm.

Materiat uszorstniajacy oraz mieszanina kulek szklanych z materiatem uszorstniajacym powinny odpowiadac
wymaganiom okreslonym w aprobacie technicznej lub POD-97 [7].

2.6.6. Wymagania wobec materiatow ze wzgledu na ochron¢ warunkoéw pracy i srodowiska
Materiaty stosowane do znakowania nawierzchni nie powinny zawiera¢ substancji zagrazajacych zdrowiu ludzi i
powodujacych skazenie srodowiska.

2.7. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Materialty do oznakowania grubowarstwowego nawierzchni powinny zachowac statos¢ swoich wiasciwosci
chemicznych i fizykochemicznych przez okres co najmniej 6 miesi¢cy sktadowania w warunkach okreslonych
przez producenta.

Materiaty do poziomego oznakowania drog nalezy przechowywaé¢ w magazynach odpowiadajacych zaleceniom
producenta, zwlaszcza zabezpieczajacych je od napromieniowania stonecznego, opadow i w temperaturze, dla:
farb wodorozcienczalnych od 5° do 40°C,

farb rozpuszczalnikowych od 0° do 25°C,

pozostatych materiatdw - ponizej 40°C.

3. SPRZET

3.1. Wymagania ogdlne dotyczace sprzetu
Wymagania ogélne dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00 Wymagania ogdlne" pkt. 3. Sprzet
powinien by¢ dostosowany do rodzaju uzywanego materiatu, warunkdw wykonania i rodzaju oznakowania.
3.2. Sprzet do wykonania oznakowania poziomego
Do wykonania oznakowania poziomego mozna stosowac nastepujacy sprzgt zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru:

—  szczotki mechaniczne (zaleca si¢ stosowanie szczotek wyposazonych w urzadzenia odpylajace) oraz

szczotki rgczne,

- frezarki,

—  sprezarki,

—  malowarki,

—  ukfadarki mas chemoutwardzalnych,

—  sprzet do badan, okreslonych w STWiORB.

4. TRANSPORT
4.1. Wymagania og6lne dotyczace transportu
Wymagania ogolne dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogdlne pkt. 4.

4.2. Przewo6z materiatdéw do poziomego znakowania drog

Materialty do poziomego oznakowania drég nalezy przewozi¢ w pojemnikach zapewniajacych szczelnosc,
bezpieczny transport i zachowanie wymaganych wtasciwosci materialow. Pojemniki powinny by¢ oznakowane
zgodnie z normg PN-85/0-79252.

Materiaty do oznakowania poziomego nalezy przewozi¢ krytymi srodkami transportowymi, chronigc opakowania
przed uszkodzeniem mechanicznym zgodnie z PN-73/C-81400 oraz zgodnie z prawem przewozowym.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady ogdlne wykonania robot
Zasady og6lne wykonania robot podano w STWiORB DM.00.00.00 "Wymagania ogolne" pkt. 5.

5.2. Warunki atmosferyczne

W czasie wykonywania znakowania temperatura nawierzchni i powietrza powinna byé wigksza od 5°C a
wilgotno$¢ wzgledna powietrza powinna by¢ mniejsza od 85 %.

Na wniosek Wykonawcy, Inspektor Nadzoru moze zezwoli¢ na wykonanie znakowania w nizszej lub wyzszej
temperaturze oraz przy wyzszej wilgotnosci, jezeli zezwalaja na to warunki okreslone przez producenta materiatu
uzywanego do znakowania.

5.3. Jednorodno$¢ nawierzchni oznakowane;j

Poprawno$¢ wykonania oznakowania wymaga jednorodnoéci nawierzchni 0znakowane;j.

Nieréwnomiernosci i/albo miejsca tatania nawierzchni, ktére nie wyrdzniajg si¢ od starej nawierzchni i nie maja
wigkszego rozmiaru niz 15 % powierzchni oznakowanej, uznaje si¢ za powierzchnie jednorodne.

5.4. Przygotowanie podtoza do wykonania oznakowania

Przed wykonaniem oznakowania poziomego nalezy oczysci¢ powierzchni¢ nawierzchni malowanej z pytu, kurzu,
piasku, smardw, olejow i innych zanieczyszczen, przy uzyciu sprz¢tu wymienionego w p. 3. i zaakceptowanego
przez Inspektora Nadzoru.

Powierzchnia nawierzchni przygotowana do wykonania oznakowania poziomego musi by¢ czysta i sucha.

5.5. Przedznakowanie

W celu doktadnego wykonania poziomego oznakowania drogi, nalezy wykona¢ przedznakowanie, stosujac si¢ do
ustalen zawartych w dokumentacji projektowej, "Instrukcji o znakach drogowych poziomych” i wskazan
Inspektora Nadzoru.

Do wykonania przedznakowania mozna stosowa¢ nietrwatg farbe, np. farbe silnie rozcienczong
rozpuszczalnikiem. Zaleca si¢ wykonywanie przedznakowania w postaci cienkich linii lub kropek, poczatek i
koniec znakowania nalezy zaznaczy¢ mata kreska poprzeczng.

W przypadku odnawiania 0znakowania drogi, gdy stare znakowanie jest wystarczajaco czytelne i zgodne z
projektem, mozna przedznakowania nie wykonywac.

5.6. Wykonanie oznakowania drogi

5.6.1. Dostarczenie materiatdow i spetnienie zalecen producenta materialow

Materialy do znakowania drogi, spelniajagce wymagania podane w punkcie 2, powinny by¢ dostarczone w
oryginalnych opakowaniach handlowych i stosowane zgodnie z zaleceniami STWiORB, producenta oraz
wymaganiami znajdujacymi si¢ w aprobacie techniczne;.

5.6.2. Wykonanie znakowania drogi materiatami grubowarstwowymi

Wykonanie znakowania powinno by¢ zgodne z zaleceniami producenta materialow, a w przypadku ich braku lub
niepetnych danych - zgodne z ponizszymi wskazaniami.

Materiat znakujacy nalezy naktada¢ warstwa w postaci mniej lub bardziej regularnych kropel, o grubo$ci min 3
mm zachowujac wymiary obrysowe poszczegoélnych elementéw oznakowania. Grubo$¢ nanoszonej warstwy
zaleca si¢ kontrolowaé przy pomocy grzebienia pomiarowego na ptytce szklanej lub metalowej, podktadanej na
drodze malowarki. Materiat musi pokrywa¢ nie mniej niz 65% powierzchni w liniach obrysowych oznakowania.
Ilo§¢ materialu zuzyta w czasie prac, okreslona przez $rednie zuzycie na metr kwadratowy, nie moze si¢ r6zni¢ od
ilosci ustalonej(min. 3 kg), wigcej niz o 20%. Struktura oznakowania powinna zapewni¢ swobodny odptyw wody
z nawierzchni jezdni.

W przypadku wszystkich znakéw podiuznych prace powinny by¢ wykonywane przy uzyciu urzadzen
samojezdnych z automatycznym podzialem linii i posypywaniem kulkami szklanymi z ew. materialem
uszorstniajagcym. W przypadku strzatek i znakow uzupehiajacych oznakowanie wykonywane jest rgcznie.
Wielko$é¢, wydajnosc i jakos¢ sprzetu nalezy dostosowac do ich zakresu i rozmiaru. Decyzje dotyczaca rodzaju
sprzetu i sposobu wykonania znakowania podejmuje Inzynier na wniosek Wykonawcy. W przypadku znakowania
nawierzchni betonowej nalezy zastosowac¢ podktad (primer) poprawiajgcy przyczepnos$¢ naktadanego termoplastu
do nawierzchni.
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W przypadku dwuskladnikowych mas chemoutwardzalnych prace mozna wykonywaé r¢cznie, przy uzyciu
prostych urzadzen, np. typu ,,Plastomarker” lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

5.7. Usuwanie oznakowania poziomego

W przypadku konieczno$ci usunigcia istniejacego oznakowania poziomego, czynnos¢ t¢ nalezy wykonaé jak
najmniej uszkadzajac nawierzchni¢, w sposob zaproponowany przez Wykonawce i zaakceptowany przez
Inspektora Nadzoru.

Zaleca si¢ wykonywac usuwanie oznakowania cienkowarstwowego metoda frezowania, piaskowania, trawienia,
wypalania, zamalowania lub $rutowania (metoda bezinwazyjna), oznakowania grubowarstwowego — metoda
frezowania lub §rutowania, a oznakowania punktowego - prostymi narz¢dziami mechanicznymi.

Usuwanie oznakowania na czas robot drogowych moze by¢ wykonane przez zamalowanie nietrwatlg farba barwy
czarnej.

Pozostatosci materiatéw po usunigciu oznakowania nalezy usunac z drogi tak, aby nie zanieczyszczaly
srodowiska, w miejsce zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Wymagania ogdlne dotyczace kontroli jakosci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt. 6.

Sposob i procedura pomiarow oraz badan kontrolnych powinny by¢ zgodne z PZJ zatwierdzonym przez Inspektora
Nadzoru.

6.2. Badania przygotowania podtoza i przedznakowania
Powierzchnia jezdni przed wykonaniem znakowania poziomego musi by¢ catkowicie czysta i sucha.
Przedznakowanie powinno by¢ wykonane zgodnie z wymaganiami pkt. 5.5.

6.3. Badania wykonania oznakowania poziomego

6.3.1. Wymagania wobec oznakowania poziomego

6.3.1.1. Widzialnos¢ w dzien

Widzialno§¢ w dzien jest okreslona wspodtczynnikiem luminacji i barwa wyznaczong przez wspotrzedne
chromatycznos$ci x, y. Pomiary wykonuje si¢ kolorymetrem o nastepujacych parametrach: geometria strumienia
swiatta 45/0 (kat padania $wiatta mierzony do normalnej powierzchni 45° - 5°, kat odbicia 0° - 10°), wzorcowe
zrodlo swiatta D65 zgodne z publikacjg CIE nr 15.2, powierzchnia pomiaru minimum 5 cm2, a w przypadku
bardzo szorstkich powierzchni 25 cm?. Liczba punktéw pomiaru powinna wynosié 5, na oznakowaniu uzywanym
8.

Dla farb biatych wspdtczynnik luminacji znakowania drog powinien wynosi¢ dla §wiezego znakowania nie mniej
niz 0.55 a dla uzywanego znakowania - 0.30.

Punkt o wspotrzednych chromatycznos$ci x i y dla suchego znakowania powinien zmiesci¢ si¢ w polu o
nastepujacych wspotrzednych granicznych:

a) w dniu naniesienia

x 0.307 0.347 0.337 0.297

y 0.307 0.347 0.357 0.317

b) w trakcie eksploatacji
x 0.319 0.359 0.337 0.297
y 0.295 0.335 0.357 0.317

Za miarg widzialno$ci w nocy przyjeto gestos¢ powierzchniowa wspotczynnika odblasku (tzw. retroodbicia) RL
[mcd/m?, 1x] mierzong wedlug POD-97.

Dla zapewnienia wystarczajgcej widzialno$ci w nocy gesto$¢ powierzchniowa wspoétczynnika odblasku powinna
wynosic:

dla farb do trwatego i dtugotrwalego znakowania:

— $wieze znakowanie nie mniej niz 150 med/m?, Ix — uzywane znakowanie, nie mniej niz 100 med/m?, Ix

dla farb do prowizorycznego i czasowego znakowania, nie mniej niz 200 med/m?, Ix
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6.3.1.3. Szorstko$¢ oznakowania

Miarg szorstko$ci oznakowania jest warto§¢ wskaznika szorstkosci SRT, mierzona wahadtem angielskim. Wartos$¢
SRT symuluje warunki, w ktérym pojazd wyposazony w typowe opony hamuje z blokadg kot przy predkoscei 50
km/h na mokrej nawierzchni.

Wymaga si¢, aby wskaznik szorstkosci na $wiezym oznakowaniu byt nie mniejszy niz 50 jednostek SRT, w
uzywanym oznakowaniu nie mniejszy niz 45 jednostek SRT.

6.3.1.4. Trwalo$¢ oznakowania

Trwato$¢ oceniana jako stopien zuzycia w 10 stopniowej skali na zasadzie poréwnania z wzorcami
fotograficznymi wg POD-97 powinna wynosi¢ po 12 miesigcach eksploatacji oznakowania wykonanego co
najmniej 6.

6.3.1.5. Czas schnigcia oznakowania

Za czas schnigcia przyjmuje si¢ czas uplywajacy miedzy wykonaniem oznakowania a jego oddaniem do ruchu.
Czas schnigcia nie powinien przekracza¢ czasu gwarantowanego przez producenta farb i nie powinien by¢ dtuzszy
niz 1 h.

6.3.1.6. Grubo$¢ znakowania

Grubo$¢ oznakowania, tj. podwyzszenie ponad goérng powierzchni¢ nawierzchni, powinna wynosi¢ dla
oznakowania grubowarstwowego, nie mniej niz 3 mm,

Wymagania te nie obowiazuja, jesli nawierzchnia pod znakowaniem jest wyfrezowana.

6.3.2. Badania wykonania znakowania poziomego z materiatu cienkowarstwowego lub grubowarstwowego
Wykonawca wykonujac znakowanie poziome z materiatu cienko lub grubowarstwowego przeprowadza przed
rozpoczgciem kazdej pracy oraz co najmniej raz dziennie, lub zgodnie z ustaleniami, nastgpujace badania:

—  sprawdzenie oznakowania opakowan, zgodnie z p. 2.4.,

—  wizualna ocena stanu materiatu, w zakresie jego jednorodnosci i widocznych wad,

—  pomiar wilgotnos$ci bezwzglgdnej powietrza, zgodnie z p. 5.2.,

—  pomiar temperatury powietrza i nawierzchni, zgodnie z p. 5.2.,

— badanie lepkosci farby, wg TWT-93/GDDP-2/6,

—  pomiar czasu schnigcia, zgodnie z p. 2.6.7.,

—  pomiar poziomych wymiardw oznakowania, zgodnie z dokumentacja projektowsg i instrukcja

[0],

—  wizualna ocene rownomierno$ci skropienia (roztozenia materialu) na catej szerokosci linii,

—  oznaczenia czasu przejezdnosci wg TWT-93/GDDP-3/6.
Z przeprowadzonych badan nalezy sporzadzi¢ protokdt i wraz z trzema probkami na blasze (300 x 250 x 0.8 mm)
Wykonawca powinien przechowaé do czasu uptywu gwarancji.
Po wykonaniu oznakowania poziomego Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru wyniki badan:
— widzialno$¢ w dzien,
— widzialno$¢ w nocy,
— szorstko$¢, odpowiadajacych wymaganiom podanym w punkcie 2.6. i wykonanych wedtug metod okreslonych
w POD-97.

Tablica 1. Zbiorcze zestawienie wymagan dla materialow i wykonanego oznakowania

Lp. [Rodzaj wymagania Jednostka Materiaty do znakowania grubowarstwowego

Zawartos¢ sktadnikow lotnych w
materialach do znakowania:

1 |rozpuszczalnikow organicznych:
% (m/m) <2

rozpuszczalnikow aromatycznych: -

benzenu i rozpuszczalnikéw chlorowanych: % (m/m)
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% (m/m) 0
Wspéiczy?nik zatamania $wiatta kulek wspolez. >15
szklanych:
Wspotczynnik luminancji Q w $wietle
rozproszonym dla oznakowania §wiezego
barwy:
bialej na nawierzchni asfaltowe;j:
-2 [yl
26kte: med m Ix >130
med m?2 Ix?t
>100
Wspotczynnik luminancji B dla
oznakowania $wiezego barwy:
biate;j:
wspolcz. >0.60
70ltej: wspotcz.
! P P >0.40
Powierzchniowy wspétczynnik odblasku
dla oznakowania §wiezego w stanie
suchym barwy:
biatej:
2 [yl
s6tte: mecd m Ix >300
med m2 Ix?
>200
Szorstko$¢ oznakowania: wskaznik
Swiezego: SRT >50
uzywanego (po 3 mies.): SRT >45
Trwato$¢ oznakowania wykonanego:
farbami wodorozcienczalnymi:
wskaznik >5
pozostatymi materiatami: wskaznik
>6
Czas schnigcia materialu na nawierzchni:  |h <2
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6.4. Tolerancje wymiaré6w oznakowania
Tolerancje wykonanego oznakowania poziomego, zgodnego z dokumentacjg projektowa i "Instrukcja o znakach
drogowych poziomych" [0], powinny odpowiada¢ nastepujacym warunkom:
—  szerokos¢ linii nie moze by¢ mniejsza od wymaganej, moze by¢ wigksza nie wigcej niz 5 mm,
—  dlugos¢ linii moze by¢ wigksza lub mniejsza od wymaganej nie wigcej niz 50 mm,
— dla linii przerywanych, dlugosé¢ cyklu sktadajacego si¢ z linii i przerwy nie moze odbiega¢ od
sredniej liczonej z 10 kolejnych cykli o wigcej niz + 50 mm dlugos$ci wymaganej,
— dla strzatek, liter i cyfr rozstaw punktow naroznikowych nie moze mie¢ wigkszej odchytki od
wymaganego wzoru niz £ 50 mm dla wymiaru dlugosci.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru Rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00 "Wymagania ogdlne" pkt. 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka pomiarowg oznakowania poziomego jest metr kwadratowy [m?] powierzchni naniesionych znakow.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru Robot
Ogolne zasady odbioru Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. "Wymagania ogéIne” pkt. 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i normami, jezeli wszystkie
pomiary i badania, z zachowaniem tolerancji wedtug punktu 6, daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior Robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.
Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, w zaleznosci od przyjetego sposobu wykonania roboét, moze
by¢ dokonany po:

— oczyszczeniu powierzchni nawierzchni,

— przedznakowaniu,

— frezowaniu  nawierzchni przed  wykonaniem oznakowania materiatem

grubowarstwowym,
— usunig¢ciu istniejgcego oznakowania poziomego,
— wykonaniu podktadu (primera) na nawierzchni betonowe;j.

8.3. Odbior ostateczny
Odbioru ostatecznego nalezy dokona¢ po catkowitym zakonczeniu robodt, na podstawie wynikow pomiardéw i
badan jako$ciowych okreslonych w pkt. 2 - 6.

8.4. Odbior pogwarancyjny

Odbioru pogwarancyjnego nalezy dokona¢ po uptywie okresu gwarancyjnego, ustalonego ponizej. Sprawdzeniu
podlegaja cechy oznakowania okreslone w POD-97.

Zaleca si¢ stosowanie minimalnych okresow gwarancyjnych dla oznakowania grubowarstwowego co najmniej 24
miesiace.

W niektérych przypadkach mozna rozwaza¢ ograniczenia okresow gwarancyjnych dla oznakowan
grubowarstwowych:

— na nawierzchniach bitumicznych utozonych do 1 miesigca przed wykonaniem oznakowania masami
chemoutwardzalnymi i termoplastycznymi pozadane jest skroci¢ okres gwarancyjny dla linii segregacyjnych do 1
roku, dla przejs¢ dla pieszych i drobnych elementéw do 9 miesigcy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 9.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m? wykonania Robét obejmuje:
—  prace pomiarowe, roboty przygotowawcze i oznakowanie Robot,
—  przygotowanie i dostarczenie materialow,
—  oczyszczenie podioza (nawierzchni),
—  przedznakowanie,
— naniesienie powloki znakéw na nawierzchni¢ drogi o ksztaltach i wymiarach zgodnych z
Dokumentacja Projektows i ,,Instrukcja o znakach drogowych poziomych”,
—  ochrona znakow przed zniszczeniem przez pojazdy w czasie prowadzenia robot,
—  przeprowadzenie pomiardéw i badan laboratoryjnych wymaganych w STWiORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

PN-73/C-81400 Wyroby lakierowe. Pakowanie, przechowywanie, transport.

PN-85/0-79252 Opakowania transportowe z zawarto$cia. Znaki i znakowanie. Wymagania podstawowe.

DIN 67520 Cz.3 Materialy retrorefleksyjne w bezpieczenstwie ruchu. Fotometryczna ocena pomiary i
charakterystyka materialow retrorefleksyjnych.

NF P 98-606/1989 Pozioma sygnalizacja drogowa. Znakowanie jezdni. Retroodibicie.

PN-EN 1436: 2000 Materiaty do poziomego oznakowania drég. Wymagania dotyczace poziomego oznakowania
drog

10.2. Inne dokumenty

ASTM D711-84 Oznaczenie czasu schnigcia.

DIN 67520 Cz.3 Oznaczenie wspotczynnika luminacji.

TRRL Road Note No. 27 Instrukcja uzywania przeno$nego wahadta angielskiego SRT, 1969

PN-84/C-81512 Oznaczenie zawarto$ci sktadnikow nielotnych.

PN-81/C-81514 Oznaczenie zawarto$ci pigmentow i wypetniaczy.

PN-82/C-81551 Oznaczenie gestosci.

PN-80/C-81531 Oznaczenie przyczepnosci powtok do podtoza

Szczegotowe warunki techniczne dla znakow i sygnatdow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu
drogowego i warunki ich umieszczania na drogach — Zatgcznik do nr 220, poz. 2181 z dnia 23 grudnia 2003 r.
Zatacznik nr 2 — Szczegdtowe warunki techniczne dla znakéw drogowych poziomych i warunki ich umieszczania
na drogach.
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DM.08.01.01 KRAWEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,Projekt wykonawczy hali
sportowej wraz z facznikiem podziemnym, przewidzianej do realizacji na fragmencie dziatki nr ew. 38 obrgb
geodezyjny Popoéw, w gminie Popow.”

1.2 Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres rob6t objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
krawgznika betonowego.

1.4 Okreslenia podstawowe
Krawezniki betonowe — prefabrykat betonowy przeznaczony do oddzielenia powierzchni znajdujacych si¢ na tym
samym poziomie lub na réznych poziomach, stosowany:

- w celu ograniczenia albo wyznaczenia granicy rzeczywistej lub wizualnej,

- jako kanaty odptywowe, oddzielnie lub w potaczeniu z innymi kraweznikami,

- jako oddzielenie pomigdzy powierzchniami poddanymi réznym rodzajom ruchu drogowego.
Pozostate okreslenia podane w niniejszej STWiIORB sg zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi normami i
definicjami podanymi w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Wykonawca Robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1 Ogoblne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB DM 00.00.00
»,Wymagania og6lne”.

2.2 Materiaty do wykonania robot

2.2.1 Krawezniki betonowe

2.2.1.1 Wymagania ogdlne wobec kraweznikow

Nalezy zastosowac krawezniki wibroprasowane z otuling zewnetrzng deklarowang przez producenta jako
powierzchnig widoczng grubosci min. 8mm.

Zalecana dlugo$¢ prostego odcinka kraweznika wraz ze zltaczem wynosi 1000 mm, plaszczyzny czotowe
krawgznikow moga by¢ proste lub uksztattowane w sposob utatwiajacy uktadanie lub ryglowanie.

2.2.1.2 Wymagania wobec kraweznikow

Wymagania techniczne stawiane kraweznikom betonowym okresla PN-EN 1340 w sposob przedstawiony w
tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec kraweznika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 do stosowania w warunkach
kontaktu z sola odladzajaca w warunkach mrozu

Lp. | Cecha Zatacznik Wymagania
Ksztatt i wymiary
1.1 | Wartosci dopuszczalnych odchylek| C Dhugo$é: = 1%, >4 mm i < 10 mm Inne wymiary z wyjatkiem
od wymiardbw nominalnych, z promienia:
doktadnoscig do milimetra - dla powierzchni: = 3%, >3 mm, <
5 mm,
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- dla innych czgéci: + 5%, > 3 mm,
<10 mm
1.2 | Dopuszczalne  odchytki  od c
plaskosci i prostoliniowosci, dla
dlugosci pomiarowej
300 m m + 1,5 mm
400 m m + 2,0 mm
500 m m + 2,5 mm
800 m m +4,0 mm
2 Wtasciwosci fizyczne i mechanic zne
2.1 | Odporno$¢ na  zamrazanie/| D Ubytek masy po badaniu: warto$¢ $rednia < 1,0 kg/m?, przy|
rozmrazanie z udzialem soli czym kazdy pojedynczy wynik < 1,5 kg/m?
odladzajacych
2.2 | Wytrzymato$¢ na zginanie F Klasa Charakterystyczna Kazdy pojedynczy
wytrz. wytrzymato$¢, MPa| wynik, MPa
3 6,0 >4.8
2.3 | Trwatos¢ ze |F Krawezniki majg zadawalajaca trwato$¢ (wytrzymatose) jesli
wzg spelnione sg wymagania pkt. 2.2 oraz poddawane sg normalne;j
ledu na konserwacji
wytrzymalos¢
2.4 | Odpornos¢ na $cieranie GiH Odpornos¢ przy pomiarze na tarczy
Klasa | szerokiej Béhmego,
0dpor- | ¢ciernej, wg zal. | wg zat. H normy — badanie
nosci | G normy | alternatywne
badanie
podstawowe
<20 mm < 18000 mm®/5000 mm?
2.5 | Odpornosé na poslizg/| | a) jesli gorna powierzchnia
poslizgniecie kraweznika nie byta szlifowana i/lub polerowana —
zadawalajaca odpornos¢,
b) jesli  wyjatkowo wymaga sie
podania warto$ci odpornos$ci na poslizg/poslizgnigcie —
nalezy zadeklarowaé¢ minimalng jej warto$¢ pomierzong
wg zal. | normy (wahadlowym przyrzadem do badania
tarcia),
c) trwato$¢ odpornosci na
poslizg/poslizgniecie =~ w  normalnych  warunkach
uzytkowania kraweznika jest zadawalajaca przez caty
okres uzytkowania, pod warunkiem wlasciwego
utrzymywania i gdy na znacznej czg$ci nie zostato
odstonigte ~ kruszywo  podlegajace  intensywnemu
polerowaniu.
3 Aspekty wizualne
3.1 | Wyglad J a) powierzchnia kraweznika nie
powinna miec rys i odpryskow,
b) nie dopuszcza si¢ rozwarstwien w
krawegznikach dwuwarstwowych
c) ewentualne wykwity nie sg

uwazane za istotne
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3.2 Tekstura J a) krawezniki z powierzchnig o
specjalnej teksturze — producent powinien okresli¢ rodzaj
tekstury,

b) tekstura powinna by¢ poréwnana

zatwierdzonymi przez odbiorce,

istotne

z  probkami  dostarczonymi  przez  producenta,

c) réznice w jednolitodci tekstury,
spowodowane nieuniknionymi zmianami we wtasciwosci
surowcOw 1 warunkéw twardnienia, nie sg uwazane za

3.3 Zabarwienie J a) barwiona moze by¢ warstwa

$cieralna lub caly element,
b) zabarwienie  powinno

zatwierdzonymi przez odbiorce,

nie sg uwazane za istotne

by¢

poréwnane z probkami dostarczonymi przez producenta,

c) réznice w jednolito$ci
zabarwienia, spowodowane nieuniknionymi zmianami
wlasciwos$ci surowcow lub warunkoéw dojrzewania betonu,

2.2.1.3 Skladowanie kraweznikow

Krawezniki betonowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedlug typow,
rodzajow, ksztaltow, cech fizycznych i mechanicznych, wielko$ci, wygladu itp.

Krawezniki betonowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podkladek i przektadek drewnianych o wymiarach:
grubos¢ 2,5 cm, szerokos$¢ 5 cm, dtugosci min. 5 cm wigkszej od szerokosci kraweznika.

2.2.2 Beton na tawe betonowa
Do wykonania faw pod kraweznik nalezy stosowac beton klasy C 12/15 wg. PN-EN 206-1.

2.2.3 Piasek

Do podsypki cementowo- piaskowej (1:4) nalezy stosowac¢ piasek odpowiadajgcy wymaganiom PN-EN 13242,
Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na budowg, powinno
odbywac¢ si¢ na podtozu rownym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.

2.2.4 Cement
Na podsypke cementowo-piaskowa nalezy stosowaé cement 32,5 spelniajacy wymagania PN-EN 197-1.
Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08.

2.2.5.Woda
Nalezy stosowa¢ wod¢ odmiany 1 odpowiadajacej wymaganiom PN-EN 1008.

3. SPRZET
3.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

3.2 Sprzet do wykonania robot

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu:

— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw ptytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych,

— innego sprzgtu zaakceptowanego przez Inzyniera.
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4. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

4.2 Transport kraweznikoéw

Krawezniki betonowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktada¢ nalezy na srodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku
jazdy. Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu,
a gbrna warstwa nie powinna wystawac poza Sciany Srodka transportowego wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.3 Transport pozostatych materiatéw

Transport cementu powinien si¢ odbywa¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym s$rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny byé
zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Mase zalewowa nalezy pakowa¢ w bebny blaszane lub beczki. Transport powinien odbywac si¢ w warunkach
zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bgbndéw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonywania robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Roboét oraz Program
Zapewnienia Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2 Zasady wykonywania robot

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:
— roboty przygotowawcze,

— wykonanie lawy,

— ustawienie kraweznikow,

— roboty wykonczeniowe.

5.3 Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do robdt nalezy, na podstawie Dokumentacji Projektowej, STWIORB Iub wskazan
Inzyniera:

— ustali¢ lokalizacje robot,

— ustali¢ dane niezbedne do szczegdlowego wytyczenia rtobot oraz ustalenia danych

wysokosciowych,

— usung¢ przeszkody, np. shupki, pachotki, elementy drog, ogrodzen itd.

— ustali¢ materialy niezbedne do wykonania robot,

—  okresli¢ kolejnos¢, sposob i termin wykonania robot.

5.4 Wykonanie lfawy

5.4.1 Koryto pod tawe

Wymiary wykopu, stanowigcego koryto pod tawe, powinny odpowiadaé wymiarom tawy w planie z
uwzglednieniem w szeroko$ci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod fawg powinien wynosié, co najmniej 0,97 wedlug normalne;j
metody Proctora.

5.4.2 Lawa betonowa

Lawe betonowa z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozicielony w szalowaniu lub bezpo$rednio w
korycie powinien by¢ wyrownywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywac¢ zgodnie z wymaganiami
PN-63/B-06251, przy czym nalezy stosowaé, co 50 m szczeliny dylatacyjne wypelnione bitumiczng masg
zalewowa.

5.5 Ustawienie kraweznikow betonowych
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5.5.1 Zasady ustawiania kraw¢znikow

Swiatto (odlegtos¢ gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej, tj.

- 12 cm, zasadnicza wysokos¢ wystawienia kraweznika wzdtuz jezdni, - 2 cm na odcinku zej$¢ chodnikowych w
miejscach przejs¢ dla pieszych, - 10 cm na krawedzi wysp srodkowych.

Zewngtrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu kraweznika obsypana piaskiem
starannie ubitym.

Szerokos¢ spoin przy ustawianiu kraweznika nie powinna przekracza¢ 5 mm. Spoin nie nalezy wypetniac.

5.5.2. Ustawienie kraweznikéw na tawie betonowej
Ustawianie kraweznikoéw na tawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce cementowo-piaskowej o grubosci 3 cm
po zagegszczeniu.

5.6. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa i STWiORB. Do robot
wykonczeniowych naleza prace zwigzane z dostosowaniem wykonanych robot do istniejacych warunkow
terenowych, takie jak:

— odtworzenie elementdw czasowo usunigtych,

— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

6.2 Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do roboét Wykonawca powinien przedtozy¢ Inzynierowi do akceptacji:
wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania, deklaracje
zgodnosci z dokumentem odniesienia, ew. badania materiatdw wykonane przez dostawcow itp.),
- wlasne badania wlasciwosci materiatdw przeznaczonych do wykonania roboét, okreslone w pkt. 2
- sprawozdanie z pomiaru cech zewnetrznych kraweznikow.
Oceng prefabrykatu do wbudowania zgodnie z pkt. 2, nalezy wykonaé jednorazowo dla kazdej dostarczonej na
budowg partii materiatu.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego kraweznikow nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez
pomiar i ocen¢g uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawgdziach elementu zgodnie z wymaganiami
tablicy 1 i ustaleniami PN-EN 1340.

Badania pozostatych materiatéw stosowanych przy ustawianiu kraweznikéw betonowych powinny obejmowac
wiasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiatdéw w pkt. 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1 Sprawdzenie koryta pod tawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokosci wykopu wynosi + 2 cm. Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z pkt. 5.4.1.

6.3.2 Sprawdzenie faw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:

a) zgodno$¢ profilu podtuznego goérnej powierzchni faw z Dokumentacja Projektowa.

Profil podtuzny gornej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowana niweleta. Dopuszczalne odchylenia
moga wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m tawy, b) wymiary taw.

Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwdoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy. Tolerancje
Wymiarow wynosza:

- dla wysokosci + 10% wysokos$ci projektowane;,

- dla szerokos$ci = 10% szerokos$ci projektowane;j,

¢) rowno$¢ gornej powierzchni taw.
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Rownos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez przylozenie w dwoch punktach, na kazde 100 m tawy,
trzymetrowej taty. Przeswit pomig¢dzy gorna powierzchnia tawy i przytozona fata nie moze przekraczac 1 cm,

d) odchylenie linii faw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii faw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ = 2 cm na kazde 100 m
wykonanej tawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow Przy ustawianiu kraweznikow nalezy sprawdzac:

— dopuszczalne odchylenia linii kraweznikéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi = 1 cm na kazde
100 m ustawionego kraweznika,

— dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktore wynosi + 1 cm
na kazde 100 m ustawionego krawegznika,

— roéwnos¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przytozenie w dwoch punktach na kazde 100 m
kraweznika, trzymetrowej laty, przy czym przeswit pomiedzy gorna powierzchnig kraweznika i przytozona tata nie
moze przekracza¢ 1 cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest jeden metr (m) ustawionego kraweznika betonowego na podsypce cementowo-
piaskowej z wszystkimi robotami towarzyszacymi.

Jednostkg obmiarowg jest metr szescienny (m®) wykonanej tawy betonowej z wszystkimi robotami
towarzyszacymi.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogbdlne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2 Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

— wykonanie koryta pod tawe,

— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki.

Odbidr tych robdt powinien by¢ zgodny z wymaganiami pkt. 8.2 STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”
oraz niniejszej STWiORB.

W przypadku niezgodnos$ci, cho¢ jednego elementu robot z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wilasny koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2 Cena jednostki obmiarowej Cena jednostkowa obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robdt oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
- zakup i dostarczenie wszystkich niezbednych materiatow,

- zastosowanie niezbednych materiatéw pomocniczych,

— prace pomiarowe,

— roboty przygotowawcze,

— wykonanie wykopu pod tawe,

— wykonanie szalunku pod tawe betonows,
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— wykonanie, dostarczenie i wbudowanie mieszanki betonowej,

— przygotowanie, rozscielenie i zaggszczenie podsypki cementowo-piaskowej,

— ustawienie kraweznikow,

— zalanie szczelin dylatacyjnych bitumiczng masg zalewowa,

— oczyszczenie terenu robot z odpadow, stanowigcych wlasnos¢ Wykonawcy i usunigcie ich poza pas drogowy, —
wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, préb i sprawdzen,

— prace towarzyszace, ktore sa niezbedne do wykonania robot podstawowych, nie zaliczane do robot
tymczasowych, jak geodezyjne wytyczenie robot itd.

— oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 197-1 Cement. Czg$¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

PN-EN 206-1 Beton. Czgs$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnosé

PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

PN-EN 13369 Wspolne wymagania dla prefabrykatow betonowych

PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialow stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu

BN-6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
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DM.08.02.02 CHODNIK Z BRUKOWEJ KOSTKI BETONOWEJ

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robét budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,Projekt wykonawczy hali
sportowej wraz z facznikiem podziemnym, przewidzianej do realizacji na fragmencie dziatki nr ew. 38 obrgb
geodezyjny Popoéw, w gminie Popow.”

1.2 Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres rob6t objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem chodnika
z brukowej kostki betonowej.

1.4 Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania. Produkowana jest
jako ksztattka jednowarstwowa lub w dwdch warstwach polaczonych ze soba trwale w fazie produkcji.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektowa,
STWiORB i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1. Wymagania ogdlne dotyczace materiatow
Wymagania ogdlne dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM.00.00.00
"Wymagania og6lne" pkt. 2.

2.2 Betonowa kostka brukowo

2.2.1 Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie drogowym jest posiadanie
aprobaty technicznej, wydanej przez uprawniong jednostke.

2.2.2 Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknig¢é, plam i ubytkéw. Powierzchnia gorna kostek powinna by¢
rowna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste, wkle$nigcia nie powinny przekracza¢ 2 mm dla kostek o
grubosci < 80 mm.

2.2.3 Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika stosuje si¢ betonowa kostke brukowa o grubosci 60 mm. Kostki o takiej
grubosci sa produkowane w kraju. Tolerancje wymiarowe wynosza: —na dlugosci + 3 mm, —na szerokosci + 3
mm, —na grubosci + 5 mm. Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju to: szary, ceglany, klinkierowy,

grafitowy i brazowy.

2.2.4 Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
Betonowe kostki brukowe powinny mie¢ cechy fizykomechaniczne okreslone w tablicy 1.

Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
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Lp. Cechy Wartos¢
1. Wytrzymato$¢ na $ciskanie po 28 dniach, MPa, co najmniej
a) $rednia z szesciu kostek 60
b)najmniejsza pojedynczej kostki 50
2. Nasigkliwo$¢ wodg wg PN-B-06250 [2], %, nie wigcej niz 5
3. Odpornos¢ na zamrazanie, po 50 cyklach zamrazania, wg
PN-B-06250 [2]:
a) pekniecia probki Brak
b) strata masy, %, nie wigcej niz 5
c) obnizenie wytrzymalosci na $ciskanie w stosunku do 20
wytrzymato$ci probek nie zamrazanych, %, nie wigcej niz
4, Scieralno$¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mm, 4
nie wiecej niz

2.3. Materiaty do produkcji betonowych kostek brukowych

2.3.1. Cement Do produkcji kostki brukowej nalezy stosowac cement portlandzki, bez dodatkdow, klasy nie nizszej
niz ,,32,5”. Zaleca si¢ stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-
19701 [4].

2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowa¢ kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-B-06712 [3]. Uziarnienie kruszywa
powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy zatozonych parametrach wymaganych
dla produkowanego wyrobu.

2.3.3. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [5].

2.3.4. Dodatki

Do produkeji kostek brukowych stosuje si¢ dodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikdéw, zgodnie z recepta
laboratoryjng. Plastyfikatory zapewniajg gotowym wyrobom wigksza wytrzymato$¢, mniejsza nasigkliwosé i
wigkszg odporno$¢ na niskie temperatury i dzialanie soli. Stosowane barwniki powinny zapewni¢ kostce trwate
wybarwienie. Powinny to by¢ barwniki nieorganiczne.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2. Sprzet do wykonania chodnika z kostki brukowe;j

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykonuje si¢ recznie. Jesli powierzchnie sg duze, a kostki brukowe
majg jednolity ksztatlt i kolor, mozna stosowaé mechaniczne urzadzenia uktadajgce. Urzadzenie sktada si¢ z wozka
i chwytaka sterowanego hydraulicznie, sluzacego do przenoszenia z palety warstwy kostek na miejsce ich
utozenia. Do zageszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sa warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzymatosci
betonu min. 0,7 wytrzymatosci projektowanej, kostki przewozone sg na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie
pakuje je w foli¢ i spina tasmastalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie. Kostki
betonowe mozna roéwniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podlozu powinno by¢ wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami podtuznymi i
poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami podanymi w OST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i
zageszczeniem podtoza”. Wskaznik zaggszczenia koryta nie powinien by¢ mniejszy niz 0,97 wedlug normalne;j
metody Proctora. Jezeli dokumentacja projektowa nie okresla inaczej, to nawierzchnig chodnika z kostki brukowe;j
mozna wykonywaé bezposrednio na podlozu z gruntu piaszczystego o WP > 35 [6] w uprzednio wykonanym
korycie.

5.3. Podsypka

Na podsypke nalezy stosowa¢ piasek odpowiadajacy wymaganiom PN-B-06712 [3].

Grubos¢ podsypki po zaggszczeniu powinna zawiera¢ si¢ w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna by¢
zwilzona woda, zaggszczona i wyprofilowana.

5.4. Warstwa odsaczajaca

Jezeli w dokumentacji projektowej dla wykonania chodnika przewidziana jest warstwa odsgczajaca, to jej
wykonanie powinno by¢ zgodne z warunkami okres§lonymi w OST D-04.02.01 ,Warstwy odsaczajace i
odcinajace”.

5.5. Uktadanie chodnika z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na réznorodno$¢ ksztattow i kolorow produkowanych kostek, mozliwe jest utozenie dowolnego wzoru -
wczesniej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zaakceptowanego przez Inzyniera. Kostke uktada si¢ na
podsypce lub podtozu piaszczystym w taki sposob, aby szczeliny migdzy kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostke
nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety chodnika, gdyz w czasie wibrowania (ubijania)
podsypka ulega zageszczeniu. Po ulozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetni¢ piaskiem, a nastepnie
zamie$¢powierzchni¢ utozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i przystapic¢ do ubijania
nawierzchni chodnika. Do ubijania utozonego chodnika z kostek brukowych, stosuje si¢ wibratory ptytowe z
ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy
prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztaltek.
Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywacwalca. Po ubiciu nawierzchni
nalezy uzupetni¢ szczeliny materiatem do wypetnienia i zamie$¢ nawierzchni¢. Chodnik z wypetnieniem spoin
piaskiem nie wymaga pielegnacji - moze by¢ zaraz oddany do uzytkowania.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakoséci rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek brukowych posiada
aprobatg techniczng. Pozostate wymagania okreslono w OST D-05.02.23 ,Nawierzchnia z kostki brukowej
betonowe;j”.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podtoza Sprawdzenie podioza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjgprojektowsg i
odpowiednimi SST. Dopuszczalne tolerancje wynosza dla: —glebokosci koryta: —o szerokosci do 3 m: £ 1 cm, —o
szerokosci powyzej 3 m: + 2 cm, —szerokosci koryta: £ 5 cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki Sprawdzenie podsypki w zakresie grubos$ci i wymaganych spadkdéw poprzecznych i
podtuznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz pkt 5.3 niniejszej OST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania chodnika Sprawdzenie prawidtowosci wykonania chodnika z betonowych kostek
brukowych polega na stwierdzeniu zgodnosci wykonania z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami pkt 5.5
niniejszej OST:

—pomierzenie szerokosci spoin,
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—sprawdzenie prawidlowosci ubijania (wibrowania),
—sprawdzenie prawidlowosci wypehienia spoin,
—sprawdzenie, czy przyjety desen (wzdr) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika

6.4.1. Sprawdzenie réwnosci chodnika Sprawdzenie rownosci nawierzchni przeprowadzac nalezy tata co najmniej
raz na kazde 150 do 300 m2 utozonego chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz raz na 50 m
chodnika. Dopuszczalny przeswit pod tata 4 m nie powinien przekracza¢l,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podluznego Sprawdzenie profilu podluznego przeprowadzaé¢ nalezy za pomoca
niwelacji, bioragc pod uwage punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m. Odchylenia od
projektowanej niwelety chodnika w punktach zatamania niwelety nie mogg przekraczac¢+ 3 cm.

6.4.3. Sprawdzenie przekroju poprzecznego Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywaé nalezy szablonem
Z poziomica, co najmniej raz na kazde 150 do 300 m2 chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz
co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu wynosza+0,3%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m2 (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowej kostki betonowej.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogbdlne” pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 chodnika z brukowej kostki betonowej obejmuje:
—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—dostarczenie materiatdw na miejsce wbudowania,

—wykonanie koryta,

—ew. wykonanie warstwy odsaczajacej,

—wykonanie podsypki,

—ulozenie kostki brukowej wraz z zageszczeniem i wypelieniem szczelin,
—przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczanie $cieralnosci na tarczy Boehmego
2. PN-B-06250 Beton zwyktly
3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego
4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodno$ci
5. PN-B-32250 Materialy budowlane. Woda do betonéw i zapraw
6. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego.

10.2. Inne dokumenty Nie wystepuja.
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DM.08.03.01 OBRZEZE BETONOWE

1. WSTEP
1.1 Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robét Budowlanych
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdot Budowlanych sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru Robot budowlanych w ramach realizacji zadania: ,,Projekt wykonawczy hali
sportowej wraz z facznikiem podziemnym, przewidzianej do realizacji na fragmencie dziatki nr ew. 38 obrgb
geodezyjny Popoéw, w gminie Popow.”

1.2 Zakres stosowania STWiORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robdt Budowlanych jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres rob6t objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z ustawieniem obrzezy
betonowych 8 x 30 cm na tawie betonowej z oporem z betonu C12/15

1.4 Okreslenia podstawowe
1.4.1 Obrzeza chodnikowe - sa to betonowe elementy prefabrykowane oddzielajace chodnik od pobocza lub pasa
gruntowego.

1.4.2 Pozostate okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami i z definicjami podanymi w
STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania Ogdlne”.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja Projektows,
STWIiORB i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY
2.1 Ogoblne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w STWiORB DM 00.00.00.
»,Wymagania og6lne”.

2.2 Podstawowe wymagania dotyczace materialow

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny pochodzi¢ tylko ze Zzrdédet uzgodnionych i zatwierdzonych przez
Inzyniera. Zrodta materialéw powinny by¢ wybrane przez wykonawce z wyprzedzeniem przed rozpoczeciem
robét nie pdzniej niz 3 tygodnie.

Do kazdej iloéci jednorazowo wysylanego materialu (obrzezy betonowych, piasku) dolgczony powinien by¢
dokument potwierdzajacy jego jakos$¢ na podstawie przeprowadzonych badan.

2.3.0brzeza betonowe
2.3.1. Wymagania wobec wymiardw obrzezy
Wymiary nominalne powinny by¢ zadeklarowane przez Producenta zgodnie z wymaganiami STWiORB

L.P. Badana cecha Wymagania wg PN-EN 1340:2004
1. Dhugos¢ +1% nie mniej niz (-4mm) i nie wigcej niz (+10mm)
2. WYm'ary p0W|.erz.chn| 2 +3% nie mniej niz (-3mm) i nie wigcej niz (+5)mm
wyjatkiem promienia
3. Pozostale wymiary +5% nie mniej niz (-3mm) i nie wigcej niz (+10)mm
. . Dopuszczalna odchytka ptaskosci i
Dlugos¢ pomiarowa w mm .. L.
prostoliniowo$ci w mm
4 % k roro. 1- . ror 300 :l:] ’5
. Ptaskos¢ i prostoliniowos¢ 400 2.0
500 +2.5
800 +4,0
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2.3.2. Wymagania techniczne
Wymagania wobec obrzezy betonowych, ustalone w PN-EN 1340 przedstawia tablica 1.

Tablica 1.

Lp. | Cecha \ Klasa | Oznaczenie | Wymagania

1. Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne

1.1 | Odporno$¢ na zamrazanie/ Ubytek masy po badaniu: warto$¢ $rednia < 1,0 kg/m2,
rozmrazanie z udzialem soli | 3 D przy czym kazdy pojedynczy wynik >1,5 kg/m2
odladzajacych

1.2 | Wytrzymato§¢ na zginanie Charakterystyczna Minimalna
(Klasa wytrzymatosci ustalona wytrzymatos$¢, MPa wytrzymato$¢  na
w dokumentacji projektowej | 3 U zginanie, MPa
lub przez 6,0 >4.8
Inzyniera)

1.3 | Trwalos¢ ze wzglegdu na Obrzeza maja zadawalajacg trwalo$¢ (wytrzymatose)
wytrzymato$é jesli spetnione s3 wymagania

punktu 1.2 oraz poddawane sg normalnej konserwacji

1.4 | Nasigkliwos¢ 2 B Wartos¢ $rednia < 5,0

1.5 | Odporno$¢ na Scieranie (Klasa Odpornos¢ przy pomiarze na tarczy Bohmego, wg zat. H
odpornoéci  ustalona ~ w 4 | normy PN-EN 1340 — metoda alternatywna
dokumentacji projektowej lub
przez Inzyniera) < 18000 mm®/5000 mm?

2. Aspekty wizualne

2.1 | Wyglad powierzchnia kraweznika nie powinna mie¢ rys i

J odpryskow, nie dopuszcza si¢ rozwarstwien w
krawgznikach dwuwarstwowych

2.3.3. Sktadowanie obrzezy
Obrzeza betonowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedlug typow,
rodzajow, ksztaltow, cech fizycznych i mechanicznych, wielko$ci, wygladu itp.

Obrzeza betonowe nalezy uktadac z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o wymiarach: grubosé
2,5 cm, szerokos¢ 5 cm, dtugosci min. 5 cm wigkszej od szerokosci obrzeza.

2.4. Beton na tawe betonows
Do wykonania taw nalezy stosowac¢ beton klasy C 12/15 wg. PN-EN 206-1.

3.

SPRZET

2.1 Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

2.2 Sprzet do wykonania robot

Roboty wykonuje si¢ r¢gcznie przy pomocy drobnego sprzetu.

4. TRANSPORT
4.1 Ogoblne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

4.2 Transport materiatow
Elementy betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi S$rodkami transportu po osiggnigciu przez beton
wytrzymatosci minimum 75% wytrzymatosci gwarantowanej; w trakcie transportu powinny by¢ zabezpieczone
przed przemieszczaniem si¢ i uszkodzeniem. Nalezy je uktada¢ na podktadach i przekladkach drewnianych
dtugosciag w kierunku osi podtuznej srodka transportowego. Sposéb ich zatadunku na $rodki transportowe i
zabezpieczenie przed przesunigciem w czasie jazdy powinny by¢ zgodne z obowigzujacymi przepisami.
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Wszystkie elementy powinny by¢ oznaczone. Dane powinny by¢ umieszczone na ich opakowaniu lub palecie
transportowej. W przypadku przewozenia luzem nalezy oznacza¢ w sposob trwaly, co najmniej, co 50 sztuke.
Oznaczenie na palecie powinno zawieraé, co najmnie;j:

- oznaczenie(okreslenie) wyrobu,

- znak wytworni,

- date produkc;ji.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogoblne warunki wykonywania Robot
Ogolne zasady wykonywania Robdt podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Robdt oraz Program
Zapewnienia Jakos$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2 Koryto
Koryto pod tawg nalezy wykonywa¢ zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom
tawy w planie. Wskaznik zaggszczenia gruntu w korycie powinien wynosi¢, co najmniej Is > 0,97.

5.3 Ustawienie obrzezy

Lawe betonowa wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie
powinien by¢ wyrownywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywac zgodnie z wymaganiami PN-63/B-
06251, przy czym nalezy stosowac, co 50 m szczeliny dylatacyjne wypelnione bitumiczng masg zalewowa.
Spoiny mi¢dzy obrzezami powinny mie¢ szeroko$¢ ok. 5 mm.

Swiatlo obrzezy od strony chodnika powinno wynosi¢ 3 cm. Tylna $ciane obrzezy nalezy obsypa¢ gruntem i ubié.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne”.

6.2 Badania w czasie wykonywania robot
Wszystkie materiaty powinny posiada¢ dokumenty potwierdzajace ich jako$¢ na podstawie przeprowadzonych
badan zgodnie z punktem 2.1 niniejszej STWiORB.

6.3 Kontrola materiatow Nalezy sprawdzié: a) obrzeza:

— wyglad zewnetrzny,

— ksztalt i wymiary,

— Deklaracje Zgodnosci,

— komplet badan laboratoryjnych przedstawionych przez Wykonawce.

Badania pozostalych materiatow stosowanych przy ustawianiu obrzezy betonowych powinny obejmowac
wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materialow w pkt. 2.

6.3 Kontrola utozenia obrzezy Nalezy sprawdzi¢:

a) wykonanie podsypki w 5 punktach dziennej dziatki roboczej, dopuszczalne odchytki grubosci £1 cm,

b) swiatto obrzezy od strony chodnika — co 20 mb, dopuszczalne odchytki +1cm na kazde 100 mb,

C) usytuowanie w planie — co 20 mb, odchytki nie mogg przekracza¢ + 1 cm na kazde 100 mb,

d) rowno$¢ gornej powierzchni obrzezy tatg 3 m — minimum w dwoch punktach na kazde 100 mb - nie moze
przekracza¢ 1 cm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 Wymagania ogdlne dotyczace obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest metr (m) ustawionych i odebranych obrzezy betonowych z wszystkimi robotami
towarzyszacymi.

Jednostka obmiarowa jest metr sze$cienny (m®) wykonanej tawy betonowej z wszystkimi robotami
towarzyszgcymi.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1 Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.

8.2 Sposob odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa i STWiORB, jezeli wszystkie badania i
pomiary z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty wyniki pozytywne.

W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu robdt z wymaganiami, roboty uznaje si¢ za niezgodne z
Dokumentacja Projektowa i Wykonawca zobowigzany jest do ich poprawy na wilasny koszt.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM 00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

9.2 Cena jednostkowa Cena jednostkowa obejmuje:

- opracowanie Projektu Technologii i Organizacji Robot oraz Programu Zapewnienia Jakosci,
- zakup i dostarczenie wszystkich niezb¢dnych materiatow,

zastosowanie niezbednych materiatdw pomocniczych,

- prace pomiarowe,

- roboty przygotowawcze,

- wykonanie koryta,

- wykonanie tawy betonowej,

- ustawienie obrzezy,

- oczyszczenie terenu robdt z odpadow, stanowigcych wiasnos¢é Wykonawey i usunigcie ich poza pas drogowy,
— wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, prob i sprawdzen,

— oznakowanie miejsca robot i jego utrzymanie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 197-1 Cement. Czg¢$¢ 1: Sklad, wymagania i1 kryteria zgodnoséci dotyczace cementu
powszechnego uzytku

PN-EN 206-1 Beton. Cze$¢ 1: Wymagania, wlasciwos$ci, produkcja i zgodnos¢

PN-EN 1340 Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

PN-EN 13369 Wspolne wymagania dla prefabrykatow betonowych

PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe

PN-EN 12620 Kruszywa do betonu

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu

BN-6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

PN-EN 13242 Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materialow stosowanych w

obiektach budowlanych i budownictwie drogowym
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